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|. Declinarea responsabilitatii

1. Declinarea responsabilitatii

This document provides information about the products of Heilongjiang Huida
Technology Co., Ltd. Acest document nu transfera, implicit, prin estoppel sau in alta forma,

niciun brevet, marca, drept de autor, drept de proprietate sau alte drepturi ori licente
aferente ale acestei companii sau ale vreunui tert. Cu exceptia responsabilitatilor mentionate
de Huida in termenii si conditiile de vanzare ale produselor sale, compania nu isi asuma nicio
alta responsabilitate. De asemenea, compania nu ofera garantii exprese sau implicite privind
vanzarea sau utilizarea produselor sale, inclusiv garantii de adecvare pentru un anumit scop,
de vandabilitate sau raspundere pentru incalcarea brevetelor, drepturilor de autor sau altor
drepturi de proprietate intelectuala. Compania poate modifica oricand specificatiile si
descrierile produselor, fara notificare prealabila.

All rights reserved ©2019-2025, Heilongjiang Huida Technology Co., Ltd. reserves all
rights.

2. Tehnologie si servicii

Daca nu gasiti informatiile necesare in acest manual, contactati tehnicienii care au instalat
sistemul. Ne puteti contacta si la linia nationala de asistenta clienti Huida: 400-888- 0787; va
vom servi cu toata dedicarea. Interfata afisata este o versiune de test. Pentru situatia reala,

consultati functiile interfetei efective.
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l. Instructiuni de utilizare a produsului

1. Instructiuni de utilizare a produsului

Cititi cu atentie toate materialele livrate cu produsul inainte de utilizare,
pentru a intelege modul de utilizare si masurile de precautie.

Nu dezasamblati echipamentul fara permisiune, pentru a evita pericolele de
siguranta. Daca este necesar, contactati specialisti. Cand specialistii
dezasambleaza echipamentul, alimentarea trebuie oprita in prealabil; nu
dezasamblati niciodata sub tensiune.

Nu conectati acest echipament decat respectand strict cerintele din manual.
Evitati deteriorarea echipamentului si pericolele cauzate de conexiuni
gresite.

La alimentarea acestui produs (sistemul de autoghidare), respectati cerintele
de alimentare ale echipamentului (tensiunea de alimentare trebuie sa fie
intre 9~35V).

Verificati fiecare cablaj al produsului. Daca este deteriorat, inlocuiti-I la timp
pentru a nu afecta functionarea sau a crea pericole de siguranta.

Nu desfaceti singuri carcasa niciunei componente a produsului; in caz contrar,
nu se va asigura reparatia.

Acest produs nu are functie activa de ocolire a obstacolelor. Prin urmare, in
timpul functionarii sistemului de autoghidare trebuie sa fie prezenta o
persoana care sa supravegheze siguranta in timp real.

Sistemul de autoghidare nu poate controla viteza vehiculului. Operatorii
trebuie sa regleze manual viteza intr-un interval sigur si rezonabil.

in timpul testarii sau calibrarii, sistemul de autoghidare preia controlul
directiei vehiculului. Volanul, rotile sau alte parti ale vehiculului se pot
misca imprevizibil. La pornirea vehiculului sau activarea autoghidarii,
asigurati-va ca zona este sigura, pentru a preveni vatamari sau daune
materiale.
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Vehiculele echipate cu sistemul nostru de autoghidare nu au voie sa activeze
autoghidarea pe drumuri publice sau in locuri publice.

inainte de fiecare utilizare, verificati dacd vreo componentd a echipamentului
este deteriorata sau anormala. Folositi produsul doar daca toate partile
echipamentului sunt in stare buna de functionare. Daca la verificare gasiti
anomalii sau piese deteriorate, remediati-le la timp sau contactati service-
ul.

Accidentele cauzate de operarea ilegala in timpul autoghidarii
operations have no relation to Heilongjiang Huida Technology Co., Ltd.
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2. Sfaturi de siguranta

Cand functia de autoghidare este activata, este strict
interzis ca soferul sa paraseasca cabina.

Este strict interzisa folosirea sistemului de autoghidare in
afara orelor de lucru sau a zonelor de lucru.

o

Folositi echipamentul strict conform manualului;
modificarea arbitrara a parametrilor software este
interzisa.

Cand echipamentul nu este folosit mult timp, deconectati
cablul de alimentare pentru a nu descarca bateria.

in timpul utilizarii, protejati de apa dispozitivele din
cabina. Luati masuri de protectie a echipamentului la
spalarea vehiculului etc.

Sistemul de autoghidare nu poate controla viteza, de
aceea operatorul trebuie sa o regleze manual pentru
o conducere sigura.

»® © M8

Dezasamblarea neautorizata a echipamentului este strict
interzisa; in caz contrar, nu se acorda garantie.
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il . Prezentarea produsului
1. Prezentare generala

Sistemul de autoghidare este un sistem de baza pentru echipamente agricole inteligente,
dezvoltat si fabricat independent de Huida Technology pe baza tehnologiilor proprii. Sistemul
de autoghidare cu navigatie HD812 este dezvoltat si produs independent de Huida Tech si
foloseste un motor cu cuplu mare pentru actionarea volanului. Este potrivit pentru tractoare,
masini de plantat, masini de stropit, tractoare pe senile si alte utilaje agricole. Validat prin
utilizare practica indelungata, sistemul este dezvoltat integral intern — de la hardware la
algoritmii software — cu toate componentele integrate si foarte compatibile, fiind potrivit
pentru toate utilajele agricole cu volan. La proiectare s-au avut in vedere conditiile specifice
productiei agricole: teren dificil, clima variabila si rezistenta utilajelor la functionare

indelungata, astfel incat sistemul rezolva eficient multe probleme reale din agricultura.

Precizie ridicata: datorita pozitionarii de mare precizie, sistemul atinge o precizie de
lucru de ordinul centimetrilor, indeplinind cerintele stricte ale productiei agricole
standardizate. Reduce risipa de teren si resurse cauzata de erorile umane, asigura
uniformitatea conditiilor de crestere a culturilor si imbunatateste calitatea si
stabilitatea productiei. Eficienta sporita: sistemul elimina golurile din lucrul manual si
asigura un lucru automat, precis, fara suprapuneri sau goluri. De exemplu, la
semanat, eficienta poate creste cu peste 30% fata de conducerea manuala.
Autonomie de lucru extinsa: sistemul elimina limitele de timp ale conducerii manuale
— vehiculul poate continua lucrul in timp ce operatorii se odihnesc — si permite
lucrul stabil pe timp de noapte, maximizand timpul util si accelerand lucrarile. Usor

de utilizat: cu algoritmi inteligenti si o interfata prietenoasa, sistemul
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reduce mult efortul operatorului si cerintele de pregatire tehnica. Chiar si utilizatorii
noi, cu experienta redusa, pot invata rapid operarea dupa o scurta instruire. in plus,
sistemul este usor de extins si compatibil. Se poate conecta la platforme agricole loT
(Internet of Things) pentru transmiterea, stocarea si analiza in timp real a datelor de lucru.
Aceasta sprijina digitalizarea managementului productiei agricole, ajuta la luarea deciziilor

pe baze stiintifice si optimizeaza procesele si alocarea resurselor.
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2. Componente principale

Denumire dispozitiv Imagine Descriere

Pozitionare: suporta GPS/
GLONASS/Galileo/SBAS Grad de
protectie: IP67 Temperatura de
functionare: -20 °C ~ +70 °C
Antena GNSS

Capacitate de lucru: functionare in

orice conditii meteo Dimensiuni:

182.8 mMm X 175 mm X 71 mm

Ecran: 12.1 inch, de inalta
definitie, rezolutie 1280 x 800
Luminozitate: 800 niti Procesor:
procesor quad-core de Tnalta
performanta Memorie: 2 GB RAM

Terminal de afisare
+ 32 GB ROM Modul de

comunicatie: modul 4G integrat,

compatibil cu toate retelele

Tip motor: motor de curent

continuu cu cuplu mare Cuplu
Directie electrica
Motor

maxim: 15 N-m Turatie maxima:

100 RPM Putere nominala: 50 W

Grad de protectie: IP65
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3. Interfata software
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1. Bara de stare a lucrului: afiseaza starea curenta a lucrului, inclusiv suprafata lucrata,

distanta parcursa, orele de lucru si viteza medie. Apasati grupul de pictograme din coltul
stanga sus in orice interfata pentru a deschide fereastra cu datele de lucru. Apasati din nou

pictograma sau oriunde pe ecran pentru a o inchide.

2. Setari: afiseaza informatii despre sistem, precum setarile, starea satelitilor, starea SIM, ID-ul
dispozitivului si ora curenta. in orice interfata, apasati grupul de pictograme din coltul dreapta
sus pentru a deschide fereastra de setari; apasati din nou aceeasi zona pentru a o inchide.

3. Creare: creati o linie de navigare noua (implicit: linie dreapta AB).

4. Moduri de lucru: linie dreapta AB, linie dreapta A+, curba, cerc (metoda celor trei puncte),

cerc (metoda razei), cerc (metoda cerc-la-cerc) si lucru in diagonala.

6. Reglarea imbinarii randurilor: ofera doua metode de reglare a distantei intre treceri
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7. Parametri de control: reglati parametrii de directie si de navigare ai vehiculului.

8. Gestionare utilaje: adaugati, editati sau stergeti utilaje agricole.

9. Lista de lucrari: vizualizati datele lucrarilor anterioare.

10. Ajutor: include codul de control la distanta, diagnoza, gestionarea versiunilor si transmiterea datelor.
11. Comutator camera: porniti sau opriti camera.

12. Comutator traseu: afisati sau ascundeti traseele lucrate.

13. Comutator autoghidare: activati sau dezactivati autoghidarea.

14. Busola: afiseaza directia curenta de deplasare.

15. Scara: scara hartii.

16. Comutator intoarcere cu o apasare: intoarcere la capat spre stanga sau dreapta.
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IV. Utilizarea produsului

1. Pornire/Oprire

Tineti apasat butonul de pornire al terminalului de afisare pentru a porni/opri sistemul de navigare.

2. Verificarea starii

M 2o g @ : @ Bl T 200

&

AB line

» “»

. ﬁ . Nudge
4p

Swath alig

nment a--
-

-
Control pa
rameters

inainte de a activa autoghidarea, verificati ca starea vehiculului agricol, conexiunile
perifericelor de navigare si semnalul RTK sunt normale. Treceti la pasul urmator doar dupa ce
ati confirmat ca toate sistemele functioneaza corect.

10
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3. Setéri utilaj

EI 0.00 a }l‘li\‘,l @ 0.00 (a 11:_1:1.53 : @ @ all all f,‘-i\ r219A3f)0‘13§
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Apasati pictograma ,Implement” din coltul stanga jos al ecranului pentru a intra in setarile
utilajului.

< Implement list @& 82wl al B 29300136

2025-12-22 10:29

Q_ Please enter Application
Name
-~ Testl
) o
Brand
= Test 2 Model
L)
Type
A
B
C
° D
S
° E
o Create O m Calibration g Edit o

Apasati ,Create”, apoi introduceti informatiile utilajului, parametrii de masurare si alte date
ale vehiculului folosit la lucru.

11
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¢ New implement 8 20 al al
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29300136

Parameter configuration
Name* @
Implement info
P ° Brand @
=2 . Model @
, Measurement info o
- @

G

Introduceti ,Name”, ,Brand”, ,Model” si ,Type”.

Nr. Functie Punct Descriere

1 Nume
2 Marca
3 Model
4 Type

5 g

Introduceti numele utilajului in functie de tip.
Introduceti marca utilajului in functie de tip.

Introduceti modelul utilajului in functie de tip.

Selectati dupa tipul utilajului agricol: lucrarea solului, semanat, prasit, plantat,

fertilizare, recoltare, plantat legume,
irigare, transport.
Pasul urmator; apasati directorul de configurare de pe aceasta pagina pentru a trece la ,Measurement

Information”.

12
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3.2 Informatii de masurare

& New implement £ il a T 22300136

125-1

Parameter configuration

Implement connection method @
Implement info ° @ A @

B
C

@ ‘- Previous step @m save

Selectati metoda de prindere corespunzatoare tipului de utilaj si introduceti Iét,imeé de lucru,

suprapunerea, golul, decalajul, latimea fizica si distanta de la boltul de prindere la punctul de
lucru, conform masuratorilor reale.

. Functie Punct Descriere

Selectati dupa metoda de prindere a utilajului: Tractat/Purtat; la crearea

1 Metoda de .
unui
prindere
utilaj nou este selectat implicit ,,Mounted”.
Utilaj Parametri
2 Schema Schema parametrilor utilajului agricol, pentru masurare precisa.

Parametri obligatorii: (A) Latime de lucru (B)
Suprapunere / Gol; Parametri optionali: (C) Latime fizica

(D) Decalajul utilajului,

Utilaj Parametri

3
(E) Distanta de la punctul de prindere la punctul de lucru;
in sistem metric, unitatea este metrul (m); unitatea de masura se schimb& odata cu
sistemul de unitati.
Pictograma de operare: apasati pentru a reveni la elementul anterior; pe aceasta pagina trece la
4 - ,Implement Information”.
5 ,Save” Apasati pentru a finaliza configurarea parametrilor utilajului.

13
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3.2.1 Metoda de prindere Selectati dupa metoda de prindere a utilajului: Tractat / Purtat.
Cand este selectat un utilaj purtat in fata, punctul E reprezinta distanta de la punctul de lucru

la puntea fata.

€& New implement @& 20wl oal T

29300136

Parameter conﬁguratlon Implement connection method
Implement info ° A
B
=3 "
Measurement info °
C
D
]
[ W—
E
o
[ ]
o
o

‘- Previous step m save

3.2.2 Setarea latimii utilajului Ca in figura, masurati latimea reala de lucru a utilajului inainte
de lucru. Masurati distanta in linie dreapta de la punctul de lucru cel mai din stanga la cel mai
din dreapta al urmei utilajului si calculati media mai multor masuratori. Asigurati precizia
masuratorilor, deoarece valorile gresite afecteaza distanta intre treceri. Introduceti latimea

masurata a utilajului.

14
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3.2.3 Distanta intre treceri Definitie: distanta dintre doua treceri de lucru

alaturate ale vehiculului.

Trecere stanga: trecerea din partea stanga a soferului. Trecere
dreapta: trecerea din partea dreapta a soferului. Suprapunere:
zona suprapusa dintre urmele de lucru. Gol: zona nelucrata

dintre treceri.

Left Pass-to-pass Line:The pass Right Pass-to-pass Line:The pass
on the driver’s left-hand side. on the driver’s Right-hand side.

VEL 0 M=
- i 5 WECTOR MG
_§t3 m E 8 43

15
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3.2.4 Decalajul utilajului Latime fizica: distanta in linie dreapta dintre marginea cea mai din

stanga si cea mai din dreapta a utilajului.

Latime fizi

3.2.5 Decalajul utilajului

Decalajul utilajului este distanta dintre centrul vehiculului si centrul utilaj nou este
selectat implicit ,,Mounted”. Cand cele doua centre coincid, decalajul este 0.

~ Marcati punctele centrale ale utilajului
=

16
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3.2.6 Distanta de la boltul de prindere la punctul de lucru

Este distanta in linie dreapta dintre punctul de prindere (boltul) vehicul-utilaj si punctul de

lucru.

3.2.7 Lista utilajelor Dupa configurarea utilajului, apasati pictograma ,Implement” din coltul

stanga jos al ecranului pentru a vedea lista utilajelor.

< Implement list

8 80wl il =

29300136

Q, Please enter

@

Application

Name

Brand

Model

Type

e Create

17
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Nume Descriere

1 Bara de cautare Cautare dupa numele utilajului.

Afiseaza toate utilajele create, ordonate dupa data
2 Lista utilajelor crearii (cel mai recent sus). Utilajul activ este marcat
cu bifa.

Apasati pentru a crea un utilaj nou. Panoul de parametri

3 ~Add New” I
apare langa lista.
Afiseaza parametrii utilajului. ®La adaugarea unui utilaj
nou, panoul are campuri goale de completat. @La

4 Panou parametri selectarea unui utilaj existent, afiseaza parametrii

salvati.

Selectati un utilaj si apasati ,Delete” pentru a-l sterge.
5 .Delete” Va aparea o cerere de confirmare. Se poate sterge si
utilajul activ.

6 ~Calibration” Apasati pentru a regla decalajul utilajului.
7 LEdit” Apasati pentru a edita parametrii utilajului.
8 »Call” Apasati pentru a activa utilajul selectat pentru lucru.

18
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4. Mod de lucru

Apasati pictograma ,,Create” pentru optiunile de mod de lucru. Selectati modul dorit si

apasati ,Confirm”. Moduri disponibile: linie AB, curba AB, linie dreapta A+.

Mo 20 @ @ : @ 9w B0

@

Create

&

AB line

» “
o " @
Swath alig
nment a---
-
_—
»

Control pa
rameters

5m

® B O Wk ®» Q@

4.1 Linie AB Duceti vehiculul la capatul parcelei, orientat in directia de lucru, si apasati

A

pictograma A de pe ecran pentru a seta punctul A.

M= S g G : ® 5w T2
ﬂ 6 1
< »
--.
N
b 2m
® B O W ®» @
L]

19
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n

Dupa setare, sistemul afiseaza ,Point A set successfully.

me 2w o @ I 0 Il e was mwom
Point A set ‘ /A\. ‘
successfully L ey
Create
Qo .,
|
Set point B after driving 5.00 meters -—
[
L)
o]
® B O Wk T .

'
Daca pozitia nu este exacta, duceti din nou vehiculul in punctul dorit si apasati pictograma
pentru a reseta punctul A. Punctul A initial va fi inlocuit automat.

I I I 0 I I I © 820wl al T mf?‘,

Point A reset 2N @
successfully ‘[
Create
Qo
+ »

Set point B after driving 4.99 meters

C
»
X
A
% B O Wk .

20



ASS-812-EN-MA-YHSC-V1.0

Apoi conduceti manual vehiculul la capatul opus al parcelei si apasati pictograma B %entru a
seta punctul B si a finaliza linia AB.

0.00 0.00 0.00 0.00
Bl Qi gi* 111 ° 111

S = wl a T 29300136

2025-12-22 10:41

Point B set @
successfully

Create
ny
B
a 1
[

in aceasta etapa, punctul A nu mai poate fi modificat. Daca punctul B nu este exact, duceti
B . ,
vehiculul in locul corect & pasppictograma pentru a-| reseta.

E 000 &3 0.00 G 0.00 (;) 0.00 I I I 0 I I I S £l il ’,‘.:? 29300136

2025-12-22 10:42

Point B reset @
successfully

Create

=
B
0 € b
&
Q QII
%
-“ 2m
% B 0 T .
.

21
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Dupa setarea punctului?, ARG RERe 4 pasat @ pentru a salva linia AB.

numelui lucrarii, apasati La orice paefgiheePorni autoghidarea.

. D : ntr nul ta setare.
de confirmare, puteti apasa Numele parcelei pentru a anula aceasta setare

poate fi personalizat si editat.

Please enter task name

20251222104246

14 / 48 characters

123 () (-] HE ‘« » N3

Note:

La setarea liniei drepte AB, vehiculul trebuie sa mearga in gol (fara utilaj Tn lucru).
De fiecare data cand selectati o parcela noua pentru lucru, linia AB trebuie
redefinita. Daca lucrarea nu se termina in aceeasi zi, datele salvate ale parcelei pot

fi reincarcate pentru a continua a doua zi.

22
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4.2 Curba AB Dupa selectarea , AB Curve”, apasati ,Create”, duceti vehiculul la capatul
parcelei, orientat in directia de lucru. Apasati pictograma ,Record” pentru a incepe

inregistrarea.

e 2 O (N ! CETIVE

O

Create

Dupa setarea punctului A, pe ecran apare un mesaj de confirmare. Daca pozitia nu este
'
“ . . R C e L Ar L.
exacta, readuceti vehiculul in locul corect si apasati pentru a-l redefini (punctul A'initial se

sterge automat).

e 2w or @ [0 Il &9 was 2w

o Start recording AB 2N @
curve \6/
Create
® .
+ »
a
Drive 39.99 meters to complete recording -—
[
%
]
A
® B O Wk .
L]

23
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Pentru a adauga un segment drept, apasati butonul ,,I!Ause Recording” (traseul parcurs in
timpul pauzei va fi inregistrat ca linie dreapta).

e 2w or @ [0 I &9 was 20

o Recording paused f‘\
h g Create

Drive 34,69 mete complete recording E

(s =

® B O Bk D -

Pentru a continua Tnregistrarea curbei, apasati butonul ,,Resume Recording” ’

e ze oo on I 0 Il es was o

o Resume recording f\ @
=

Create

=

Drive 32.45 meters to complete recording >

¢ B O D -

24
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@

Cand vehiculul ajunge la capatul traseului curb, apasati pictograma ,Confirm” pentru a

finaliza crearea. Pute'@e\pésa .Cancel”
in orice etapa pentru a opri si anula procesul.

s 2 o @ I ° 1 S Sl al T 20000
N ©

i n .

® 4

+ »

-

=

Please enter a task name

20251222104602|

14 / 48 characters

7n23 (=] (] Ha ‘ » 7123

25



ASS-812-EN-MA-YHSC-V1.0

4.3 Linie A+

@

Dupa selectarea modului ,A+ Line® apasati Apasati apoi sistemul creeaza automat o linie

de navigare avand ca referinta directia curenta a vehiculului.

M 2w G @ 0 RSP

Daca pozitia sau directia vehiculului nu este exacta, readuceti vehiculul in locul si pe directia

0y
corecta si apasati pentru a-l redefini (punctul A init,iarée sterge automat).

e 2 o e IIE 0 Il e s waw o

Point A reset
successfully @ Cg?te
o
o 4>
(2
N
b |
« B O M .
L]
Apasati o introduceti numele parcelei, apoi apasati pentru a porni autoghidarea.

26



ASS-812-EN-MA-YHSC-V1.0

4.4 Autoghidare

Sistemul este gata de autoghidare Apdsatipentrua pomniautoghidarea

Portocaliu

Sistemul este in autoghidare Apasati pentru a opri autoghidarea

Verde

Autoghidarea n t
ﬁ Sistemul nu poate porni autoghidarea utoghidarea nu poate

porni; verificati
Rosu

defectele
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V. Functii uzuale

ASS-812-EN-MA-YHSC-V1.0

1. Bara de stare a lucrului

Afiseaza in timp real datele lucrarii curente. in timpul lucrului (cu sau fara autoghidare),
apasati zona din coltul stanga sus pentru a deschide fereastra cu datele de lucru. Apasati
din nou zona sau oriunde in afara ferestrei pentru a o inchide.

all il =

29300136

20251222104246 @

Manual drivin Autosteering wark
S @ Fee® | AL L ¢

Operation hours

0.00n

Distance from

point A to point
5.35m @

- = \ \ \ \
S-=SARRPARANE

@

Create

A+ line

o
Nudge
Swath alig

nment a

-

—_—

-
Control pa
rameters

1 Nume lucrare
2 Ore de lucru
3 Distanta lucrata

la punctul B

4 Suprafata lucrata manual Suprafata acoperita prin conducere manuala.

5 Suprafata lucrata automat Suprafata acoperita in autoghidare.

6 Distanta de la punctul A

Numele lucrarii curente.

Timpul total de autoghidare in timpul lucrarii. Calculul
se opreste cand autoghidarea este dezactivata. Daca
modul de inregistrare a traseului este manual, se
include si timpul de conducere manuala.

Distanta totala parcursa in autoghidare. Calculul se
opreste cand autoghidarea este dezactivata. Daca
modul de inregistrare a traseului este manual, se
include si distanta parcursa manual.

Distanta dintre punctul A si punctul B. Se afiseaza
doar in modul linie AB.
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2. Setari

Apasati zona pictogramelor de stare din coltul dreapta sus, in orice ecran, pentru a
deschide panoul de setari. Apasati din nou pentru a-l inchide.

Lon/Lat 121.2611334,31.1992813 General e
Elevation 14.7m o
[E]
0.00km/h (] e
Number of satellite 21 ® Light mode Dark mode =
ting_f 1a O ‘E}

Sound

Differenti (1‘.1"“ 1s gﬂ
Language

foto ®

Map
etting_ 1a @
etting_data_typesetting_data_source_smart_r

Descriere

Setari generale: culoarea temei, luminozitate, volum, alarme, sistem
de unitati si configurarea hartii din satelit.

Setari WLAN: conectarea si configurarea retelelor Wi-Fi.

Setari retea mobila: informatii despre cartela SIM si gestionarea
conexiunii la reteaua mobila.

Setari RTK: configurarea si gestionarea surselor de corectie diferentiala.

Setari navigare: personalizarea navigarii si a modului de autoghidare.

Configurare vehicul: configurarea informatiilor si reglarea parametrilor
vehiculului.

Calibrare vehicul: calibrarea raportului de directie si a inclinarii
vehiculului.

Dispozitive externe: configurarea accesoriilor externe, ca de ex.
camere 360° si manete de control cu fir.

Gestionare licente: gestionarea licentelor pentru serviciile de baza,
serviciile de nivel superior si functiile software platite.

Mod demo: activarea sau dezactivarea modului demo si reglarea parametrilor sai.

0006600000
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3. Mutarea liniei de navigare Folosita pentru ajustarea fina a pozitiei unei linii de

navigare existente. Prin mutare la stanga sau la dreapta, linia poate fi aliniata exact cu
urma reala de lucru.

@ 20 Wl a5 | 29300136

025-12-22 1

Nudge

C Create

| Cumulative offset: 0cm

| ol
i@i |—-@| 4®

Nudge left  Nudge here  Nudge right @I »
udge
10 @ cm ‘_I 3 |-’

@ Swath alig
nment a*-*

-
—
-

Control pa
rameters

Nume Descriere

1 Comutator mutare Activeaza sau dezactiveaza functia de mutare a liniei.

2 Decalaj Arata decalajul total fatd de linia de navigare initiala (0). ,-"
cumulat indica decalaj spre stanga; ,,+” indica decalaj spre dreapta.
3 ~Nudge Left”  Apasati pentru a muta linia de navigare spre stanga.

4 Mutare aici Aliniaza linia de navigare la pozitia curenta a vehiculului.
5 Mutare dreapta Apasati pentru a muta linia de navigare spre dreapta.

6 Caseta valoare Introduceti valoarea de mutare dorita (unitate: cm).

7 Resetare linie L o . . o
Apasati pentru a readuce linia de navigare in pozitia initiala.
de navigare
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4. Reglarea imbinarii randurilor Apasati ,,Swath Alignment Adjustment” in bara
de unelte pentru a deschide interfata de reglare. Sunt disponibile doua moduri:
reglare rapida si metoda celor trei treceri

@ 90wl al B 2000

<

Create

i -

@ ‘- 3 At line
% 4-[-»
Nudge

Tap the arrow to choose the adjustment @ ‘l 'll’

direction and enter the distance to adjust; Swath alig
please ensure the implement swath width is nment a---
set correctly -
—_—

-
@ cm Control pa

rameters

Quick
Swath alignment adjustment  adiuctmen

Q confirm

@ 90wl al B | 2001

Three-line
Swath alignment adjustment  poethod ke

§ Create
L

i

b2t os

. <«

\'/' At line
@ o ©'S1Turn right,S2Turn '.}’

Nudge

o] ofb
S2 pass-to-pass line Swath alig

nment a-

cm -
—
-

@ Skip: 0cm Control pa
Right offset: 0.0 cm rameters

o confirm

S1 pass-to-pass line

Descriere

1 Comutator imbinare randuri Activeaza sau dezactiveaza reglarea imbinarii randurilor.

2 Mod de calibrare Doua moduri: reglare rapida si metoda celor trei treceri. Apasati
pentru a comuta intre ele.
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in modul de reglare rapida, sdgeata are doua functii: «
Alegerea directiei: fiecare apasare regleaza cu 1 cm in
directia aleasa. * Afisare sincrona: caseta de mai jos se
actualizeaza automat (negativ pentru stanga, pozitiv

3 Directia reglarii (stanga D ) .
pentru dreapta). Valoarea afisata este reglajul dorit de

/ dreapta) . : . . -
utilizator; sistemul calculeaza corectia in consecinta.
4 Caseta de introducere Introduceti valoarea de reglare dorita (unitate: cm).
5 ~confirm” Confirmare. Apasati pentru a efectua calibrarea.
6 Metoda celor trei treceri Mod de calibrare bazat pe trei treceri alaturate.
7 Alegerea directiei (trei Alegeti trecerea stanga sau trecerea dreapta, dupa
treceri) rezultatul ultimei treceri.

Introduceti distanta exacta intre treceri masurata in

8 Valoare trei treceri . .
timpul lucrului.

9 Informatii parametri  Afiseaza parametrii dupa calibrare.

4.1 Exemplu de reglare rapida Introduceti abaterea distantei intre treceri conform
rezultatelor reale. De exemplu: daca distanta ideala este 66 cm, dar distanta reala pe stanga
este 60 cm, introduceti 6 cm (66 —60 = 6) In campul de reglare rapida. Deoarece trecerea
din stanga este mai ingusta decat ideal, vehiculul trebuie mutat spre dreapta. Selectati
sageata dreapta si apasati ,Confirm” pentru a finaliza calibrarea. 4.2 Metoda celor trei
treceri Efectuati cu tractorul trei treceri consecutive. Dupa a treia trecere, stabiliti partea
(stanga sau dreapta) pe care apare abaterea. Selectati directia corecta, introduceti distanta
reald masurata intre treceri si apasati ,Confirm”. Not&: inainte de calibrarea imbinarii
randurilor, verificati ca parametrii utilajului sunt introdusi corect. Suma celor doua distante

reale intre treceri trebuie sa fie egala cu dublul [atimii teoretice.
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5. Parametri de control

me 2w o e I ® 9w w20

\ \\ \\\ \ \ Control parameters @

Create

\ \ \ Line entry sensitivity

\ \\ \ 120 /
\ F: \ \ \\ At line

\ \ Lateral sensitivity

) \ \ \ \ o o
\' \.\\ \\ \ g dlb

Swath alig

\ \ nment a---

\ Terrain compensation factor

\ \ \ \\ \ - =
\ \\ \ \ \ \ \ Control pa
\ \ Steering gain rameters
| )

Sensibilitate intrare pe linie: determina cat de repede reactioneaza sistemul in
navigarea pe linie dreapta. Sensibilitate laterala: controleaza momentul corectiei
volanului. Sensibilitate de directie: regleaza unghiul de bracare al volanului pentru
corectia directiei. Factor de compensare a terenului: cat de puternic compenseaza
sistemul denivelarile terenului. Castig directie: controleaza frecventa oscilatiilor

volanului.

33



ASS-812-EN-MA-YHSC-V1.0

6. Comutator camera

Apasati pictograma ,,Camera” din bara de unelte din partea de jos a ecranului pentru a
porni camera. Apasati din nou pentru a o opri.

29300136

O

Create

P

At line

all all =

.
Nudge
T
4k
Swath alig
nment a---

i)

Control pa
rameters

7. Ajutor

Ofera unelte pentru depanare rapida si asistenta la probleme legate de navigare.

help_remote_control

H Log
. Version >
management

—

o 4

Cod control la distanta: folosit pentru asistentd tehnica la distanta. inainte de a cere
asistenta, trimiteti codul afisat echipei de suport tehnic. Versiune: afiseaza versiunea

software curenta si permite actualizarea sistemului.
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8. Lista de lucrari

2025-12-22 10:27

@

Create

&

AB line

I'_S'I .(.’.00 a ?;oo @ pnﬂ (;) l‘)‘,o‘n : @ @ al il "E? 29300136

; - “»
. ‘é .l Nudge
| 4k
Swath alig
nment a---

-
_——
-

Control pa
rameters

: O

o~ 29300136
all =

2025-11-03 14.52

202510241 65444@
2025-10-24 16:55 i
#1.799km
£
20251024173259...
2025-10-24 17:50 g
ha
®225km
20251024175249 -
2025-10-24 17:59 ol b
ha
® 4 934km
/
20251028101912 = - Operation area : 0.00 ha Operation hours - 0.01 h
2025-10-28 1029 u.01
ha
® 0 030km
@ Delete e’ @ Repeat task o Continue !as@
7

Lista de lucrari permite vizualizarea, gestionarea sau reluarea lucrarilor in camp.
Functii: vizualizarea informatiilor parcelei, stergerea inregistrarilor, relucrarea cu
liniile de navigare existente sau continuarea din punctul anterior de lucru.
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Descriere

2 Lista de lucrari

3 Detalii lucrare

4 ,Delete”

5 Relucrare

6 Continuare lucrare

7 JEXit”

1 Bara de cautare Cautare dupa numele lucrarii.

Afiseaza lista lucrarilor anterioare. O bifa apare langa lucrarea

selectata.

Afiseaza informatii despre lucrare, precum durata, numarul de
sesiuni, ora de inceput si ora de sfarsit.

Sterge inregistrarea de lucru selectata.

Refoloseste o linie de navigare existenta pentru lucrari

repetate (de ex. in sezonul sau anul urmator).

Continua din ultima pozitie inregistrata a lucrarii anterioare. O
noua inregistrare va fi creata automat in fereastra de detalii a
lucrarii.

lesire din lista lucrarilor.
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VI. Probleme frecvente

1. Analiza defectelor din informatiile echipamentului

Informatii bara de stare Analiza barei de stare

Fix Normal
Float Dispozitivul receptioneaza prea putini sateliti sau semnal
slab
Pseudo-distanta Semnalul statiei de baza nu este receptionat

Stare pozitionare

Punct singular Se calculeaza doar o pozitie simpla (fara
corectie diferentiala).

Invalid Nu se detecteaza semnal satelit.
Neconfigurat Statia de baza nu este configurata

Sursa de date Normal Normal

Neconfigurat Statia de baza nu este configurata
Autentificare esuata Eroare de autentificare a contului.

Retea indisponibila — verificati daca reteaua 4G
functioneaza corect. Daca problema persista,
contactati suportul pentru a verifica daca vehiculul

Starea sursei de date

Deconectat A
este in afara
zonei de acoperire a statiei de baza.
Neconectat Verificati conexiunea cablajului principal
Cutie de control Conectat Normal
Neconectat Verificati conexiunea cablajului giroscopului

Senzor de unghi al rotii (WAS) Conectat Normal

Apare cand vehiculul sta pe loc o timp
indelungat. Porniti vehiculul si mergeti inainte o
scurta distanta (viteza > 1.6 km/h) pentru
finalizarea initializarii.

Unghi roata fata Neinitializat
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2. Analiza defectelor frecvente

Terminalul nu

Siguranta defecta inlocuiti siguranta
porneste
Comanda fara 5 o
_ Defect motor Inlocuiti motorul
rotatie

Defect terminal inlocuiti terminalul

Cablajul terminalului deteriorat inlocuiti cablajul

Ecran negru / terminalului

ecran care
palpaie Cablajul principal al receptorului nu este alimentat
Inlocuiti cablajul principal

Pierderea alimentarii .~ . . A . .
bateriei sau cablu de Incarcati bateria/strangeti conexiunea

alimentare slabit la cablajului de alimentare
conexiune

Autoghidarea se ~ Conexiune anormala a cablajului Verificati conexiunea
opreste neasteptat cablajului
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VII. intretinerea echipamentului

Pentru functionarea corecta si o durata de viata mai lunga a echipamentului, efectuati
intretinerea strict conform cerintelor specificate. Este strict interzisa demontarea sau
montarea neautorizata a componentelor principale ale sistemului. Daca este necesara
intretinerea, contactati la timp personalul de service autorizat. Utilizati sistemul strict
conform manualului de utilizare. Verificati saptamanal toate suruburile, cablajele si
conectorii sistemului — de ex. suruburile de montare ale controlerului, suruburile de fixare
ale senzorului de unghi si mufele cablului de date. Daca gasiti elemente slabite, desprinse

sau deteriorate, strangeti-le sau reparati-le imediat. intretinerea motorului de volan:

Pastrati motorul curat. Evitati acumularea indelungata de praf, pamant sau alte
impuritati pe suprafata motorului. Asigurati un mediu de functionare adecvat
motorului. Nu Tnveliti motorul cu carpe, folie de protectie contra prafului sau alte

materiale, pentru ventilare si racire corespunzatoare.

inainte de fiecare sezon de lucru, verificati daca:

Sistemul de transmisie functioneaza lin. Concentricitatea cuplajului respecta
standardul. Transmisia cu roti dintate se misca liber. Daca apar blocaje sau

rezistenta anormala, identificati cauza si eliminati defectul inainte de lucru.
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VIll. Schema de conectare a cablajului

HD812 Wiring diagram of the main harness
GNSS Receiver

vvvvvvvvvvvv

]

F160 = (1) Tabler s/ )6 728 BiMain™

1

(6) MU/ NG s

yov @l Must be connected.

Option
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