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SFATURI DE LECTURA

HD5405

1.1 Explicarea simbolurilor

Acest document foloseste urmatoarele simboluri pentru a clasifica pericolele potentiale ce pot rezulta din utilizarea
incorecta. Pictogramele , Atentie” indica faptul ca nerespectarea instructiunilor poate duce la pagube materiale sau
VEtamari usoare.

&togramele »Avertisment” indica faptul ca nerespectarea instructiunilor poate duce la pagube materiale, accidente majore sau vatamari grave.

Cititi integral Manualul de utilizare si familiarizati-va cu functiile produsului inainte de utilizare. Utilizarea
incorecta a produsului poate provoca vatamari grave dumneavoastra sau altora, ori deteriorarea produsului
si pagube materiale. Produsul este relativ complex si necesita o perioada de familiarizare inainte de

/I\  tilizarea in sigurants, precum si cunostinte de baza. Produsul nu este destinat copiilor. Nu folositi piese care
nu sunt furnizate sau recomandate de Huida Technology. Respectati strict instructiunile Huida Technology la
instalarea si utilizarea produsului. Acest ghid contine instructiuni de siguranta, utilizare si intretinere. Cititi cu
atentie toate instructiunile si avertismentele din Manualul de utilizare Tnainte de asamblare, configurare si

utilizare.

1.2 Recomandari de utilizare

Huida Technology pune la dispozitia utilizatorilor urmatoarele documente:

* Lista de articole

 Declinarea responsabilitatii si ghid de utilizare in siguranta

* Manual de utilizare Se recomanda verificarea continutului cu , Lista de articole”. Cititi ,Declinarea responsabilitatii
si ghidul de utilizare in sigurantd” si ,Manualul de utilizare” pentru a afla cum se foloseste. Inainte de utilizare,
asigurati-va ca cunoasteti functiile fiecarei componente a produsului si informatiile privind restrictiile de zbor,
procedura de intoarcere de urgenta si legile si reglementarile locale relevante. Daca aveti intrebari despre acest

produs, contactati Huida Technology sau un agent autorizat de Huida Technology.

1.3 inregistrarea cu numele real

Conform reglementarilor Administratiei Aviatiei Civile a Chinei privind inregistrarea cu numele real, efectuati
inregistrarea in sistemul de inregistrare a dronelor al Administratiei Aviatiei Civile. Pentru mai multe informatii,

vizitati https://uom.caac.gov.cn
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REZUMAT PRIVIND SIGURANTA

« Utilizarea HD540S poate implica anumite riscuri si nu este potrivita persoanelor sub 18 ani.

A
 Capitolul de siguranta contine doar o parte din regulile de zbor in siguranta. Cititi cu atentie integral
,Declinarea responsabilitatii si ghidul de utilizare in siguranta” si ,Manualul de utilizare”.
Mediu

* Zburati in camp deschis, departe de oameni.

* Nu zburati la altitudini de peste 4,5km.

* Zburati la 0°C - 40°C, pe vreme buna (fara ploaie torentiald, vant puternic sau vreme extrema).

« Zburati in zone permise. Inainte de zbor, consultati autoritatile locale de zbor si respectati legislatia locala.

* Nu zburati in interior.

Verificarea inainte de zbor

 Asigurati-va ca fiecare dispozitiv este suficient Tncarcat.

* Folositi piese originale Huida Technology si asigurati-va ca toate piesele sunt in stare buna. Daca vreo piesd este

uzata sau deterioratd, nlocuiti-o Thainte de zbor.

* Verificati ca elicele sa nu fie deteriorate sau deformate, sa fie bine fixate, curate, fara corpuri straine si montate

corect pe motor.

 Asigurati-va ca elicele si bratele sunt complet desfacute, iar inchizatorile bratelor sunt fixate.

* Asigurati-va ca motorul este curat, nedeteriorat, bine fixat si porneste normal.

 Asigurati-va ca trenul de aterizare, rezervorul si bateria de zbor sunt montate ferm.

 Asigurati-va ca suprafetele antenei RTK, antenei de transmisie video si modulului radar sunt curate si neacoperite.

» Cand aplicatia va cere calibrarea busolei, calibrati-o inainte de zbor.

* Pilotul si echipa de la sol trebuie sa poarte casca si sa pastreze o distanta de siguranta de peste 6m fata de drona.

* Asigurati-va ca zona de lucru nu are obiecte care pot afecta zborul, precum pungi de plastic, saci goi de

ingrasamant, folii de plastic si alte obiecte usor de luat de vant.

* Asigurati-va ca Huida Drone APP ruleaza pentru asistenta in zbor.
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Zilnic

* Nu va apropiati de elice si motoare cand functioneaza. Pastrati o distanta de siguranta de peste 6m.

* Asigurati-va ca nicio persoana straina nu intra in zona de lucru pe toata durata lucrului.

* Nu depasiti greutatea maxima la decolare recomandata de aplicatie, pentru a evita pericolele.

* Nu agatati obiecte grele sub drona. Orice modificare a dronei este strict interzisa, altfel poate provoca instabilitate in

zbor sau chiar prabusirea.

 Zburati in raza vizuala (VLOS).

» Comanda de oprire fortata (joystick-uri spre exterior) sau oprirea motoarelor in alt mod in zbor duce la caderea

dronei. Folositi aceasta functie doar in caz de urgenta.

* Nu raspundeti la telefon Tn timpul zborului si nu operati drona sub influenta alcoolului sau a drogurilor.

* La avertizarea de baterie descarcata, reveniti cat mai repede.

» Dupa aterizare, opriti intai drona si apoi telecomanda, pentru a evita pierderea semnalului telecomenzii, care ar

declansa intoarcerea automata a dronei.

* Mentineti controlul dronei pe tot parcursul si nu va bazati doar pe informatiile din Huida Drone APP. Ocolirea
obstacolelor nu este disponibila in anumite moduri sau medii de zbor. Pastrati contactul vizual, observati cu ochiul
liber, evaluati corect situatia de zbor, ocoliti obstacolele la timp si setati altitudinile de zbor si de intoarcere potrivit

mediului de zbor.

» Daca in zona de lucru sunt linii de Tnalta tensiune, planificati traseul corespunzator si pastrati distanta de siguranta

pentru a evita coliziunea. Daca drona loveste firele, nu o atingeti cu mana: exista risc de electrocutare.

Restrictii de zbor si reglementari locale

« Inainte de zbor, consultati autoritatea locald de control aerian si respectati legislatia locald. Daca este nece sar,

solicitati autoritatii competente autorizatie de utilizare a dronei.

» Mentineti altitudinea de zbor la 30m sau mai jos si respectati legislatia locala in timpul zborului.
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Descrierea gradului de protectie

in conditii controlate de laborator, modulul central al dronei are grad de protectie IP67. Protectia nu este permanenta
si poate scadea din cauza imbatranirii si uzurii in timp. Deteriorarile cauzate de patrunderea lichidelor nu sunt

acoperite de garantie. Situatii in care protectia poate fi compromisa:

* Dupa o coliziune care deformeaza garnitura;
e Fisuri sau deteriorari ale garniturii carcasei;

» Capacul de protectie al interfetei sau dopul de cauciuc nu este montat corect sau este slabit.

Instructiuni de utilizare a pesticidelor

e Limitati utilizarea produselor sub forma de pulbere si curatati prompt dupa utilizare, altfel durata de viata a

sistemului de stropire poate fi afectata.

* Pesticidele sunt toxice; folositi-le cu grija si lucrati in siguranta conform regulilor de utilizare a pesticidelor.

* La prepararea pesticidelor, evitati stropirea, pentru ca reziduurile de pesticid din aparat sa nu afecteze sanatatea

oamenilor.

* La prepararea pesticidelor, folositi apa fara minerale. Dupa preparare, solutia trebuie filtrata si apoi turnata in
rezervor, pentru ca impuritatile sa nu infunde filtrul. Daca apar infundari la aplicare, curatati-le la timp Tnhainte de

utilizare.

* La aplicarea pesticidelor, personalul trebuie sa stea in directia din care bate vantul, pentru a evita contactul cu

pesticidul purtat de vant.

 La aplicarea pesticidelor, purtati echipament de protectie pentru a evita contactul direct cu pesticidele; dupa

aplicare spalati-va pielea, drona si telecomanda.

* Efectul pesticidelor depinde de concentratia solutiei, debitul de stropire, inaltimea dronei fata de culturi, directia si
viteza vantului, temperatura, umiditate etc. Acesti factori trebuie luati in considerare la aplicarea pesticidelor pentru
rezultate optime. Asigurati-va ca oamenii, animalele si mediul nu sunt afectati de acesti factori in timpul

tratamentului.

* La aplicarea pesticidelor este strict interzisa poluarea raurilor si a surselor de apa potabila.

* Eliminarea solutiei ramase: planificati din timp pentru a reduce solutia ramasa la minimum. Cumparati si folositi
cantitatea de pesticid necesara in functie de suprafata parcelei. Primul pas este stropirea solutiei ramase si a solutiei

de spalare pe culturi. Se recomanda si instalarea unui sistem special de conducte pentru tratarea solutiei de spalare.

* Este interzisa utilizarea acizilor tari, bazelor tari, lichidelor fierbinti si pesticidelor interzise expres de stat.
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Zburati intr-un mediu Zburati in raza vizuald Mentineti altitudinea sub 30m
’ Semnal GNSS bun ’ T

deschis si fara obstacole
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in zbor, stati departe de oameni, linii electrice, cladiri inalte, aeroporturi si turnuri de semnal. Turnurile de radiotransmisie, liniile de inalta

tensiune si statiile electrice pot perturba semnalul telecomenzii si pun in pericol zborul. Fiti atenti la siguranta in timpul zborului.

2z === V; EE 7 26m/s

Nu zburati pe vreme de ploaie torentiald (25mm sau mai mult in 12 ore), ceatd densa, ninsoare, furtuna cu descarcari electrice sau vant puternic

(viteza vantului peste 6m/s).

18

Distanta de sigurantd >6 metri Nu atingeti niciodat elicea in rotatie, altfel pot apirea ~ ZOna interzisa zborului

vatamari grave si pagube materiale.
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PREZENTAREA PRODUSULUI

3.1 Introducere

Drona agricold HD540S, nou dezvoltata de Huida Technology, are un rezervor de solutie de pana la 40L si un rezervor
de Tmprastiere de pana la 60L (sarcinda maxima 50kg). Are o arhitectura stabild cu sase brate si vine standard cu
doua duze centrifugale. Debitul maxim cu 2 duze centrifugale ajunge la 20L/min, iar cu 4 duze la 28L/min; discul de
pulverizare dublu asigura o pulverizare mai uniforma, iar marimea picaturilor este reglabila, ceea ce imbunatateste
eficienta si calitatea lucrului. Vine standard cu radar rotativ de 360° si radar de urmarire a terenului, adaptandu-se la
diverse terenuri de lucru si facand zborul mai sigur. Noua telecomanda inteligenta are ecran de 6 inch cu
luminozitate ridicata si Huida Drone APP integrata, imbunatatind fluiditatea si stabilitatea lucrului. Modulul standard
RTK de Thaltd precizie permite planificarea traseelor la nivel de centimetru. Accepta alimentare din bateria interna si

externa, cu o autonomie totald de pana la 8,5 ore, acoperind complet nevoile lucrarilor lungi si intense.

Caracteristici principale

Drona agricold HD540S are cadru pliabil, cu echilibru optim intre rezistenta si greutate redusa. Se pliaza rapid, fiind
usor de mutat si transportat de o singura persoana. Modulul RTK de inalta precizie de la bord permite zborul pe traseu
cu pozitionare centimetrica si accepta tehnologia de orientare cu doua an- tene, rezistenta la interferente magnetice;
camera FPV HD frontala monitorizeaza zona din fata, verifica in timp real conditiile de zbor si asigura siguranta
zborului. Modul inteligent de lucru pe traseu poate marca diverse obstacole in interiorul si exteriorul parcelei,
permitand plecarea inteligenta si lucrul complet autonom; pe langa predictia precisa a punctului de terminare a
solutiei, realizeaza potrivirea optima intre solutie si nivelul bateriei, marind suprafata lucratd per incarcare, cu un
lucru mai automatizat si mai eficient. Accepta functia de punct inteligent de autonomie, astfel incat si incepatorii pot
folosi eficient bateria. Drona are radar rotativ de 360° si radar de urmarire a terenului, precum si functii automate de
ocolire a obstacolelor si de urmarire a terenului. Poate identifica obstacole fixe si mobile obisnuite in timpul lucrului,
facand lucrul mai sigur. Doua duze centrifugale de mare viteza si debit mare asigura o latime optima de stropire de
9m conform masuratorilor, cu un debit maxim de 12L/min. Marimea picaturilor se regleaza dupa nevoie, potrivit
pentru stropirea in culturi mari si culturi tehnice. Se poate extinde la 4 duze centrifugale, caz in care debitul maxim
ajunge la 18L/min, pentru lucrari cu debit foarte mare. Noul sistem de imprastiere cu disc poate imprastia pana la
110KG de ingrasamant pe minut. Cu cel mai nou algoritm, cantitatea pe unitatea de suprafata este controlata precis,
pentru o imprastiere de calitate superioara. Drona agricola HD540S este rezistenta la praf, apa si coroziune.
Componentele principale au protectie in trei straturi. Gradul general de protectie ajunge la IP65 (conform standardului

IEC 60529 al Comisiei Electrotehnice Internationale) , iar fuzelajul este rezistent la stropire.

3.2 Pregatirea telecomenzii

3.2.1 Pornire si oprire

Tineti apasat butonul de pornire circa 2 secunde pentru a porni sau opri telecomanda.
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3.2.2 Alimentarea si incarcarea telecomenzii Montarea bateriei externe a

telecomenzii

Daca alimentati telecomanda dintr-o baterie externa, montati bateria astfel:
» Apasati butonul de deschidere a capacului din spate.
¢ Introduceti bateria externa in compartiment si impingeti-o pana sus.

« inchideti capacul.

Pentru a scoate bateria externa, tineti apasat butonul de deblocare, apoi impingeti bateria in jos pentru a o
scoate.

Verificarea nivelului bateriei

puteti verifica nivelul bateriei pe telecomanda si pe indicatorul de nivel al bateriei externe: Verificarea bateriei
interne: dupa pornirea telecomenzii, apasati scurt o data butonul de pornire, iar indicatorul de nivel va afisa nivelul
curent al bateriei. Verificarea bateriei externe: apasati scurt o data butonul de pornire al bateriei externe, iar

indicatorul de pe bateria externa va afisa nivelul curent.

Incarcare

Folositi suportul de incarcare si adaptorul de alimentare pentru a incarca bateria inteligentad externa. Folositi un

fncarcator USB si un cablu USB-C pentru a incarca bateria interna a telecomenzii.

3.2.3 Instalarea cartelei SIM

Introduceti cartela SIM si asteptati 30 de secunde, apoi verificati starea de detectare 4G. Daca arata ca cartela SIM
este introdusa, instalarea este corecta. Apoi testati conexiunea la retea.

() Atentie la sensul de montare al cartelei SIM; nu o introduceti invers.
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3.2.4 Instalarea markerului RTK

Daca planificati zona de lucru prin planificare RTK, introduceti markerul RTK in portul USB al telecomenzii.

3.2.5 Reglarea antenei

Desfaceti antena telecomenzii si reglati-i pozitia. Pozitii diferite ale antenei receptioneaza semnal de intensitate
diferitd. Cand unghiul dintre antena si spatele telecomenzii este de 80° sau 180°, iar planul antenei este orientat
spre drona, calitatea semnalului dintre telecomanda si drona este optima. in timpul operarii, mentineti drona in raza
optima de comunicare. Ajustati la timp orientarea sau distanta dintre operator si drond, astfel incat drona sa fie

mereu in raza optima de comunicare.

'|=¢n‘ 80° .

Nu folositi simultan alte dispozitive de comunicatie Tn aceeasi banda de frecventa, pentru a evita
A interferentele cu semnalul telecomenzii. Daca folositi markerul RTK pentru planificare RTK, scoateti
~ modulul dupa terminarea planificarii, altfel performanta de comunicare a telecomenzii poate fi afectata.

3.3 Pregatirea dronei
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» Desfaceti intai bratele M2 si M6, apoi pe rand bratele M3 si M5; dupa desfacerea tuturor bratelor,
verificati ca toate cele 6 inchizatori sa fie fixate.

* La fixarea bratului cu inchizatoarea veti simti o rezistenta destul de mare. Apasati ferm pentru a bloca
inchizatoarea.

» Desfaceti elicele pe rand.

* Introduceti usor bateria in compartiment pana auziti un clic.

« Verificati montarea corecta a bateriei. Asigurati-va ca bateria este oprita cand o scoateti sau o introduceti.

* Pentru a scoate bateria, apasati inchizatoarea de fixare si trageti bateria in sus.

 Daca trebuie sa pliati bratele, pliati intai M3 si M5, apoi M2 si M6, si asigurati-va ca bratele sunt prinse

in clemele de depozitare de pe lateralul dronei, altfel bratele se pot deteriora.

3.4 Denumirea componentelor dronei

Desfaceti antena telecomenzii si reglati-i pozitia. Pozitii diferite ale antenei receptioneaza semnal de intensitate
diferita. Cand unghiul dintre antena si spatele telecomenzii este de 80° sau 180°, iar planul antenei este orientat
spre drona, calitatea semnalului dintre telecomanda si dron& este optimé. in timpul operarii, mentineti drona in raza
optima de comunicare. Ajustati la timp orientarea sau distanta dintre operator si drond, astfel incat drona sa fie

mereu in raza optima de comunicare.



1. Modul avionica

3. Elice

5. ESC

7. Blocare brat

9. Rezervor de solutie
11. Baterie inteligenta
13. Radar

15. Duza centrifugala

17. Lumini de navigatie

2. Antena RTK

4. Motor

6. Antena 4G

8. Camera FPV frontala
10. Cadru

12. Tren de aterizare
14. Pompa cu rotor

16. Tub carbon brat
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3.5 Denumirea componentelor telecomenzii

1. Antena

3. Buton spate

5. Buton intoarcere

7. Orificiu difuzor

9. Rotita de rezerva

11. Comutator radar

13. Interfata RTK externa
15. Interfata LORA

17. Orificiu snur

19. Maner

21. Butoane personalizabile

2. Joystick

4. Buton cu cinci directii

6. Comutator

8. Ecran tactil

10.

12.

14.

16.

18.

20.

22.

Rotita reglare debit de lucru
Comutator stropire

Slot cartela SIM

Interfata TYPE-C

Fante aerisire

lesire aer

Capac baterie
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3.6 Activare

O drona noua trebuie activata. Porniti pe rand telecomanda si drona, deschideti Huida Drone APP si urmati

instructiunile de pe ecranul telecomenzii. Activarea necesita conexiune la internet.

* Porniti pe rand telecomanda si drona.

» Asteptati ca drona sa finalizeze autotestul la pornire si sa se conecteze automat la telecomanda. Indicatorul de

stare al telecomenzii se aprinde verde, semn ca s-a conectat cu drona.

» Deschideti Huida Drone APP, apasati , Activate Aircraft” pe pagina principala si urmati instructiunile de pe ecran

pentru activarea dronei.

« In timpul activarii, urmati instructiunile de pe ecran pentru inregistrarea cu numele real.

SIGURANTA ZBORULUI

4.1 Cerinte privind mediul de lucru

* Pentru a evita vatamarile si pagubele si pentru eficienta lucrului, lucrati la viteze ale vantului sub 6m/s. Pentru
erbicide, fungicide si insecticide predispuse la deriva daunatoare/toxica, se recomanda lucrul la viteze ale vantului

sub 3m/s.

* Nu zburati pe vreme rea: vant puternic (6m/s sau mai mult), ploaie (25 mm sau mai mult in 12 ore), ninsoare, ceata

etc.

* Alegeti ca loc de zbor o zona deschisa, fara cladiri Tnalte in jur. Cladirile inalte blocheaza semnalul GNSS, ceea ce

inrautateste pozitionarea dronei sau chiar o face imposibila.

* La decolare, aterizare si in zbor, fiti atenti la obstacole precum stalpi, linii de inalta tensiune si copaci, si stati

departe de drumuri, ape, oameni si animale.

* Zburati mereu in raza vizuala si departe de obstacole, oameni, animale, ape etc.

« In zona de lucru sau in apropiere nu trebuie sa existe interferente electromagnetice precum linii de inalta tensiune,

antene de comunicatii sau turnuri de transmi sie.

e Nu zburati la altitudini de peste 4,5km.

» Capacitatea de incarcare scade odata cu altitudinea. La fiecare kilometru de altitudine in plus, greutatea la decolare

scade cu 10%.
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* La altitudini de peste 2km, performanta bateriei si a sistemului de propulsie scade din cauza conditiilor de mediu, iar

performanta de zbor este afectata. Zburati cu prudenta.

* Huida Drone APP afiseaza greutatea incarcaturii din rezervor. Greutatea maxima incarcata nu trebuie sa depaseasca

valoarea recomandata, altfel siguranta zborului poate fi afectata.

* Asigurati-va ca semnalul GNSS este bun si antena RTK nu este acoperita in timpul lucrului.

* Nu operati drona in interior.

4.2 Limite de zbor

Huida Technology pune mereu accent pe siguranta zborului. De aceea, Huida Technology ofera diverse mijloace
tehnice care ajuta utilizatorii sa foloseasca drona in siguranta si conform reglementarilor locale. Va recomandam
insistent sa descarcati si sa instalati cel mai nou firmware in software-ul asistent, pentru ca functia de restrictie a

zborului sa functioneze normal. Functia de restrictie a zborului include:

4.2.1 Zona interzisa zborului

Zonele interzise zborului includ, fara a se limita la, aeroporturi mari, orase/regiuni mari si zone de evenimente
temporare din intreaga lume. in zonele interzise zborului se aplica diferite niveluri de restrictie, inclusiv, fara a se
limita la: avertizari, interzicerea decolarii, limitarea altitudinii de zbor, aterizarea fortata in zona interzisa etc. Toate
functiile de zbor sunt afectate in diferite grade cand drona se afla langa sau intr-o zona interzisa, inclusiv, dar fara a
se limita la: la apropierea de o zona restrictionata drona incetineste, misiunile de zbor nu pot fi setate, iar misiunile in

curs sunt intrerupte.

4.2.2 Limite de inaltime si distanta Limita de inaltime

* Mentineti altitudinea de zbor sub 30m si tineti drona departe de cladiri inalte in zbor.

Limita de distanta

 Distanta maxima de zbor implicita este 1km si poate fi setata la maximum 2km. Daca distanta de zbor este prea

mare, bateria ramasa poate sa nu fie suficienta pentru intoarcerea dronei; zburati cu prudenta.

4.3 Verificarea inainte de zbor

Asigurati-va ca fiecare dispozitiv este suficient incarcat. Folositi piese originale Huida Technology si asigurati-va ca
toate piesele sunt in stare buna. Daca vreo piesa este uzata sau deteriorata, Tnlocuiti-o Thainte de zbor. Verificati ca
elicele sa nu fie deteriorate sau deformate, sa fie bine fixate, curate, fara corpuri straine si montate corect pe motor.

Asigurati-va ca elicele si bratele sunt complet desfacute, iar inchizatorile bratelor sunt fixate.
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Asigurati-va ca motorul este curat, nedeteriorat, bine fixat si porneste normal. Asigurati-va ca trenul de aterizare,
rezervorul si bateria de zbor sunt montate ferm. Asigurati-va ca suprafetele antenei RTK, antenei de transmisie video
si modulului radar sunt curate si neacoperite. Cand aplicatia va cere calibrarea busolei, calibrati-o inainte de zbor.
Pilotul si echipa de la sol trebuie sa poarte casca si sa pastreze o distanta de siguranta de peste 6m fata de drona.
Asigurati-va ca zona de lucru nu are obiecte care pot afecta zborul, precum pungi de plastic, saci goi de ingrasamant,

folii de plastic si alte obiecte usor de luat de vant. Asigurati-va ca Huida Drone APP ruleaza pentru asistenta in zbor.

4.4 Calibrarea cantarului si a debitmetrului

4.4.1 Calibrarea cantarului

Calibrarea cantarului este necesara in urmatoarele situatii:

e La prima utilizare

* Dupa inlocuirea rezervorului de seminte sau a rezervorului de solutie.

« Diferenta dintre suprafata lucrata efectiv si cea teoretica depaseste 10%.

Pasii de calibrare

* Goliti rezervorul de solutie sau de seminte.

* Intrati In interfata de lucru a aplicatiei, apasati ,Settings > Spray Settings/Spread Settings” si apasati butonul

,Calibration” din dreapta calibrarii cantarului.

» Apasati ,Start Calibration”, iar sistemul efectueaza automat calibrarea. Dupa circa 5 secunde se afiseaza rezultatul

calibrarii.

Daca calibrarea esueaza, sistemul afiseaza motivul. Urmati indicatiile pentru a remedia problema, apoi recalibrati si

asteptati finalizarea cu succes.

4.4.2 Calibrarea debitmetrului

Calibrarea debitmetrului este necesara in urmatoarele situatii:
e La prima utilizare

* La schimbarea cu o solutie de alta vascozitate.

« Diferenta dintre suprafata lucrata efectiv si cea teoretica depaseste 15%.
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Pasii de calibrare

* Turnati circa 20L de apa in rezervor.

* Intrati In interfata de lucru a aplicatiei, apasati ,Settings > Spray Settings” si apasati butonul ,Calibrate” din dreapta

calibrarii debitmetrului.

* Apasati ,Start Calibration”; sistemul efectueaza automat calibrarea si afiseaza rezultatul.

Daca calibrarea reuseste, se poate stropi normal. Daca calibrarea esueaza, sistemul afiseaza motivul. Urmati

indicatiile pentru a remedia problema, apoi recalibrati si asteptati finalizarea cu succes.

4.5 Calibrarea IMU si a busolei

Calibrarea IMU sau a busolei este necesara in urmatoarele situatii:

e La prima utilizare.

* Aplicatia cere calibrarea IMU sau a busolei.

* Se recomanda calibrarea IMU si a busolei dupa transport pe distante de peste 200km.

Pasii de calibrare IMU

* Intrati In interfata de lucru a aplicatiei, apasati ,Settings > Aircraft Settings”, derulati pana jos, selectati ,Advanced

Settings” si selectati ,IMU and Compass Calibration”.

* Asezati drona orizontal si nemiscata, apasati butonul ,IMU Calibration” din aplicatie; sistemul efectueaza automat

calibrarea si afiseaza rezultatul.

» Daca calibrarea esueaza, sistemul afiseaza motivul. Urmati indicatiile pentru a remedia problema si apoi recalibrati

si asteptati finalizarea cu succes.

Pasii de calibrare a busolei

v

* Intrati in interfata de lucru a aplicatiei, apasati ,Settings > Aircraft Settings”, derulati pana jos, selectati ,Advanced

Settings”, selectati ,IMU and Compass Calibration” si apasati ,Compass Calibration”

* Ridicati drona la circa 1,2m deasupra solului, apoi rotiti-o orizontal 2-3 ture. Daca aplicatia indica calibrare reusita,

calibrarea este finalizata.

» Daca calibrarea esueaza, incercati sa inclinati drona si apoi sa o rotiti orizontal. Daca aplicatia indica calibrare

reusita, calibrarea este finalizata.

* Daca tot esueaza, reporniti calibrarea busolei.
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4.6 Pornirea/oprirea motoarelor

Pornire motoare

Executati comanda combinata a manetelor (CSC) de mai jos si mentineti-o 2 secunde pentru pornirea motoarelor.
Dupa pornire, eliberati imediat manetele si decolati cat mai repede. Daca drona nu poate decola imediat, nu executati
comanda combinata a manetelor pentru pornirea motoarelor, altfel drona se poate dezechilibra, poate devia sau chiar

decola automat , cauzand vatamari corporale sau pagube materiale.

Oprire motoare

Motoarele pot fi oprite astfel: Dupa ce coborati maneta de acceleratie pentru aterizarea dronei, trageti maneta in

pozitia cea mai de jos si mentineti-o. Motoarele se opresc dupa 3 secunde.

Y

« Elicele care se rotesc cu viteza mare sunt periculoase. In timpul utilizarii, pastrati distanta de siguranta fata

de drona si tineti drona departe de oameni, animale sau alte obstacole.

* Pana la oprirea motoarelor, tineti telecomanda in mana si asigurati-va ca drona este complet sub control.
Maneta de acceleratie (stanga pentru modul US/Mode 1)

A

« In zbor nu opriti motoarele, altfel drona se prabuseste. Cu exceptia unor situatii speciale (de ex. drona se

poate prabusi in multime), este necesara oprirea urgenta a motoarelor pentru a reduce pagubele.

* Dupa aterizare, opriti intéi drona, apoi telecomanda.
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4.7 Zbor de baza

4.7.1 Decolare

» Asezati drona intr-un loc vizibil si sigur pe parcela de lucru, cu coada spre oameni.
» Dupa ce adaugati pesticid lichid sau material de imprastiat in rezervor, inchideti bine capacul.

* Porniti telecomanda, verificati ca Huida Drone APP functioneaza normal, apoi porniti drona. Asigurati-va ca drona

este conectata normal la telecomanda.

* Purtati casca si pastrati o distanta de siguranta de peste 6 m fata de drona.

» Daca folositi pozitionare RTK, verificati ca functia RTK este activata si selectati sursa corecta de semnal RTK (statie
de baza RTK mobila sau serviciu RTK prin retea). Daca nu folositi date RTK, puteti dezactiva functia ,,RTK detec tion”,

altfel drona nu va putea porni motoarele in lipsa datelor RTK.

» Asteptati cautarea satelitilor, pentru semnal GNSS bun si stare RTK normala. Dupa ce RTK este Fix, executati
comanda combinata a manetelor pentru pornirea motoarelor. (Daca pornirea esueaza, va aparea motivul sau o

alarma in aplicatie. Urmati indicatiile pentru remediere si incercati din nou.)
» Dupa pornirea motoarelor, impingeti imediat maneta de acceleratie in sus pentru o decolare lina.

* Alegeti modul de lucru potrivit, dupa nevoie.

e La primul zbor din ziua respectiva, verificati comenzile manetelor telecomenzii si raspunsul dronei. Daca

/N drona tremura sau nu raspunde la manete in timpul zborului, aterizati imediat si eliminati cauza defectiunii.

4.7.2 Oprire in siguranta

» Cand doriti sa coborati, asigurati-va ca ati iesit din lucru. Puteti controla drona manual si cobori lent maneta de

acceleratie, pentru ca drona sa coboare incet pe un teren plat.

» Dupa aterizare, trageti maneta de acceleratie in pozitia cea mai de jos si mentineti-o peste 3 secunde, pana se opresc motoarele.

* Asigurati-va cad motoarele sunt oprite inainte de a opri drona, apoi opriti telecomanda.

e Daca in zbor aplicatia anunta baterie descarcata, duceti drona intr-o zona sigura, aterizati cat mai repede si

inlocuiti bateria; daca aplicatia anunta baterie critic descarcata, drona aterizeaza automat pe loc.

/N

* Daca in timpul aterizarii automate trebuie sa ajustati pozitia dronei din manete, procedati cu prudenta.
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DRONA

5.1 Moduri de zbor

Drona are doua moduri de zbor: normal si atitudine. Implicit se foloseste modul normal. Daca modul atitudine este
permis in aplicatie, se poate comuta din comutatorul de mod de zbor al telecomenzii. Modul normal (P): asigura zbor
stationar si pozitionare precisa, iar cu RTK se obtine pozitionare la nivel de centimetru. Modul atitudine (A): nu
asigura zbor stationar intr-un punct fix, doar stabilizarea atitudinii. Viteza dronei in modul atitudine depinde de factori

de mediu, precum viteza vantului.

Note privind modul atitudine

in modul atitudine, drona este usor perturbata de factori externi, ceea ce produce deriva pe orizontald. De aceea,
drona nu poate stationa singura intr-un punct fix in acest mod, iar utilizatorul trebuie s& o mentina manual din
telecomanda. in acest mod, drona nu se poate localiza, iar controlul devine mult mai dificil. Dac folositi acest mod,
trebuie sa cunoasteti comportamentul dronei in acest mod si sa o controlati cu indemanare. Nu zburati la distanta
mare, pentru a evita riscul de a nu mai putea aprecia atitudinea dronei din cauza distantei. Evitati, de asemenea,
zborul in zone cu semnal GNSS slab, cu obstacole (de ex. langa cladiri Tnalte) si in spatii inguste, pentru a nu intra

involuntar in modul atitudine si a provoca accidente.

5.2 Mod de lucru

Modurile de lucru sunt: lucru pe traseu, lucru AB, lucru manual si lucru manual imbunatatit. Puteti selecta modul

potrivit pentru stropire sau Imprastiere, in functie de situatie. Detalii in capitolul 7.4 Moduri de lucru.

5.3 Reluarea lucrului

Daca iesiti din lucrul pe traseu sau lucrul AB la jumatate, drona inregistreaza punctul de intrerupere si puteti continua
prin functia de reluare a lucrului. Reluarea lucrului se foloseste in special la reumplerea rezervorului, inlocuirea

bateriei sau ocolirea obstacolelor in timpul lucrului.

5.3.1 inregistrarea punctelor de intrerupere

in lucrul pe traseu sau AB, dacd semnalul GNSS este bun, urméatoarele actiuni fac ca drona sa inregistreze un punct
de intrerupere. Daca semnalul GNSS este slab, drona intra in modul atitudine, iese din lucru si inregistreaza ca punct

de intrerupere ultima pozitie cu semnal GNSS bun.
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» Apasati butonul ,Pause” din coltul din dreapta jos al aplicatiei;

» Drona intra in procesul de intoarcere in orice mod;

» Este actionata maneta de tangaj sau de ruliu a telecomenzii;

* La detectarea unui obstacol, drona franeaza brusc si intra in modul de ocolire a obstacolelor;

* Ocolirea obstacolelor cu radar este activata, dar se detecteaza o anomalie si radarul nu poate functiona normal;

e Drona a atins limita de zbor sau urmeaza sa intre intr-o zona interzisa zborului;

* Rezervorul a ramas fara pesticid;

* Drona declanseaza alarma de baterie descarcata;

* La pierderea legaturii dintre drona si telecomanda, daca ,,continue operation after loss of connection” nu este activat

in setarile dronei, punctul de intrerupere se nregistreaza cand drona executa actiunea stabilita la pierderea legaturii;

* La o defectiune a echipamentului de stropire/imprastiere.

» Asigurati semnal GNSS bun cand folositi aceasta functie, altfel punctele de intrerupere pot sa nu fie

A inregistrate sau atinse cu precizie.
VAR

 Sistemul actualizeaza punctul de intrerupere de fiecare data cand este indeplinita una dintre conditiile de mai sus.

5.3.2 Continuarea lucrului

* lesiti din lucru prin oricare dintre metodele de mai sus, iar drona va inregistra punctul de intrerupere (adica

coordonatele intreruperii).

» Dupa ce efectuati actiunile necesare (inlocuirea bateriei, reumplerea cu pesticid, indepartarea dronei de obstacole

etc.), aduceti drona in pozitia potrivita.

» Pentru a alege traseul de revenire, selectati un punct de intrerupere in dreapta interfetei de lucru sau un punct de

revenire din lista afisata.

» Apasati butonul ,,Continue” din coltul din dreapta jos al aplicatiei; drona zboara la punctul de intrerupere sau la
punctul de revenire selectat si continua lucrul. La revenire este disponibila functia de pornire inteligenta. Drona revine

la punctul de intrerupere prin punctul de tranzit adaugat sau ocoleste automat obstacolele adaugate.
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* Daca adaugati un punct de tranzit inainte de reluare, apasati ,Continue”, iar drona va trece prin punctul de
tranzit si va ajunge la punctul de intrerupere dupa decolare.

* Daca reapelati parcela ,,in progress”, punctele de tranzit adaugate anterior devin invalide. Daca doriti sa
ocoliti obstacole, adaugati din nou puncte de tranzit inainte de reluare.

* Cu ocolirea obstacolelor activata, drona detecteaza obstacolele la revenirea spre punctul de intrerupere sau de

revenire. Daca drona intra in zbor stationar de ocolire, controlati manual din manete directia dronei; vedeti ,Ocolirea
manuala a obstacolelor” mai jos.

5.3.3 Ocolirea manuala a obstacolelor

In lucrul pe traseu sau AB, daca drona intra in zbor stationar de ocolire a obstacolelor sau apar alte situatii de

urgenta (de ex. comportament anormal al dronei), puteti controla directia de zbor din telecomanda pentru a ocoli
manual obstacolele sau a gestiona urgenta.

{:} Obstacol
C

[ ) Nod de traseu

A Y
4 ——— Traseu de lucru
H
D
E1 e - 774' E2 e Traseu de zbor manual
|
l - — — - Traseu de zbor automat
]
E3

* lesirea din lucrul pe traseu sau AB Daca pe traseul de lucru sunt obstacole de ocolit, controlati deplasarea stanga-

dreapta a dronei din telecomanda (prin maneta de ruliu); drona iese automat din lucru, inregistreaza punctul de
intrerupere C si trece in modul lucru manual.

* Ocolirea obstacolelor Dupa trecerea in lucru manual, puteti ghida drona din telecomanda pe langa obstacole
si o puteti duce din punctul C, unde ati iesit din lucru, in punctul D.

« Continuarea lucrului in lista de puncte de intrerupere si de revenire din aplicatie, selectati unul dintre punctele E1,

E2, E3 si apasati butonul ,Continue”. Drona zboara din punctul D spre punctul de revenire selectat, perpendicular pe
traseul de lucru, apoi continua lucrul.
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e Daca la continuarea lucrului si revenirea pe traseul initial apare o urgenta (de ex. obstacole pe traseul de

revenire), operatiunile de mai sus se pot repeta.

* Numarul si pozitia punctelor de revenire disponibile depind de pozitia dronei si de modul de lucru. De
exemplu, in lucrul pe traseu, pe portiunea fara stropire nu exista punctul de revenire E3. Faceti selectia

conform indicatiilor din aplicatie.

[./E/

 Pentru siguranta dronei, confirmati ca drona a terminat ocolirea obstacolelor inainte de a continua lucrul,

altfel este periculos.

« In alte situatii de urgenta, asigurati-va ca drona revine la normal, apoi duceti-o manual in pozitia corecta

inainte de a continua lucrul.

5.4 Avertizare lipsa solutie

Drona calculeaza punctul de golire a rezervorului pe baza pragului de pesticid ramas setat de utilizator, a cantitatii
actuale din rezervor, a starii dronei si a parametrilor de lucru, si il afiseaza pe harta. in aplicatie puteti seta ca
drona sa stationeze sau sa revina dupa terminarea stropirii. Dupa adaugarea materialului in rezervorul de solutie

sau de seminte, functia se activeaza automat, iar pictograma ,,no-pesticide point” apare pe harta in timp real.

5.5 Sistemul de siguranta

Drona are un radar de urmarire a terenului si un radar de ocolire a obstacolelor, care detecteaza precis indltimea
relativa fata de cultura si asigura urmarirea terenului fara masuratori aeriene. Detecteaza obstacole in mai multe
directii si le ocoleste autonom in timpul lucrului. La aterizare, viteza de coborare poate fi limitata in functie de

indltimea fatd de sol masurata de radar, pentru o aterizare lina.

5.5.1 Functia de ocolire a obstacolelor

In interfata de lucru a aplicatiei, apasati ,Settings > Radar Settings” din coltul din dreapta sus pentru a intra in
setarile radarului si activati ocolirea obstacolelor. O puteti activa si din butonul de pe telecomanda. Dupa activare,
drona intra in starea de ocolire cand detecteaza un obstacol. Puteti ghida drona din maneta departe de obstacol,

conform indicatiilor din aplicatie. Se aplica Tn urmatoarele doua situatii:

« Cand obstacolul este departe, drona incepe sa incetineascéa la detectare, pana la zbor stationar. In timpul

decelerarii, puteti indeparta drona de obstacol din telecomanda.

» Cand drona este aproape de obstacol, franeaza brusc si stationeaza. Apoi drona este in starea de ocolire a
obstacolelor. Aplicatia indica directia in care sa miscati maneta. Miscati maneta in directia opusa obstacolului, conform

indicatiei, pentru a iesi din starea de ocolire si a relua controlul.
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N Detectarea poate esua la obstacole mici, fire inclinate si obiecte la nivelul trenului de aterizare al dronei.

Zburati cu prudentd. Controlati manual drona cand este necesar, pentru a preveni accidentele.

5.5.2 Functia de urmarire a terenului

In interfata de lucru a aplicatiei, apasati ,Settings > Radar Settings” din coltul din dreapta sus pentru a intra in
setarile radarului, selectati scenariul ,Flatland”, ,Mountains or Fruit Trees” sau ,Water Surface” si activati urmarirea
terenului si, respectiv, ocolirea. Dupa inceperea lucrului, drona zboara cu urmarirea terenului la inaltimea relativa

setata fata de cultura si ocoleste obstacolele dupa ce le detecteaza.

Teren plat

Acest scenariu este potrivit pentru culturi de camp fara diferente mari de indltime si livezi cu coronament putin
ondulat. Drona ocoleste obstacolele in primul rand lateral. Ocolirea automata poate fi opritda miscand maneta. Daca

ocolirea esueaza, drona stationeaza pe loc, iar dumneavoastra puteti ocoli manual obstacolul din maneta.

Munte sau livezi

Acest scenariu este potrivit pentru culturi montane cu diferente mari de Tnaltime si livezi cu coronament foarte ondu-
lat. Drona ocoleste obstacolele in primul rand pe deasupra. Ocolirea automata poate fi opritd miscand maneta. Daca

ocolirea esueaza, drona stationeaza pe loc, iar dumneavoastra puteti ocoli manual obstacolul din maneta.

Suprafata de apa

Acest scenariu este potrivit pentru iazuri si orezarii cu culturi acoperite de apa. Drona ocoleste obstacolele in primul

rand lateral. Cu urmarirea terenului activata, drona foloseste inaltimea radar fata de sol ca altitudine fixa de zbor.

* Alegeti scenariul de lucru dupa terenul real, altfel urmarirea terenului poate fi imprecisa si ocolirea
obstacolelor poate esua, de exemplu: Daca pe teren plat selectati scenariul ,Mountain or Fruit Tree”,
drona poate avea urcdri anormale in unele situatii (stalpi, copaci). Daca la deal/munte selectati
,Flatland” sau ,Water Surface”, drona va ocoli intai lateral, ceea ce poate face ocolirea s& esueze si

afecta stropirea.

* Modul lucru manual suporta doar functia de zbor stationar la detectarea obstacolelor.

« In unele situatii (fire electrice, obstacole mici), ocolirea obstacolelor poate fi afectata; puteti ocoli manual cu
drona.

* Deasupra apei, urmarirea terenului este afectata, zburati cu prudenta. Inaltimea de lucru trebuie sa fie

peste 2 m, altfel drona poate cadea.
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5.5.3 Precautii la utilizarea radarului

* Cu drona pornita sau dupa zbor, nu atingeti direct cu mana partea metalica a modulului radar, altfel va puteti arde.

» Pastrati controlul dronei pe tot parcursul si nu va bazati complet pe informatiile de la modulul radar si Huida Drone

APP. Controlati bine drona, observati cu ochiul liber, apreciati corect conditiile de zbor si evitati la timp obstacolele.

« In modul lucru manual, deoarece controlati liber drona, urmariti viteza si directia de zbor si evitati ca obstacolele s&
intre In zona moarta a radarului, pentru a preveni coliziunea. Folositi ocolirea obstacolelor cu radar in mod adecvat

mediului inconjurator.

* Ocolirea obstacolelor nu poate fi folosita ih modul atitudine.

e La cabluri inclinate, stalpi cu inclinare mare (peste 10°) si cabluri oblice fata de directia de zbor, majoritatea undelor

radarului se reflecta in alte directii, ceea ce afecteaza detectia radarului. Zburati cu prudenta.

» Daca distanta dintre drona si suprafata masurata depaseste domeniul de altitudine al radarului, urmarirea terenului
poate esua. Urmariti permanent altitudinea relativa a dronei fata de suprafata masurata.
* Folositi cu prudenta modulul radar deasupra suprafetelor cu inclinare peste: 10° (viteza dronei sub 1m/s), 6°

(viteza dronei sub 3m/s), 3° (viteza dronei sub 5m/s).

* La obiecte verticale in forma de stalp, daca radarul inferior este mai sus decat varful obiectului, majoritatea undelor

radarului se reflecta in alte directii, ceea ce afecteaza detectia, deci zburati cu prudenta.

* Folositi modulul radar conform reglementarilor radio si legale locale.

Sensibilitatea radarului poate scadea cand mai multe drone lucreaza aproape una de alta; zburati cu prudenta.

* Modulul radar este un dispozitiv de precizie; nu-l strangeti si nu-I loviti.

- inainte de fiecare utilizare, verificati ca este curat, carcasa exterioara este intacta si nu are fisuri, adancituri sau alte

deformari.
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5.6 intoarcere automata

Drona are functii de intoarcere inteligentd, intoarcere la baterie descarcata si intoarcere la pierderea controlului. Punct
de intoarcere: la armare, cu semnal GNSS bun, pozitia curenta a dronei se inregistreaza ca punct de intoarcere.

intoarcere: procesul prin care drona revine automat la punctul de intoarcere.

5.6.1 intoarcere inteligenta

intoarcerea inteligentd (Smart RTH) se activeaza din butonul RTH al telecomenzii. Procesul este identic cu RTH la
defectiune, dar puteti controla altitudinea dronei din manete pentru a evita obstacolele. Dupa ce impingeti maneta de

tangaj sau de ruliu pentru a iesi din Smart RTH, reluati automat controlul.

5.6.2 Intoarcere la baterie descarcata

Daca in setarile bateriei inteligente din aplicatie actiunea la baterie descarcata este intoarcerea, cand bateria atinge
pragul de descarcare in zbor, drona suspend& automat lucrul si intrd in procesul de intoarcere. in timpul intoarcerii,
puteti controla inaltimea dronei din maneta pentru a evita obstacolele. Dupa ce impingeti maneta de tangaj sau de
ruliu pentru a iesi din intoarcerea inteligenta, reluati automat controlul. Daca in setarile bateriei inteligente din

aplicatie actiunea la baterie descarcata este alarma, drona nu intra in intoarcere la baterie descarcata.

5.6.3 intoarcere la pierderea controlului

in aplicatie puteti seta actiunea dronei la pierderea semnalului telecomenzii: intoarcere, zbor stationar sau aterizare.
Daca e setata intoarcerea, iar drona a inregistrat punctul de intoarcere si semnalul se pierde peste 3 secunde,
sistemul de control al zborului readuce drona la ultimul punct de intoarcere inregistrat. Daca semnalul revine in
timpul Tntoarcerii, procesul continua, dar puteti controla zborul din telecomanda si puteti anula intoarcerea din

maneta, reluand telecomanda.

5.6.4 Masuri de siguranta la intoarcerea automata - semnal GNSS

Cand semnalul GNSS este slab (pictograma GNSS e rosie) sau GNSS nu functioneaza, intoarcerea automata nu poate fi folosita.

Intoarcere cu ocolirea obstacolelor

Cand mediul indeplineste conditiile de functionare ale radarului, drona se poate intoarce automat ocolind obstacolele.
Daca pe traseul de intoarcere sunt obstacole, drona le ocoleste automat sau incetineste pana stationeaza. Dupa

stationare, drona iese din procesul de intoarcere si o puteti controla manual.
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» Daca intoarcerea are loc in lucrul pe traseu, drona isi planifica automat un traseu de ocolire a obstacolelor

adaugate la intoarcere.

* Daca adaugati un punct de tranzit Thainte de lucru, drona va trece prin el la intoarcerea spre punctul de
intoarcere, pentru un traseu mai sigur. Dupa inceperea lucrului, punctele de tranzit nu mai pot fi sterse si

trebuie replanificate dupa terminarea lucrului.

» Daca nu doriti trecerea prin punctul de tranzit la intoarcere, iesiti din intoarcerea automata si controlati

manual intoarcerea.

Functia de protectie la aterizare

Drona executa intoarcerea automata. La atingerea punctului de intoarcere, drona activeaza functia de protectie la
aterizare si ramane in zbor stationar. Puteti ghida drona din telecomanda spre un teren potrivit, pentru o aterizare

sigura.

* Cu pozitionare RTK functionala normal, drona aterizeaza direct pe sol si nu intra in procesul de protectie la

aterizare.
 La intoarcerea dupa pierderea controlului, drona aterizeaza direct pe sol si nu intra in functia de protectie la

aterizare.

5.7 Protectie la energie scazuta si la tensiune scazuta

Drona are alarme de baterie descarcata, baterie critic descarcata si tensiune scazuta.

» Daca aplicatia afiseaza alarma de baterie descarcata, duceti drona intr-o zona sigura, aterizati cat mai repede si
inlocuiti bateria. Daca actiunea la baterie descarcata este intoarcerea, drona se intoarce automat dupa aparitia

alarmei Tn aplicatie.

* La alarma de baterie critic descarcata sau tensiune critic scazuta, drona aterizeaza automat pe loc. Nu puteti

anula aterizarea, dar puteti controla directia orizontala a dronei din telecomanda.

Q * Pragul de baterie descarcata poate fi setat in aplicatie.
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5.8 Functia RTK

Drona are standard RTK la bord. Fata de busola, determinarea directiei cu doua antene de la bord este mai precisa si
ofera rezistenta ridicata la interferente electromagnetice, asigurand zbor de lucru fiabil in medii cu interferente
magnetice puternice, ca liniile de inalta tensiune si cladirile metalice. Determinarea directiei cu doua antene se
activeaza automat la semnal GNSS bun. Drona lucreaza cu statii de baza mobile sau servicii RTK prin retea pentru

pozitionare la nivel de centimetru, crescand precizia tratamentelor fitosanitare. Utilizarea este urmatoarea:

5.8.1 Activarea/dezactivarea functiei RTK

Inainte de fiecare utilizare RTK, verificati c& modul de receptie a semnalului RTK (statie de baz& mobild sau RTK prin
retea) este selectat corect. Altfel, pozitionarea RTK nu poate fi folosita. Intrati in ,interfata de lucru > Settings > RTK
settings” pentru vizualizare si setare. Daca nu folositi date RTK, dezactivati optiunea ,RTK Detection”, altfel drona nu

va putea decola fara date RTK.

5.8.2 Utilizarea cu statii de baza mobile

Consultati documentatia echipamentelor respective pentru imperecherea frecventei dintre drona si statia de baza si
pentru instalarea statiei de baza. Porniti statia de baza si asteptati cautarea satelitilor. Cand pictograma de stare

RTK din partea de sus a interfetei de lucru e verde, drona a primit si foloseste datele RTK ale statiei de baza.

5.8.3 Utilizarea cu serviciu RTK prin retea

Serviciul RTK prin retea foloseste telecomanda in locul statiei de baza pentru conectarea la serverul RTK desemnat,

pentru a trimite si primi date RTK. Tineti telecomanda pornita si conectata permanent la Internet in timpul utilizarii.

* Verificati ca telecomanda arata ca dispozitivul este conectat la Internet.

e Intrati in ,interfata de lucru > Settings > RTK Settings” si selectati sursa semnalului RTK ,,network RTK".

* Asteptati conectarea la serverul RTK prin retea. Cand pictograma de stare RTK din partea de sus a interfetei de lucru

devine verde, datele RTK prin retea au fost primite si sunt folosite.

5.8.4 Serviciu RTK prin retea personalizat

Pentru serviciul RTK prin retea al unui furnizor tert, urmati instructiunile de mai jos.
«Verificati ca telecomanda arata ca dispozitivul este conectat la Internet.

eIntrati in ,interfata de lucru > Settings > RTK settings” si selectati sursa semnalului RTK ,,Customized network RTK".

eLa prima utilizare, apasati ,Edit”, introduceti parametrii serverului si apasati ,,OK” la final.
*Asteptati conectarea la server. Cand pictograma de stare RTK din partea de sus a interfetei de lucru e verde, datele

RTK prin retea au fost primite si sunt folosite.
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5.9 Lumini indicatoare de zbor si lumina de noapte

5.9.1 Lumina indicatoare

Bratele dronei M1-M6 sunt dotate cu lumini LED. LED-urile de pe bratele M2 si M6 indica fata dronei. in zbor,
lumina rosie sta aprinsa pentru a indica directia fetei dronei; LED-urile de pe bratele M3 si M5 indic& coada. in zbor,
luminile verzi stau aprinse pentru a indica directia cozii. LED-urile de pe bratele M1 si M4 indica starea dronei;
clipesc pentru a semnala starea echipamentelor. Cand drona nu a decolat, toate indicatoarele sunt stinse. Cand

drona este pe sol cu motoarele pornite, LED-urile se aprind si clipesc ca mai sus.

Semnificatia LED-urilor M1 si M4

Armare reusita, dezarmare reusita Verde aprins 1 secunda
Armare esuata Rosu aprins 1 secunda
Vibratii puternice IMU, date anormale, IMU necalibrat Galben clipeste lent
Semnal telecomanda pierdut Galben clipeste lent
Fara GNSS Rosu clipeste lent

Cu GNSS Verde clipeste lent
Functia RTK activata, dar RTK nu pozitioneaza Galben si verde clipesc alternativ
Date anormale de la busola, busola necalibrata. Rosu clipeste alternativ
Calibrare IMU la orizontala Galben aprins continuu
Calibrare IMU reusita Verde aprins 1 secunda
Calibrare IMU esuata Rosu aprins 1 secunda
Calibrare busola Verde aprins continuu
Calibrare busola reusita Verde aprins 1 secunda
Calibrare busola esuata Rosu aprins 1 secunda
Imperechere telecomanda Galben aprins continuu
Imperechere telecomanda reusita Verde aprins 1 secunda

Imperechere telecomanda esuata Rosu aprins 1 secunda
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5.9.2 Lumina de noapte

Puteti dota drona cu lumini de noapte pentru lucru mai sigur noaptea. Intrati in interfata de lucru a Huida Drone APP si

porniti sau opriti luminile de noapte din setari.

Q *Nu indreptati luminile de noapte direct spre ochi, pentru a evita afectarea vederii de lumina puternica.

5.10 Sistem de imprastiere

Produsul permite comutarea intre sistemul de imprastiere si cel de stropire. La montarea sau comutarea pe sistemul
de imprastiere, asigurati-va ca drona este oprita fnainte de a conecta cablajul de imprastiere la drond. Dupa montarea
sistemului de imprastiere si pornire, drona il recunoaste automat si trece in modul imprastiere. Calibrati greutatea

"noa
|

conform instructiunilor din ,Settings > Spreading System” in aplicatia telecomenzii. Detalii in 4.4.1 Calibrarea
cantarului. Inainte de impréastiere, trebuie sa calibrati materialele si sa creati un sablon, deoarece materialele difera ca
marime si calitate. Urmati instructiunile din aplicatie. Dupa crearea sablonului, il puteti apela direct si puteti incepe

imprastierea. Imprastierea se face la fel ca stropirea.

TELECOMANDA

6.1 Modul manetelor telecomenazii

inainte de a controla drona din manete, stabiliti modul curent al manetelor, pentru siguranta zborului. Modurile

manetelor telecomenzii sunt Mode 1, Mode 2 si Mode 3, ca in figura de mai jos.

inainte

i

Mode 1 Maneta stanga Urcare | Maneta dreapta

o ;
s | !

Coborare | inapoi

Nl
\al

o Q\) | o @\»

Viraj stanga Viraj dreapta | Stanga Dreapta

Mode 2 Maneta stanga Tnainte | Maneta dreapta Urcare

o &
= |
3 I

| Coborare

aor)
\al

cow) < l » | com) (] )

Stanga Dreapta Viraj stanga Viraj dreapta
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Mode 3 Maneta stanga Inainte

Co

Viraj stanga Viraj dreapta

c
=
[a}
Q
=
o

Maneta dreapta

o
7

®
¥ 3

Coborare

&[O] 2 @l-}

Stanga Dreapta

Acest manual foloseste modul american (Mode 1) ca exemplu pentru explicarea controlului din telecomanda.

* Revenirea manetei la centru/pozitia neutra: maneta telecomenzii se afla in pozitia din mijloc.

e Cursa manetei: cat deviaza maneta telecomenzii fata de pozitia centrala.

Telecomanda (Mode 1)

Maneta stanga

o _—

¥

Maneta dreapta

iy
®

\ 4

Drona

Mod de control

Maneta de acceleratie controleaza urcarea si
coborarea dronei. Impingeti maneta in sus pentru
a ridica drona. Trageti maneta in jos pentru a
cobori drona. Altitudinea dronei ramane
constanta in pozitia din mijloc (mentinere
automata a altitudinii). La decolare, maneta de

acceleratie trebuie impinsa in sus peste pozitia

din mijloc pentru ca drona sa se poata ridica de la

sol.

Maneta de giratie controleaza directia
(orientarea) drona. Daca impingeti maneta spre
stanga, drona se va roti in sens antiorar. Daca
fmpingeti maneta spre dreapta, drona se va roti
in sens orar. Unghiul de rotatie este zero in

pozitia neutra, iar drona nu se roteste.

Maneta de tangaj controleaza zborul dronei
nainte si inapoi. impingeti maneta in sus: drona
se inclina Tnainte si zboara Tnainte. Trageti
maneta in jos: drona se inclina inapoi si zboara
inapoi. in pozitia neutra, partea din fata si din
spate a dronei raman la nivel.
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Maneta de acceleratie controleaza urcarea si

coborarea dronei. Impingeti maneta in sus pentru a
Maneta dreapta ridica drona. Trageti maneta in jos pentru a cobori

drona. Altitudinea dronei raméane constanta in

<:| » pozitia din mijloc (mentinere automata a altitudinii).

alCL 2

La decolare, maneta de acceleratie trebuie impinsa
in sus peste pozitia din mijloc pentru ca drona sa se

poata ridica de la sol.

6.2 Calibrarea joystick-urilor telecomenzii

Telecomanda a fost calibrata din fabric&. in utilizarea zilnica, dacd maneta nu revine la centru sau are o abatere

mare, puteti calibra manetele.
Procedura de calibrare:

e Intrati in interfata APP > ,Settings > Remote Control Settings” si apasati butonul ,Calibrate”;
* Urmati instructiunile din APP si miscati manetele stanga si dreapta pana la cursa maxima;

* Dupa ce APP indica reusita calibrarii, calibrarea este finalizata.

6.3 Asocierea telecomenazii

La livrarea din fabrica, telecomanda este asociata cu receptorul incorporat al dronei. Dupa pornire este gata de

utilizare. Daca Tnlocuiti telecomanda, trebuie refacuta asocierea nainte de utilizare.

Procedura de asociere:

* Porniti telecomanda, rulati Huida Drone APP, apoi porniti alimentarea dronei;
e Intrati In interfata APP > ,Settings > Remote control settings” si apasati butonul ,Pairing”;

* Ridicati bratul nr. 4 al dronei si inclinati drona fhainte cu peste 20°;

» Daca asocierea reuseste, APP afiseaza , Aircraft is connected”; daca esueaza, reintrati in modul de asociere si

repetati asocierea.



Huida Drone APP este conceputd pentru aplicatii agricole. Puteti vedea in timp real starea dronei, a sistemului de
lucru si a altor dispozitive conectate la telecomanda. APP are un sistem inteligent de planificare a lucrarilor

incorporat. Cu acesta puteti planifica parcelele Tn APP, iar drona va executa automat lucrarea.

‘M drone disconnected @

=)
Fields

-

7 3 / ;._._n o

Account

Device
management

g 8

Setting

Plan F

1.Starea conexiunii drona-telecomanda Stari: , Aircraft connected”, , Aircraft not connected”

2.Starea accesului la markerul RTK Afiseaza numarul de sateliti receptionati de GPS-ul telecomenzii sau de markerul

RTK

3. Nivelul bateriei telecomenzii Afiseaza n timp real nivelul ramas al bateriei telecomenzii.

4.Starea conexiunii la retea Afiseaza starea conexiunii la retea prin cartela SIM si prin WIFI.

5.0ra Afiseaza ora curenta.

6.Gestionare parcele Gestioneaza parcelele planificate de utilizatorul local autentificat pe telecomanda.
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7.Cont Puteti vedea informatiile contului, ale echipei, statisticile si detaliile lucrarilor efectuate.

8.Gestionare dispozitive Gestioneaza drona, telecomanda, bateria, incarcatorul, statia mobild RTK, modulul RTK,

actualizarea firmware etc.

9.Setari Setari generale

10.Planificare parcele Planificarea efectuata inainte de lucrul pe traseu stabileste informatiile despre parcel3,

obstacole si zonele fara lucru etc., prin planificare cu drona, cu RTK sau pe harta

11.Pornire lucru Apasati butonul ,Start” pentru a intra in interfata de lucru, unde puteti verifica starea dronei si
efectua lucrarea. Implicit este modul de lucru manual, care poate fi comutat in alte moduri, precum lucru pe traseu,

lucru AB, lucru manual asistat si lucru manual.

7.2 Planificarea parcelelor

7.2.1 Adaugarea parcelelor

Apasati butonul ,Plan Plots” din interfata principald pentru a intra in interfata de lucru. Mai jos este explicata

adaugarea unei parcele.

- -
¥

Dual antenna heading
> | . abnormal
o r -

o Compass not calibrated

-

® Boundary pc¥

: Distance m Speed m/s Obstacle area Mu

NAC K00 0,008 7 e




HEILONGJIANG HUIDA TECHNOLOGY CO.,LTD. Implementing Global Agricultural Intelligence 33

1. Alegeti metoda de planificare si adaugati parcelele.

Selectati ,Boundary Point”; metoda de planificare implicita este pe harta. Trageti harta si apasati ,Add” pentru a
adduga un punct de contur in locul crucii de pe harta. Daca alegeti planificarea cu RTK sau cu drona, trebuie sa
duceti telecomanda in locul respectiv sau sa zburati cu drona pana in locul respectiv, apoi apasati ,Add”. Pentru a

edita punctele adaugate, selectati-le si trageti-le pentru a le muta, sau apasati butonul de stergere.

2. Marcarea obstacolelor

Selectati ,Obstacle”, trageti harta pentru a pozitiona crucea in locul respectiv si apasati ,,Add” pentru a marca
punctul de contur al obstacolului. Trei sau mai multe puncte de contur formeaza o zona de obstacol. Selectati
,Circular Obstacle”, apasati ,Add” si va aparea un cerc rosu in locul crucii. Dupa ce selectati centrul cercului,
trageti pentru a ajusta pozitia obstacolului; dupa ce selectati punctul rosu mic de pe circumferinta, trageti pentru

a ajusta raza obstacolului.

3. Setarea traseului

Dupa planificarea parcelei, traseul este generat automat. Punctul verde de pe traseu indica inceputul traseului, iar
punctul galben indica sfarsitul. Pentru traseu se pot face urmatoarele setari: Modificarea traseului de start: dublu-clic
pe o latura a conturului pentru a orienta traseul paralel cu aceasta. Apasati un punct de pe latura conturului pentru a
schimba punctul de start al traseului. Distanta intre randuri: distanta dintre traseele generate. Retragere contur:
distanta cu care traseul se retrage spre interior fata de conturul zonei de lucru; selectati , Single-side Retraction”
pentru a seta retragerea fata de latura selectata. Distanta de siguranta fata de obstacol: distanta dintre traseu si

marginea obstacolului. Impartirea traseului: setati punctul de impartire pentru a lucra pe traseu pe sectiuni.

4. Apasati , Save”

Apasati ,Save” si denumiti traseul. Dupa salvare, noua parceld apare in lista de parcele.

7.2.2 Editarea parcelelor

Dupa ce selectati parcela din lista, apasati ,Edit” pentru a o edita, la fel ca la planificare. in plus, functia ,plot

”wA
1

cutting” imparte parcela in mai multe zone de lucru, fiecare cu parametri proprii. Dupa editare, apasati ,Save”.
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Apasati butonul ,Start” din interfata principala pentru a intra in interfata de lucru.

1.Revenire la pagina principala Revenire la pagina principala Huida Drone APP.

2.Bara de stare Afiseaza starea curenta a dronei si modul de lucru in timpul zborului normal. Mesajele text apar aici

pentru baterie descarcata, solutie putina, sateliti putini sau alte situatii neprevazute.

3.Scenariu de lucru Comutare intre scenariu de camp si de pomi fructiferi.

4.Pictograma starii lucrului Afiseaza in timp real starea pornit/oprit a imprastierii sau stropirii.

5.Starea radarului de ocolire a obstacolelor fatd/spate Afiseaza in timp real starea radarului: pornit, oprit, neconectat

sau defect.

6.Starea RTK Afiseaza in timp real starea RTK: Fix, punct singular si nefixat, in verde, galben si, respectiv, rosu.

7.Statie de baza RTK Afiseaza in timp real starea conexiunii la statia de baza RTK, statia mobild si RTK prin retea:

conectat si neconectat, in alb si, respectiv, gri.
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8.Starea conexiunii telecomenzii Afiseaza in timp real conexiunea wireless dintre telecomanda si drona, iar

puterea semnalului sub forma de liniute. Cifrele 1, 2 si 3 din fata indica modurile de manete.

9.Bateria telecomenzii Nivelul bateriei telecomenzii este afisat in timp real, in procente. Sub 20% cifrele devin rosii, ca

sa va aminteasca sa incarcati la timp.

10.Starea conexiunii la retea Afiseaza in timp real conexiunea la internet si starea retelei SIM1, SIM2 si WIFI rosu.

11.Afisare material ramas Afiseaza in timp real volumul sau greutatea materialului ramas.

12.Setari Apasati pentru a seta parametrii platformei de zbor, telecomenzii, sistemului de lucru, radarului,

bateriei si altor sisteme.

13.Butoane rapide pentru harta Include butonul de stergere a traseului, centrarea hartii pe drona, comutarea harta

fixa/mobilad si comutarea intre interfata FPV fata si spate etc.

14.Buton de comutare a modului de lucru Comuta modul de lucru al dronei: lucru manual, lucru manual asistat si lucru

AB.

15.Lista parcelelor Afiseaza lista parcelelor planificate, ce pot fi apelate pentru lucru.

16.Buton decolare/aterizare cu o atingere Butoane de decolare si aterizare autonoma

17.Date de zbor si de lucru in timp real Afiseaza in timp real viteza, altitudinea, distanta, debitul si suprafata lucrata

18.Buton comutare imagine/harta Comutare cu o atingere intre interfata imagine FPV si harta

19.Butonul Start in modul de lucru manual, apasati butonul Start pentru a incepe calculul suprafetei lucrate.
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7.4 Mod de lucru

7.4.1 Lucru pe traseu

Dupa planificarea parcelei si a traseului, puteti apela direct parcelele pentru lucru pe traseu. Sau puteti selecta

parcelele din lista de parcele in interfata de lucru pentru lucru pe traseu.

Procedura de lucru:

1.Asezati drona langa zona de lucru, stati cu fata spre coada dronei si porniti telecomanda, apoi drona, in aceasta

ordine.

2.Intrati in interfata de lucru APP, apasati butonul ,Plot List” din stanga ecranului, selectati parcela din lista si apasati

butonul ,Call”.

3.In meniul setérilor de lucru se pot seta parametrii de lucru.

4.Ajustarea traseului Daca exista o abatere intre parcela planificata si zona reala de lucru, apasati ,Correct Offset” si
ajustati pozitia parcelei cu butoanele de reglaj fin. Trageti harta pentru a adauga un punct de tranzit in locul crucii.
Punctul de tranzit, impreuna cu functia de plecare inteligenta, ajusteaza traseul de plecare pentru a ocoli obstacolele

nemarcate la planificarea parcelei.

5.Apasati ,,Execute”, verificati starea dronei si setarile de lucru, setati altitudinea si viteza de plecare/intoarcere, apoi

glisati cursorul; drona va decola automat si va executa lucrarea.

 Asigurati spatiu liber 1anga punctul de decolare si setati altitudini de plecare/intoarcere potrivite mediului de

lucru.

« In timpul lucrului, drona nu stropeste pe traseele de tranzitie dintre traseele de stropire si zonele fara
lucru, si porneste automat stropirea pe celelalte trasee. Puteti ajusta doza, viteza de zbor, inaltimea fata

de cultura etc. Tn timp real din APP.

« In timpul lucrului, puteti intrerupe lucrul miscand maneta de ruliu sau de tangaj. Drona va ramane in zbor
stationar si va inregistra punctul de intrerupere. Apoi puteti controla liber drona. Dupa aceea, apasati
,Continue” in coltul din dreapta jos al APP; drona va zbura la punctul de revenire selectat si va relua lucrul. La

intoarcerea spre punctul de intrerupere, fiti atenti la siguranta zborului.

* Puteti seta Tn APP actiunea dronei dupa terminarea lucrului.
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7.4.2 Lucru AB

Selectati lucru AB in interfata de lucru/modul de lucru. Drona poate zbura si lucra pe un anumit traseu dupa marcarea
punctelor. In timpul lucrului, parametrii pot fi ajustati in timp real din APP. Acest mod este potrivit pentru suprafete

mari, cu putine obstacole si parcele regulate.
Procedura de lucru:

1) Setarea parametrilor de lucru Setati doza, viteza de zbor, distanta intre randuri, inaltimea fata de cultura etc.

2) Inregistrarea punctelor A si B Zburati cu drona la punctul A sau B si mentineti zbor stationar, apasati butonul A sau
B din APP; punctul A sau B va aparea pe harta, indicand inregistrarea reusitd. Daca trebuie ajustat unghiul, ajustati

unghiul punctului A dupa inregistrarea lui, apoi inregistrati punctul B si ajustati unghiul punctului B.

« in zborul de la punctul A la punctul B, drona stropeste automat.

« Inregistrati intai punctul A, apoi punctul B; distanta dintre A si B trebuie sa fie peste 5m.

» Daca rezervorul nu contine solutie sau viteza de zbor depaseste 0.4m/s, punctele A si B nu pot fi inregistrate.
N
* Dupa inregistrarea punctelor A si B, pozitia nu mai poate fi ajustatd. Pentru ajustare trebuie pornit un nou

lucru AB.

* La inregistrarea punctelor A si B, incercati ca directia AB sa fie paralela cu o latura a poligonului zonei de

lucru, pentru cel mai bun rezultat.

3) Ajustarea unghiurilor punctelor A si B Dupa inregistrarea punctului A sau B, apdsati butonul de unghi A sau B din
APP, apoi miscati maneta de giratie a telecomenzii. Unghiul de giratie al dronei devine unghiul punctului A sau B. Pe
harta apare o linie punctata care indica acest unghi. Apasati din nou butonul de unghi A sau B pentru a-l seta ca

unghi al punctului A sau B.

4) Alegerea directiei traseului Dupa inregistrarea punctelor A si B, APP genereaza implicit traseul spre dreapta R sau

Rn. Apasati acest buton pentru a schimba directia si a genera traseul L sau Ln.
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5) Executarea lucrului Apasati butonul ,Execute” si glisati cursorul pentru a executa automat lucrarea.

« In timpul lucrului, asigurati-va ca drona se afla in raza de actiune.

« in timpul lucrului, asigurati un semnal GNSS bun in zona de lucru, altfel sarcina de lucru nu va fi finalizata

Cu succes.

A * Daca folositi maneta de tangaj sau de ruliu in timpul lucrului, drona trece automat in modul manual si

intra in zbor stationar dupa executarea comenzii. Pentru a continua lucrul AB, apasati ,Continue” in coltul

din dreapta jos al APP; drona va zbura inapoi pe traseul de lucru din pozitia curenta.

« in timpul lucrului, drona porneste automat stropirea pe traseele paralele cu AB si 0 opreste automat pe

celelalte trasee.

7.4.3 Lucru manual

Acest mod este potrivit pentru zone neregulate sau mici. Dupa selectarea lucrului manual in pagina modurilor de

lucru, drona intra in modul de lucru manual. In acest mod se pot seta debitul si marimea picaturilor, iar viteza

maxima de zbor poate fi limitatd. Apoi puteti duce drona in zona de lucru si porni lucrul cu butonul de lucru al

telecomenzii. in timpul lucrului, debitul poate fi ajustat din butoanele telecomenzii.



HEILONGJIANG HUIDA TECHNOLOGY CO.,LTD. Implementing Global Agricultural Intelligence 39

7.4.4 Lucru manual asistat

Butonul de mod de lucru din interfata de lucru permite selectarea lucrului manual asistat. in acest mod se pot seta
doza, marimea picaturilor, viteza de zbor, inaltimea fata de cultura si distanta intre randuri. La schimbarea randului,
folositi butoanele din stanga sau dreapta interfetei pentru ca drona sa se deplaseze automat la stanga sau la dreapta
cu o distanta Tntre randuri. Drona porneste automat lucrul cand are viteza Thainte sau fhapoi si 1l opreste automat cand

zboard la stanga sau la dreapta.

» Daca functia de mentinere a Tnaltimii este activa, inaltimea dronei fata de culturd rémane constanta cat

timp conditiile de lucru sunt indeplinite.

* Dupa activarea ,Heading Lock”, traseul dronei este blocat pe directia curenta a botului. Puteti deplasa

drona in toate directiile, dar orientarea ei nu poate fi controlata.

« In timpul lucrului se pot ajusta doza, viteza de zbor si inaltimea fata de culturd, dar distanta intre randuri nu

poate fi ajustata.

BATERIE DE ZBOR S| INCARCATOR

8.1 Prezentare generala

8.1.1 Prezentarea incarcatorului

inc&rcatorul universal HE202 este cel mai nou incarcator universal dedicat dronelor agricole din seria HD540, dezvoltat
de Huida Technology. Are un modul de incarcare de mare putere, cu putere nominald de iesire 8500W si curent
nominal de iesire 140A, oferind o incarcare mai rapida si mai stabila decat generatia anterioara. Designul cu cuplare
rapida face introducerea si scoaterea bateriei comoda si incarcarea mai sigura. Radiatorul integrat raceste bateria Tn

timpul Thcarcarii sau poate fi folosit separat ca radiator pentru baterii.
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1. Compartiment baterie

3. Ventilator de racire

5. Buton crestere putere

7. Buton Pauza/Continuare
9. Glisiera de fixare baterie

11. Conector de alimentare

8.1.2 Prezentarea bateriei

10

1"

12

2. Conector de incarcare baterie

4. Panou LCD de functii

6. Buton reducere putere

8. Buton depanare

10. Buton comutare incarcare

12. Comutator ventilator de racire

Bateria integreaza masurarea precisa a tensiunii, curentului si temperaturii. Foloseste un algoritm propriu pentru a

evalua capacitatea si energia fiecdrei celule din sistemul serie. Bateria invata singura parametrii celulelor in timpul

utilizarii, apreciaza starea bateriei si activeaza functia de echilibrare, pentru ca bateria sa atinga cea mai buna stare

de functionare si depozitare si sa aiba o viata mai lunga.



1.Méaner Bateria se ridica de maner

2.Canal de ghidare fix Bateria se scoate si se introduce in drona de-a lungul canalului de ghidare.

3.Buton de pornire Apasare scurta: verificarea nivelului bateriei. Apasare scurta apoi lunga: pornirea bateriei.
Porniti bateria numai dupa ce este introdusa in drona si opriti-o Thainte de a o scoate din drona, altfel se pot

deteriora interfata dronei si a bateriei.

4.Indicator LED Indica nivelul de incarcare si defectele bateriei.

5.Interfata de alimentare Se conecteaza la drona si la incarcatorul inteligent.

Pasi

1) Conectati incarcatorul la sursa de curent si porniti butonul de incarcare;

2) Introduceti bateria in Tncarcator, cu canalul de ghidare pe glisiera de fixare;

3) Asteptati ca incarcatorul sa termine testul; daca testul esueaza, panoul LCD afiseaza cauza;

4 ) Dupa ce incarcatorul trece testul, apasati butonul de pornire al bateriei pentru a incepe incarcarea.
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« Bateriile inteligente de zbor trebuie incarcate numai cu echipamente dedicate, desemnate oficial de Huida.
Echipamentele neoficiale pot prezenta riscuri. Huida nu raspunde pentru consecintele folosirii echipamentelor

de incarcare nefurnizate oficial de Huida.

* La incarcare, asezati bateria si incarcatorul pe ciment sau alta suprafata fara materiale inflamabile sau
combustibile. Supravegheati incarcarea pentru a preveni accidentele. Pentru siguranta, distanta dintre
baterie si incarcator, precum si intre baterii, trebuie sa fie peste 30CM in timpul incarcarii, pentru a evita

defectarea incarcatorului sau bateriei din cauza caldurii concentrate, sau chiar incendiul.

* Dupa zbor, bateria este fierbinte. La introducerea ei in incarcator, asigurati-va ca ventilatorul de racire
este pornit, altfel incarcarea poate fi blocatd. Temperatura mediului la incarcare este 0°C-60°C.

Temperatura ideala (22°C-28°C) prelungeste mult durata de viata a bateriei.

e Nu scufundati bateria in apa pentru racire sau incarcare, altfel celulele se corodeaza si bateria se

deterioreaza grav. Orice deteriorare cauzata de scufundarea Tn apa este suportata de utilizator.

* Nu Tncarcati bateria langa surse de caldura, de ex. in masina, langa foc sau soba, ori in soare direct in

sezonul cald sau in zilele fierbinti.

« Verificati des interfata bateriei, stecherul si celelalte componente. Nu curatati echipamentul de incarcare cu
alcool sau alte substante inflamabile. Nu folositi echipamente de incdrcare deteriorate.

* Asigurati-va ca bateria este uscata fnainte de Tncarcare.

« Tineti bateria oprita inainte de incarcare; dupa incdrcare, opriti intai bateria si apoi deconectati-o de la
incarcator, altfel interfata de alimentare se poate deteriora; este strict interzis sa scoateti bateria direct in

timpul incarcarii. Puneti intai incarcarea pe pauza sau opriti incarcatorul. Apoi scoateti bateria.

* Bateria opreste automat fncarcarea cand este plind. Se recomanda deconectarea incarcatorului cand cele

patru indicatoare de incarcare sunt aprinse.

¢ Nivelul de incarcare indicat de LED-uri este influentat de factori de mediu, precum temperatura si

altitudinea.

8.3 Utilizarea bateriei

Dupa conectarea corecta a bateriei la drona, apasati scurt si apoi tineti apasat butonul pentru a porni bateria. Dupa

zbor si oprirea elicelor, apasati scurt si apoi lung pentru a opri bateria, apoi deconectati bateria de la drona.
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* Nu folositi bateria langa surse de caldura, de ex. in soare direct in sezonul cald, intr-o masina intr-o zi

fierbinte, langa foc sau langa evacuarea unei sobe sau a unui generator.
* Nu lasati bateria sa intre in contact cu lichide si nu o scufundati si nu o udati. Nu folositi bateria in ploaie
sau in mediu umed. Daca interiorul bateriei intra in contact cu apa, poate avea loc o reactie de

descompunere, iar bateria se poate aprinde sau chiar exploda.

» Este strict interzisa folosirea bateriilor umflate, cu scurgeri sau deteriorate. In acest caz, contactati

dealerul pentru remediere.

* Tineti bateria oprita cand o montati sau o scoateti din drona. Nu scoateti si nu introduceti bateria pornita,

altfel interfata de alimentare se poate deteriora.
* Folositi bateria la o temperatura ambianta intre -5°C si 45°C. La temperaturi prea mari (peste 50°C),

bateria se poate aprinde sau chiar exploda. La temperaturi prea mici (sub -5°C), performanta scade

puternic si nu permite utilizarea normala. Poate fi folosita normal dupa revenirea la temperatura normala.

« Este interzisa folosirea bateriei in medii cu electricitate statica sau camp magnetic puternic, altfel placa

de protectie a bateriei poate functiona anormal, provocand defectiuni grave ale dronei.

/IN« Nu dezasamblati bateria si nu o perforati cu obiecte ascutite. Altfel bateria se poate aprinde sau chiar

exploda.

« Lichidul din baterie este foarte coroziv. Daca se scurge, tineti-va la distanta. Daca lichidul ajunge pe piele

sau in ochi, clatiti imediat cu apa curata si mergeti imediat la medic.

* Daca bateria a cazut din drona sau a fost lovita, nu o mai folositi.

* Daca bateria cade in apa in timpul zborului sau in alte situatii, trimiteti-o imediat la un service Huida

pentru a verifica daca a patruns apa.

* Nu puneti bateria Tn cuptorul cu microunde sau in oala sub presiune.

* Nu scurtcircuitati bornele pozitiva si negativa ale bateriei cu fire sau alte obiecte metalice.

* Nu loviti bateria. Nu puneti obiecte grele pe baterie sau pe incarcator.

» Daca interfata bateriei este murdara, stergeti-o cu o carpa uscata. Altfel contactul va fi slab, ducand la

pierderi de energie sau la imposibilitatea incarcarii.

* Nu continuati zborul cand bateria are sub 15%, altfel bateria se poate deteriora sau poate avea loc un

accident.
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* Nu inversati polii pozitiv si negativ ai bateriei, altfel bateria se va incarca anormal si se poate
suprafncalzi, exploda sau aprinde. Este strict interzisa folosirea bateriilor nerecomandate oficial. Pentru
inlocuire, contactati service-ul sau dealerii desemnati. Accidentele bateriei si defectiunile de zbor cauzate

de baterii neoficiale sunt suportate de utilizator.

e Cand manipulati bateria, tineti-o de maner.

* Asezati bateria pe teren plan, ca obiectele ascutite sa nu strapunga partea de jos a bateriei.

 Bateriile sunt obiecte periculoase. Nu puneti alte obiecte pe baterii si nu folositi bateriile sau ambalajul
lor ca suport. Altfel bateriile se pot deteriora sau pot deveni periculoase.

* Bateria este grea; asezati-o cu grija, ca sa nu se rastoarne si sa se deterioreze pe lateral. Daca bateria se
rastoarna si se deterioreaza, puneti-o imediat intr-un loc deschis, departe de materiale inflamabile si

persoane. Dupa o jumatate de ora, tineti-o in apa peste 24 de ore. Asigurati-va ca bateria este complet

descarcata thainte de a o casa.

« Inainte de fiecare zbor, asigurati-va ca bateria are peste 95%.

 Daca drona intra in modul de avertizare baterie descarcata, aterizati cat mai curand, opriti zborul si

inlocuiti bateria.

* La temperaturi scazute, se recomanda preincalzirea bateriei peste 5°C inainte de lucru, de preferinta la

20°C. Preincalzirea se poate face tinand drona in zbor stationar.
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8.4 Starile indicatoarelor LED ale bateriei
8.4.1 Verificarea nivelului de incarcare

in modul repaus, apasati scurt butonul de pornire pentru a vedea nivelul curent al bateriei.

Indicator baterie

LED5 LED1 LED2 LED3 LED4 Nivel curent

O [ ] [ ([ ]

95%-100%

@) o ° o O 90%-94%
¢} ° ° ° o} 80%-89%
¢} ° ° O o} 70%-79%
¢} ° ° o) o} 60%-69%
¢} ° O o) o} 50%-59%
¢} ° ¢} o) o} 40%-49%
¢} ¢} o) e} 20%-39%
O e) ¢} @) o} <20%

8.4.2 Starea de incarcare

in timpul incarcarii, LED-urile clipesc progresiv indicand starea incarcarii; toate se sting cand bateria este plina.

Deconectati Tncarcatorul dupa incarcare. Folositi numai incarcatorul recomandat oficial.

Indicator de incarcare

LED1 LED?2 LED3 LED4 Nivel curent
O O e) ¢} 0%-59%
O O @) o} 60%-79%
O O O O 80%-94%

(] ( J o ( J 95%-100%
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8.4.3 Tabel indicatii anormale

LED-urile bateriei pot afisa informatii despre protectiile declansate de situatii anormale.

Indicator de anomalie

LED5 LED1 LED2 LED3 LED4

O

o O O O

O

o O O O O

O

o O o o O

O o o O o o

O
o
o
O
o
o

Mod de afisare Tip de protectie

LED4 clipeste de 3 ori pe secunda Avertizare temperatura ridicata

LED2 clipeste de 2 ori pe secunda Alarma supracurent la incarcare
LED3 clipeste de 3 ori pe secunda Alarma tensiune ridicata

LED4 clipeste in fiecare secunda timp de 2 secunde Alarma temperatura scazuta la incarcare

LED2 clipeste de 3 ori pe secunda Scurtcircuit la iesire (supracurent)

LEDS5 aprins continuu la pornire Baterie deteriorata

La scurtcircuit/curent de pornire prea mare, scoateti bateria si verificati daca exista corpuri straine la conexiunea

dintre baterie si drona. Daca tensiunea la pornire este prea mica, incarcati bateria inainte de utilizare. Daca

temperatura bateriei este anormala, reporniti sau continuati incarcarea dupa ce temperatura revine la normal. La

alte anomalii, dupd remediere (curent de incarcare excesiv, tensiune prea mare a bateriei din cauza supraincarcarii

sau tensiune prea mare a incarcatorului), tineti apasat butonul de pornire pentru a reseta autotestul bateriei si

reconectati incarcatorul pentru a relua incarcarea. Daca bateria nu este bine fixata, curatati porturile de conectare

ale bateriei, dronei si incarcatorului inainte de a reintroduce bateria.

8.5 Depozitarea si transportul bateriei

Bateria are functie de autodescarcare. Daca sta incarcata complet peste 1 zi, se descarca automat la circa 97%; dupa

7 zile, se descarca automat la circa 60% pentru depozitare.

 La transport, opriti bateria si deconectati-o de la drona sau de la alte echipamente.

* Nu lasati bateriile la indemana copiilor. Daca un copil inghite accidental o piesa, solicitati ajutor medical

imediat.

* Daca bateria indica nivel foarte scazut dupa zbor, incarcati-o la circa 25% inainte de depozitare. Altfel,

depozitarea indelungata o poate deteriora.

* Nu puneti bateria 1anga surse de caldura, de ex. in soare direct, in masina intr-o zi fierbinte, 1&anga foc sau

soba.

 Pastrati bateria intr-un loc uscat. Nu o puneti in apa sau in locuri unde se poate scurge apa.
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* Nu depozitati si nu transportati bateriile impreuna cu obiecte metalice (ochelari, ceasuri, coliere

metalice, agrafe etc.) sau obiecte inflamabile si explozive.

* Nu transportati baterii deteriorate sau baterii incarcate peste 30%. Descarcati bateria la aproximativ

25% inainte de transport.
* Asezati bateria pe teren plan, ca obiectele ascutite sa nu strapunga partea de jos a bateriei.

/\ + Dac bateria este depozitata mult timp (peste 3 luni), ea trebuie tinuta intr-un mediu cu tempera tura
intre -20°C si 40°C; se recomanda folosirea unei pungi speciale de siguranta pentru baterii.

* Nu depozitati mult timp bateria complet descarcatd, pentru a evita intrarea in stare de supra-des

carcare, care deterioreaza celulele si face imposibila repunerea ei in functiune.

* Daca bateria este foarte descarcata si aparatul sta nefolosit prea mult, bateria intra in modul de somn

profund. Daca doriti sa treziti bateria din somn profund, trebuie sa o incarcati.

¢ Pentru depozitare indelungata, bateria trebuie deconectata de la drona.

8.6 intretinerea bateriei

Dupa fiecare utilizare, deconectati bateria de la drona si verificati daca exista impuritati in conectorul de

alimentare al bateriei. Daca exista, curatati-le imediat.

* Nu curatati niciodata bateria cu apa.

* Nu depozitati bateria Tn locuri cu temperatura peste 45°C sau sub -20°C.
* Daca bateria sta nefolosita mult timp, performanta ei va fi afectata.

« incarcati si descarcati bateria la fiecare 3 luni pentru a o mentine activa.

Bateriile neintretinute (neincarcate sau nedescarcate) mai mult de 5 luni nu sunt acoperite de garantie.
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8.7 Eliminarea bateriei

« Tineti bateria in apa cel putin 72 de ore si asigurati-va ca este complet descarcata inainte de a o pune in
containerul de reciclare a bateriilor. Bateriile sunt substante chimice periculoase si nu se arunca la gunoiul
obisnuit. Pentru detalii, respectati legislatia locala privind reciclarea si eliminarea bateriilor.

* Daca bateria nu poate fi complet descarcata din cauza defectarii butonului de pornire, nu o aruncati direct
in containerul de reciclare. Contactati o firma specializata in reciclarea bateriilor.

LISTA PERICOLELOR, RISCURILOR SI MASURILOR DE PREVENIRE

dronele agricole nu sunt folosite conform cerintelor de operare sau sunt operate fara atentie, pot aparea pericole

ascunse. Situatiile periculoase si masurile de prevenire sunt urmatoarele:

Zone periculoase Masuri

Elice Pastrati o distanta de siguranta (peste 10 m) cand elicele se rotesc.

Pastrati o distantd de siguranta (peste 0,5 m) cand motorul se roteste
Motor fara elice montate; pastrati o distanta de siguranta (peste 10 m) cand
motorul se roteste cu elicele montate.

Ambalajele de pesticide folosite contin reziduuri si nu pot fi folosite

Rezervor de pesticide . e . ) - “
pentru apa potabila, iar apa din ele nu poate fi folosita la spalat.

Pesticidele se folosesc conform instructiunilor de pe eticheta sau

Pesticide folosite N .. TETT .
indrumarilor specialistilor in protectia plantelor.

Bateriile trebuie folosite strict conform instructiunilor! Nu le

Baterie s . - .
supraincarcati si nu le supradescarcati.

Incarcatorul trebuie folosit strict conform instructiunilor si tinut departe
Utilizarea Tncarcatorului de materiale inflamabile si explozive. in apropiere trebuie sa existe
nisip sau extinctoare.

Zborul in zone urbane este interzis; stati departe de oameni si pastrati o
distantd de siguranta (peste 10 m) cand lucrati in camp.

In timpul zborului de lucru

Zona de lucru trebuie sa fie departe de stupine; pastrati o distanta de cel

In timpul stropirii cu pesticide ) R . o
putin 60 m, in functie de conditiile meteo.
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INSTRUCTIUNI DE DEPANARE

Huida Drone APP semnaleaza defectiunile in timpul utilizarii si propune solutii.

Modul

Sistem de propulsie

Sursa alarmei

ESC

Motor

Descriere eroare

Tensiunea de intrare a
ESC-ului este prea mica.
Continuarea zborului
prezinta un risc mare de
siguranta.

Temperatura ESC-ului este
prea mare

Comunicatia ESC este
anormala. Continuarea
zborului prezinta un mare
risc de siguranta mare de
siguranta.

Motorul este blocat si
continuarea zborului
prezinta un mare risc de
siguranta risc

Puterea de iesire a
motorului este prea mare
si continuarea zborului
prezinta un risc mare de
siguranta.

Solutii recomandate

1.Stergeti cu un servetel umed conectorul
bateriei si conectorul placii de interfata din
spatele dronei, apoi reporniti drona si
verificati daca problema a disparut; 2.Daca
problema persista, verificati, cu alimentarea
oprita, daca mufele de la ambele capete ale
cablului de alimentare ESC de pe bratul din
fatd sunt slabite sau au apa in ele si
reconectati sau curatati mufele; 3.Daca firul
este corodat sau deteriorat, inlocuiti-I; Daca
problema persista, inlocuiti ESC-ul sau placa
de interfata din spatele dronei.

1.Raciti si curatati carcasa ESC-ului, apoi
reporniti drona; Daca problema persista dupa
curatare, contactati distribuitorul Huida
pentru inlocuire.

1.Verificati daca mufele de la ambele capete
ale cablului de comunicatie ESC sunt slabite
sau au infiltratii de apa si reconectati sau
curatati mufele; Daca cablul de comunicatie
ESC este corodat sau deteriorat, inlocuiti-I.

1.Verificati daca motorul nu se roteste liber
sau daca elicea este deteriorata sau
deformata. Daca da, contactati distribuitorul
Huida pentru inlocuirea motorului sau a elicei;
Daca nu exista problemele de mai sus,
incercati sa reporniti drona.

1. Verificati daca motorul nu se roteste liber
sau daca elicele sunt deteriorate sau
deformate. Daca da, contactati distribuitorul
Huida pentru inlocuirea motorului sau a eli-
celor;

2. Daca nu exista problemele de mai sus,
fncercati sa reporniti drona.
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Tensiunea totala a bateriei ) » . o )
) Nu mai folositi aceasta baterie si contactati
este prea mare si nu poate = ) R .
. . distribuitorul Huida pentru inlocuirea
fi folosita . o
capacului bateriei.

1.Nu mai folositi aceasta baterie si contactati
Tensiunea totala a bateriei distribuitorul Huida pentru inlocuirea
tensiunea este prea mica capacului bateriei. Daca problema persista
si nu poate fi folosita dupa Tnlocuirea capacului bateriei, trimiteti
bateria la fabrica pentru reparatie.

Temperatura de 1.Faceti zbor stationar fara sarcina 2 minute

descarcare a bateriei este cu bateria complet incarcata, inainte de

prea mica. Reduceti inceperea lucrului; Daca problema persista,

sarcina si viteza de zbor.  contactati distribuitorul Huida pentru
inlocuirea capacului bateriei.

Eelierls 1.Citirea datelor bateriei este anor- mala,

Comunicatia interna a R oL . .
- . incercati sa reporniti drona; Daca problema
bateriei este anormala. Nu o . ) )
. . . persista dupa repornire, contactati
mai folositi aceasta o . R .
. distribuitorul Huida pentru inlocuirea
baterie. ] o
capacului bateriei.

Sistem energetic
1.Asteptati ca bateria sa se raceasca la
temperatura normala nainte de utilizare;
. 2.Verificati daca conectorul bateriei si
Temperatura conectorului e ) .
. conectorul placii de interfata din spatele
bateriei este prea mare, ) y
_ . . dronei sunt murdare sau corodate. Daca sunt
curatati conectorul cat mai .
R murdare sau corodate, curatati conectorul
curand L o o
bateriei si conectorul placii de interfata din
spate. Daca problema persista, inlocuiti
capacul bateriei sau placa de interfata din

spate.

1.Stergeti conectorul bateriei cu un servetel
umed si verificati daca problema s-a rezolvat;
Incarcatorul si bateria 2.Verificati daca mufa cablului de iesire de
comunica anormal si incarcare este slabita sau are apa in ea si
nu pot fi folosite. reconectati sau curatati mufa; 3.Incercati sa
reporniti incarcatorul; Daca problema
incarcator persista, contactati distribuitorul Huida
distribuitorul pentru inlocuirea mufei de iesire
de incarcare.

Temperatura placii de 1.Opriti incarcatorul si asteptati sa se

baza a incarcitorului este raceasca inainte de a-l folosi din nou; Daca

prea mare si nu poate fi problema persista, contactati distribuitorul

folosit Huida pentru inlocuirea placii de baza a
incarcatorului.
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1.Verificati daca cablul de intrare AC este
conectat corect conform instruc- tiunilor de
pe eticheta incarcatorului; 2.Verificati daca

lesirea de putere a mufele de la ambele capete ale cablului de
. modulului AC principal al  intrare AC sunt slabite sau au apa in ele si
Incarcator
incarcatorului este prea reconectati sau curatati mufele; 3.Daca firul
mare si nu poate fi folosita este corodat sau deteriorat, inlocuiti-I; Daca
problema persista, inlocuiti modulul AC
principal.
Senzorul de atitudine este 1.Incercati s& reporniti drona sau sa
IMU anormal si nu este actualizati drona la cel mai recent firmware;
permisa continuarea Daca problema persista, contactati
zborului. distribuitorul Huida pentru inlocuirea
modulului de avionica.
Busola este anormala 1. incercati sa reporniti drona sau sa
: ot actualizati drona la cel mai recent firmware;
Busol3 si nu este permisa ’
continuarea zborului. 3. Daca problema persista, contactati
distribuitorul Huida pentru inlocuirea
modulului de avionica.
1.Asezati drona intr-un loc deschis si fara
obstacole; 2.Verificati daca ambele capete
ale cablului antenei RTK sunt montate corect
sau corodate. Daca sunt corodate, contactati
. distribuitorul Huida pentru inlocuirea
Semnalul antenei RTK ) B o )
cablului; 3.Daca problema persista, mutati
Modul avionica secundare este anormal, R o
. N drona in alt loc pentru a evita interferentele;
RTK iar functiile RTK de . L : B
. o 4.Daca problema persista, poate fi cauzata
pozitionare si orientare nu o o . .
) O de scintilatia ionosferica. Opriti drona si
sunt disponibile. R o . ) 5
incercati din nou dupa 10 minute; Daca
problema persista, contactati distribuitorul
Huida si ncercati mai intai inlocuirea antenei
RTK secundare. Daca problema persista,
inlocuiti modulul RTK.
1.incercati s& reporniti drona; 2.Evitati
obstacolele intre telecomanda si drona;
n Semnalul de transmi- sie  3.Ridicati antena telecomenzii; Daca
Transmisie . . o o
i video este slab si zborul problema persista, contactati distribuitorul
video ) i L . )
nu este permis. Huida distribuitorul pentru verificarea antenei

de transmisie video a dronei sau a
telecomenazii.
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Sistem radar

Sistem de stropire

Conexiunea radarului este
anormala, iar functiile de
ocolire a obstacolelor si
mentinere a fnaltimii nu
functioneaza.

Radar

Temperatura radarului
este prea mare si de
ocolire a obstacolelor
performanta este
instabila.

Comunicatia radarului
este perturbata, functiile
de ocolire a obstacolelor si
mentinere a fnaltimii nu
functioneaza

Autotestul motorului
pompei este anormal si nu
poate functiona

Sistem de stropire

Conexiunea debitmetrului
este anor- mala, iar
precizia controlului
debitului de stropire este
slaba

1.incercati s& reporniti drona; 2.Opriti
aparatul si verificati daca mufele de la ambele
capete ale cablului de semnal radar sunt
slabite sau au apa in ele. Reconectati sau
curatati mufele. 3.Daca cablul de semnal al
radarului inferior este corodat sau deteriorat,
contactati distribuitorul Huida pentru
inlocuirea cablului; Daca problema persista,
incercati sa inlocuiti modulul radar sau
modulul de avionica.

1.Daca temperatura mediului depaseste
40°C, evitati lucrul in astfel de con- ditii;
2.Curatati murdaria de pe suprafata
radarului, asteptati ca temperatura
radarului sa revina la normal, apoi reporniti
drona; Daca problema apare de mai multe
ori, contactati distribuitorul Huida pentru
inlocuirea radarului principal.

1. Opriti telefonul si verificati daca exista
interferente de comunicatie in jurul
dumneavoastra;

2. incercati s& inlocuiti modulul radar.

1.incercati s& reporniti drona; 2.Verificati daca
bateria este montata corect; 3.Verificati daca
mufele de la ambele capete ale cablului de
semnal al pompei sunt slabite sau au apa in
ele; 4.Daca cablul de semnal al pompei este
corodat sau deteriorat, inlocuiti-I; 5.Daca
problema persista, contactati distribuitorul
Huida pentru inlocuirea motorului pompei;
Daca problema persista, inlocuiti placa de
interfata din spate.

1.Verificati daca mufele de la ambele capete
ale cablului debitmetrului sunt slabite sau au
apa in ele si reconectati sau curatati mufele;
2.Daca cablul debitmetrului este corodat sau
deteriorat, contactati distribuitorul Huida
pentru inlocuirea cablului; Daca problema
persista, inlocuiti debitmetrul.
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Motorul discului de
imprastiere este blocat si
sistemul de imprastiere nu
poate functiona.

Impréstiere stropire
Sistem de imprastiere

Temperatura motorului
discului este prea
mare. Opriti lucrul cat
mai curand.

1.Verificati daca exista corpuri straine
blocate in motorul discului de Tmprastiere.
Daca da, indepartati-le; Daca problema
persista cand motorul discului functioneaza
fara sarcina, contactati distribuitorul Huida
pentru inlocuirea motorului discului.

1.Opriti drona si asteptati sa se raceasca
motorul discului Thainte de a reporni drona;
2.Verificati daca curba materialului de
imprastiere corespunde modelului de disc
folosit efectiv; 3.Verificati daca curba
materialului de imprastiere corespunde
materialului folosit efectiv; 4.Daca totul
corespunde, recalibrati materialele de
imprastiere; 5.Verificati daca exista corpuri
straine blocate in disc sau Tn motorul
discului; Reduceti debitul de imprastiere,
viteza de zbor sau turatia motorului.

DEPOZITARE, TRANSPORT SI INTRETINERE

11.1 Depozitare si transport

» Daca drona trebuie transportata, asigurati-va ca bateria a fost scoasa din drona, pliati elicele si fixati-le in

clemele de prindere de pe lateralul dronei thainte de transport.

 Pentru depozitare indelungata sau transport pe distante lungi, scoateti bateria si rezervorul de solutie din

drona si asigurati-va ca nu a ramas lichid in sistemul de stropire.

11.2 intretinere

Pentru a mentine produsul in stare optima si a reduce riscurile, se recomanda verificarea si intretinerea periodica a

componentelor dronei. Consultati pe site-ul oficial ,Declinarea responsabilitatii si ghidul de operare in sigu- ranta” si

»~Manualul de intretinere si conditiile de garantie” pentru curatarea si intretinerea produsului.
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SPECIFICATII TEHNICE

Parametri Model HD540S

Structura Sase axe

2165x2080x880mm ( brate desfacute, elice pliate)

Dimensiuni
1270mmx830mmx950mm ( brate pliate )
Ampatament maxim 2290mm
Greutate maxima la decolare 99kg
Greutate proprie (cu baterie) 49KG
Capacitate rezervor 40L
Capacitate rezervor seminte 60L

Precizie zbor stationar Cu RTK activat: orizontal £10 cm, vertical £10 cm

Fara RTK: orizontal £60 cm, vertical £30 cm

Timp zbor stationar fara sarcina 18.3min

Timp zbor stationar la sarcina maxima 7.5min

Sistem de propulsie

Valoare KV motor 65(r/min)OV
Dimensiune motor 109*50mm
Putere nominald motor 2000W X 6
Turatie nominala 2700r/min
Diametru elice principala 1028mm
Numar de elice principale 6

Material elice principala Nailon armat cu carbon
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Sistem energetic - Baterii inteligente

Model baterie Pachet de baterii litiu-ion refncarcabile ZAB1830
Tensiune de incarcare 78.3V

Energie baterie 2100Wh

Tensiune celuld 3.8V

Numar de celule 18 buc.

Tensiune baterie 68.4V

Temperatura de lucru -5°C pana la 45°C

Greutate baterie 13.3KG

Mod de montare baterie baterie cu cuplare rapida

Timp de incarcare rapida 30%-95% circa 11min

Sistem energetic - Incarcator inteligent

Model incarcator HE202

Tensiune de intrare incarcator 100V-130V. 200V-240V

Frecventa de intrare 47-63Hz

Randament de conversie 92%

Putere de iesire 8500W (conectat direct la generator)/2000W (conectat direct la retea)
Canale de iesire 1

Functii de protectie Protectie la supratemperatura, supratensiune, subtensiune, scurtcircuit
Temperatura de lucru -5C-45C

greutate 15.1KG

Volum rezervor 40L

Tip de pulverizare Pulverizare centrifugala

Numar total de duze 2/4 duze centrifugale

Latime maxima de pulverizare 10 metri (inaltime de lucru 3.5 metri 0.5 metri, viteza de zbor 3m/s)
Dimensiune picaturi Duza centrifugala 50pum-500um

Tip pompa Pompa cu rotor magnetic

Numar de pompe 2

Debit maxim 12L/Min doua duze centrifugale 18L/Min patru duze centrifugale
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Sistem de lucru - Sistem de semanat

Volum rezervor de imprastiere
Sarcina maxima

Diametru granule acceptat
Turatie maxima disc

Latime de imprastiere

Metoda de imprastiere

60L

50kg

0,5-6mm granule solide uscate

1100r/min

4-9m

Tip disc

Sistem telecomanda

Model

Transmisie video

a puncturer

Monitor

Temperatura de lucru

Temperatura mediu de incarcare

Autonomie baterie interna

Autonomie baterie externa

Numar baterii externe

Autonomie totala baterie

Putere de incarcare

Sistem de perceptie - Camera

HD402

2.4/5.8G banda dubla / SRRC:>3Km / CE:>2.1Km / FCC:>2 KM (spatiu deschis
fara interferente, drona la 2,5m inaltime)

GNSS: GPS/BeiDou/GLONASS precizie de pozitionare:
0.5m(GNSS) / 0.02m +1ppm(RTK)

Ecran LCD tactil de 6 inch, rezolutie: 1280*720
-20~50C

0~45C

5 ore

2 ore

>8 ore

Extern: 42W/12V/3.5A

Fata

Rezolutie maxima

Camera FPV

1920*1080



HEILONGJIANG HUIDA TECHNOLOGY CO.,LTD. Implementing Global Agricultural Intelligence 57

Sistem de perceptie - Radar

Domeniu mentinere naltime domeniu de masurare: 1-40m / domeniu Tnaltime: 0.5-30m

Domeniu ocolire obstacole Distanta de ocolire (orizontal): 0.5-60m Unghi de vizualizare (3db): orizontal 50°, vertical
10° Conditii de utilizare: Tnaltimea relativa a dronei peste 2m si viteza sub 7m/s Distanta
de siguranta: 2.5m (distanta dintre varful elicei si obstacol dupa ce drona franeaza si intra
stabil in zbor stationar)

Notd: cand viteza de zbor este sub 5m/s si latimea de stropire sub 8m, norma minima de pesticid este 37.5L/ha. Cand
viteza de zbor depaseste 5m/s si latimea de stropire depaseste 8m, norma minima de pesticid pentru acest produs
este 15L/ha; altfel este afectata autonomia de lucru a dronei.
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