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1. Declinarea responsabilitatii

» Inainte de a utiliza produsul, cititi cu atentie acest manual. Odata ce activati
acest produs, se considera ca ati luat la cunostinta, ati inteles, ati recunoscut
si ati acceptat toti termenii si tot continutul de aici.

* Dronele agricole fac parte din categoria aeronavelor fara pilot de mari
dimensiuni, iar operarea lor implica riscuri inerente. Compania interzice strict
vanzarea dronelor catre minori si nu isi asuma nicio raspundere pentru
consecintele utilizarii dronelor de catre persoane sub 18 ani.

* Este interzisa operarea dronei sub influenta alcoolului, a drogurilor sau a
oricarui anestezic, sau in caz de ameteala, slabiciune, greata ori orice alta
stare fizica sau psihica ce poate afecta capacitatea de a pilota drona in
siguranta. Compania nu isi asuma raspunderea pentru consecintele unor
astfel de actiuni.

» Acest produs este o drona agricola multirotor. Trebuie operata in limitele
prevazute de legislatia aplicabila si cu asigurarea sigurantei. Compania nu fisi
asuma nicio raspundere directa sau indirecta pentru consecintele
neintentionate ale utilizarii sale.

* Produsul nu trebuie modificat pe cont propriu sau folosit cu accesorii neoficiale.
Compania nu isi asuma nicio raspundere directa sau indirecta pentru consecintele
unor astfel de modificari neautorizate sau ale folosirii accesoriilor terte.

* Pentru optimizarea functiilor si a experientei de utilizare, intelegeti si sunteti de
acord ca, in timpul utilizarii, produsul va incarca si salva automat
inregistrarile si datele de zbor in centrul de date al companiei. Sunteti de
acord ca compania sa poata colecta, stoca si utiliza legal toate datele privind
utilizarea produsului. Daca neincarcarea si nesalvarea inregistrarilor si datelor
de zbor impiedica compania sa le stocheze sau sa le analizeze, iar acest lucru
afecteaza siguranta zborului sau calitatea produsului ori a serviciului,
compania nu isi asuma nicio raspundere.

« In limita maxima permisa de lege, compania nu raspunde pentru daunele
rezultate din neoperarea produsului conform instructiunilor din manualul de
utilizare. De asemenea, compania nu isi asuma raspunderea pentru daune
indirecte, subsecvente, punitive, incidentale, speciale sau exemplare,
inclusiv, dar fara a se limita la cele rezultate din achizitia, utilizarea sau
imposibilitatea utilizarii produsului.

« In timpul utilizarii pot aparea accidente din cauza operarii gresite, a mediului
inconjurator, a comunicatiilor de retea sau a unei combinatii a acestora si a altor
factori. Recunoasteti ca astfel de accidente sunt riscuri rezonabile si acceptabile
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inerente utilizarii produsului. Compania nu isi asuma nicio raspundere pentru
astfel de accidente.

» Cumparatorul sau utilizatorul trebuie sa respecte in orice situatie legile,
reglementarile si politicile tarii sau regiunii in care se foloseste produsul.
Compania nu isi asuma raspunderea pentru consecintele Tncalcarii de catre
cumparator sau utilizator a acestor legi, reglementari sau politici.

« In limita maxima permisa de lege, compania isi rezerva dreptul de a actualiza
continutul acestui manual. Actualizarile vor fi publicate pe site-ul oficial fara
notificare prealabila.

* Revanzare sau transfer Transferul dronei agricole dupa achizitie, activata sau
nu, este decizia dumneavoastra personala. Compania nu are dreptul sa

intervina si nu raspunde pentru riscurile aparute in procesul de transfer.

* Respectarea legilor privind controlul exporturilor Exportul, reexportul sau
transferul acestui produs se supun legilor Chinei privind controlul exporturilor
si altor legi aplicabile Tn domeniu. Daca nu este permis de legile aplicabile sau
autorizat de autoritatile competente, utilizarea, vanzarea, transferul,
inchirierea sau alta folosire a produsului trebuie sa asigure ca:

a. Nu incalca politicile de embargo din legile aplicabile privind controlul exporturilor;
b. Nu implica tranzactii cu utilizatori finali interzisi de legile aplicabile privind

controlul exporturilor;

c. Este folosit doar in scop civil, nu in scopuri militare, nucleare, de arme chimice/
biologice sau legate de rachete.

* Compania va oferi indrumarea necesara privind conformitatea la export si
informatii de clasificare a produsului, dar utilizatorul raspunde exclusiv de
conformitatea utilizarii finale cu legile locale si ale tarii exportatoare.

* Respectati toate legile si reglementarile aplicabile ale tarii si regiunii in care se
foloseste produsul. Operatorii trebuie sa detina licenta de operator
corespunzatoare sau sa efectueze inregistrarea nominala si instruirea,
conform legilor locale si clasificarii dronei. Lucrarile agricole trebuie sa
respecte si standardele locale de aviatie agricola.

* Drona are un modul integrat de identificare la distanta (Remote ID), care
transmite automat datele de identitate si pozitie in zbor. Utilizatorii nu au
voie sa blocheze, modifice sau demonteze modulul fara autorizare; altfel

drona poate sa nu mai decoleze sau se pot incalca legile si reglementarile.
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AAvertisment

Utilizatorilor li se recomanda sa citeasca integral manualul Thainte de a opera drona
si produsele asociate si sa obtina o licenta de operare UAS

aprobata de companie sau ceruta de legile, reglementarile si politicile

tarii sau regiunii in care se folosesc produsele. Nerespectarea poate duce la

operarea gresita a dronei si a produselor auxiliare, cu posibile

raniri grave ale dumneavoastra sau ale altora, deteriorarea produsului si pagube materiale.
Este esential sa manifestati o grija deosebita pentru siguranta la operarea produsului.
De asemenea, produsul nu este destinat copiilor si persoanelor sub

16 ani, persoanelor cu capacitate de exercitiu restransa sau fara capacitate ori
persoanelor cu dizabilitati locomotorii definite de lege. Utilizatorii trebuie sa opereze
produsul respectand strict instructiunile din manualul de utilizare al companiei

si sa nu foloseasca la reparatii alte piese decat cele furnizate de companie.
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2. Prezentarea produsului

2.1. Introducere

Drona agricola V180, nou dezvoltata de companie, o aeronava fara pilot pentru
lucrari agricole, este echipata cu un sistem eficient de lucru agricol. Configuratia
standard include patru duze centrifugale, iar debitul maxim poate depasi 35 L/
min. Designul inovator cu disc dublu de pulverizare asigura o atomizare mai
uniforma, cu dimensiunea picaturilor reglabila fin intre 50 si 500 microni. Modelul
V180 are in dotarea standard un radar de ocolirea obstacolelor rotativ 360° si un
radar de urmarirea terenului, cu lidar ca optiune. Camera monoculara reglabila
are tehnologie de gimbal digital FPV si permite vedere de noapte in lumina slaba.
Integrand cel mai complet pachet de functii inteligente de siguranta al
companiei, V180 asigura zboruri de lucru mult mai sigure. Noua telecomanda
inteligenta are un ecran luminos de 8 inch si o aplicatie a dronei integrata,
crescand semnificativ fluenta si stabilitatea operarii. Este dotata standard cu un
modul RTK de pozitionare de inalta precizie, care permite planificarea traseelor la
nivel de centimetru. Telecomanda functioneaza atat cu baterie interna, cat si cu
baterie externa, cu o autonomie totala de pana la 7 ore, pentru lucrari prelungite
si intense. Drona agricola V180 este rezistenta la praf, apa si coroziune.
Componentele principale au un sistem de protectie in trei straturi, ceea ce
confera intregului aparat gradul IP65 (conform standardului IEC 60,529). Cadrul

poate fi spalat cu apa.

2.2. Lista componentelor

Denumire articol Cantitate

Unitate principala drona agricola V180 1

Telecomanda RC8P
Unitate principala :

Telecomanda dronei Set | Telecomanda RC8P Baterie
complet externa 21700 2
Telecomanda RC8P Stati¢ de !
incarcare
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Adaptor de alimentgre 1
Telecomanda RC8P Dispazitiv de
pichetare (modul 1
RTK)
Antena LoRa RC8P 1
Manual de utilizare drona agricola V180 1

2.3. Componentele dronei

® Elice @ Radar laser ® Blocare cadru

®Camera FPV

@Lumina de navigatie @Tren de aterizare
frontala
® Blocare brat ® Proiector ®Rezervor de
solutie
@Antena de transmisie ® Motor Duza centrifugala
video
® Radar rotativ @ Baterie inteligenta

® Antena RTK ® Cadru
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2.4. Componentele telecomenzii

. @Buton intoarcere _
® Antena @ Buton 5D . ®@Ecran tactil
automata (RTH)

@ Maneta ® Buton functie stanga ® Comutator

@Buton ®Buton functie dreapta @Difuzor

inapoi

@ Rotita 1 Comutator sistem @ Interfata RADIO
® Rotita 2 ® Interfata RTK externa
®Comutator radar ®Slot card SIM

ocolirea obstacolelor
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3)
@Type-C JManer de transport
®Orificiu snur
@Orificiu de racire
| |
S N e -

)

[] fanta de racire [ tasta personalizabila [ capac baterie

2.5. Unghiul antenei telecomenazii

Prin desfacerea antenei telecomenzii si ajustarea pozitiei ei, operatorii pot
obtine puteri diferite ale semnalului in functie de pozitia antenei. Pentru

un semnal optim intre telecomanda si drona, se recomanda pozitionarea antenei
la un unghi de 80 sau 180 fata de spatele telecomenzii, cu planul antenei
orientat spre drona. La manevrarea dronei, mentineti-o mereu in raza optima de
comunicare.
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Ajustati la timp orientarea sau distanta dintre operator si drona pentru ca drona
sa fie mereu in raza optima de comunicare.

AAvertisment

Daca folositi modulul RTK de pozitionare de inalta precizie pentru planificare RTK,
scoateti modulul dupa terminarea planificarii, altfel poate afecta

comunicarea telecomenzii.

2.6. Aplicatia dronei

Aplicatia dronei este conceputa special pentru agricultura, cu o interfata clara
si simpla&; utilizatorii o invata usor cu ajutorul mesajelor text si vocale. In timpul
lucrului, utilizatorii primesc in timp real informatii despre functionarea dronei si
pot monitoriza starea tuturor dispozitivelor conectate la telecomanda. in cazul
unor anomalii, utilizatorul este anuntat imediat, pentru a reactiona la timp. De
asemenea, aplicatia protejeaza in timp real datele parcelelor si sarcinile in curs,

astfel incat datele utilizatorului sa nu se piarda.

® @ ®

= £}  08:06GMT)

Technology empowers agriculture, and intelligence leads the

future

With the goal of bel

Pﬁ | s As % Log Ma ?ﬁ Devir agﬁzﬂnne
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@Informatii utilizator: profilul meu, informatii despre echipa, statistici ale
misiunilor si jurnale detaliate ale misiunilor.
@ Buton Setari 3 Starea conexiunii Wi-Fi 4 Nivelul bateriei

Ctlelecomenzii 5 Ora curenta

O
O

(6 Resurse misiune: datele misiunilor dronei. 7 Gestionare jurnale:

@'zualizare/actualizare versiuni drona, telecomanda si

incarcator.

(8 Gestionare dispozitive: starea dronei, telecomenzii, bateriilor inteligente,
incarcatorului, statiei mobile RTK si modulului RTK.

@ Starea conexiunii dronei

(10 Start misiune: intra in ecranul principal de misiune; implicit lucru manual.
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3. Reguli de siguranta in zbor

3.1. Masuri de siguranta

3.1.1. Cerinte privind mediul de zbor

* Nu operati pe vant puternic. Zborul este interzis la vant de gradul 5 sau mai
mult.

* Nu zburati pe vreme rea, de ex. ceata cu vizibilitate redusa, vant, ploaie,
ninsoare etc.

* Alegeti ca loc de zbor o zona deschisa, fara cladiri inalte. Cladirile inalte blocheaza
semnalele GNSS (sistem global de navigatie prin satelit), ceea ce poate face ca
pozitionarea RTK a dronei sa esueze, cu risc major pentru siguranta zborului.

* Zburati mereu in raza vizuala si departe de obstacole, oameni, apa, animale
etc.

* Verificati ca zona de lucru si imprejurimile sa nu aiba surse de interferente
electromagnetice, precum linii de inalta tensiune, antene de telefonie si
piloni de transmisie.

* Asigurati-va ca semnalul GNSS este puternic si antena RTK nu este
obstructionata in zbor.

Nu operati drona in interior.

Pentru lucrul pe timp de noapte, porniti proiectorul inainte de zbor. Deoarece
sistemul vizual este mai putin eficient in lumina slaba, asigurati-va ca radarul
de ocolirea obstacolelor este activ si zburati cu atentie.

Capacitatea de incarcare a dronei scade odata cu presiunea atmosferica, cu
10% mai putina masa totala la decolare pentru fiecare 1 km de altitudine
(atentie, nu este o reducere cu 10% a capacitatii de incarcare).

La altitudini de peste 2.000 m, factorii de mediu pot reduce performanta
bateriei inteligente si a sistemului de propulsie, afectand performanta de

zbor. Fiti precauti si vigilenti la astfel de lucrari, pentru siguranta.

* Aplicatia dronei limiteaza dinamic masa maxima la decolare in functie de
conditiile de zbor. Masa lichidului incarcat nu trebuie sa depaseasca limita
maxima stabilita. Drona agricola are un sistem de cantarire in timp real, care
impiedica decolarea si blocheaza drona daca incarcatura depaseste pragul

admis.

10
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3.1.2. Precautii la operare

» Pastrati mereu o distanta sigura fata de elicele in rotatie si motoare.

* Respectati strict masa maxima la decolare si nu depasiti aceasta limita in zbor,
pentru a evita pericolele.

* Zburati in raza vizuala.

» Actionarea manetelor sau oprirea motoarelor in alt mod in zbor duce la
prabusirea dronei. Folositi aceasta functie doar in caz de urgenta.

Nu raspundeti la telefon in zbor si nu operati niciodata drona sub influenta
alcoolului sau a drogurilor.

La alerta de baterie descarcata, trimiteti drona inapoi la punctul de intoarcere.

Daca mediul de lucru nu permite functionarea modulului radar, drona nu poate
ocoli singura obstacolele la intoarcerea automata; in acest caz, daca
semnalul telecomenzii este stabil, puteti controla viteza si altitudinea din
telecomanda.

Dupa aterizare, opriti drona inainte de telecomanda, pentru a evita pierderea
semnalului si pornirea automata a dronei.

* Mentineti controlul asupra dronei pe toata durata zborului si nu va bazati
excesiv pe informatiile din aplicatie. Ocolirea obstacolelor cu radar nu este
disponibila in anumite moduri sau medii de zbor. Asigurati-va ca vedeti bine
spatiul aerian din jur, evaluati corect conditiile de zbor prin observare
vizuala, ocoliti obstacolele la timp si setati altitudinea de zbor si de
intoarcere potrivita mediului de zbor.

* Daca in zona de lucru exista linii de Tnalta tensiune, planificati traseul corect si
pastrati o distanta sigura pentru a evita coliziunea. Daca drona loveste o linie

electrica, nu o atingeti cu mana, exista pericol de electrocutare.

* Abaterea pozitiei la decolare si aterizare in modul GPS Drona poate avea
abateri de pozitie la decolare sau aterizare in modul GPS. Aterizarea asistata
de camera nu este inca disponibila in versiunea actuala

de software.

Fiti atenti la lucrul pe remorci sau platforme denivelate, deoarece pot aparea
abateri la aterizare.

* Unghiul de decolare si planeitatea suprafetei Daca drona este pe o suprafata

inclinata, poate decola oblic, rezultand o ridicare instabila.

11
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Asigurati-va ca suprafata de decolare este plana si orizontala.

* Folositi functia Safe Point si evitati zborul deasupra oamenilor Activati si folositi
mereu functia Safe Point. Zborul deasupra oamenilor este strict interzis,
pentru a evita expunerea la pesticide sau ranirea in caz de

prabusire.

» Doar personal autorizat Persoanele neinstruite si minorii nu au voie sa opereze
drona.

* Manipularea sigura a bateriei Nu introduceti si nu scoateti bateria cat timp
drona este pornita. Pentru inlocuire, opriti intai bateria, asteptati cel putin 3

secunde, apoi introduceti-o sau scoateti-o.

* Nu lasati pesticide in rezervor peste noapte Pesticidele nu trebuie lasate in
rezervor peste noapte, deoarece pot coroda grav sau infunda pompa si

debitmetrul. Curatati bine drona dupa fiecare zi de lucru.

* Nu transportati drona cu bateria introdusa Scoateti mereu bateria inainte de

transport si nu transportati niciodata drona pornita.

» Intretinerea zilnicad a conectorilor bateriei Curatati zilnic conectorii bateriei cu
alcool. Daca sunt foarte uzati sau innegriti si nu se pot curata, inlocuiti-i

imediat. Conectorii uzati pot provoca supraincalzire si chiar prabusirea dronei.

* Evitati supraincalzirea la soare in repaus Nu lasati drona pornita in bataia
soarelui mult timp fara sa zbure. Controlerul de zbor se poate supraincalzi,

aparand erori de temperatura.

* Cerinte de siguranta pentru remorci Zonele de lucru de pe remorci trebuie
dotate cu balustrade, parasolare si bariere

anticoliziune
pentru a preveni caderile, insolatia sau ranirea operatorului.

» Pastrati distanta fata de liniile electrice Pastrati mereu o distanta minima de 60
de picioare (20 de metri) fata de liniile de Tnalta

tensiune.

Este strict interzis lucrul direct sub liniile electrice.

12
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3.1.3. Oprirea de urgenta a elicelor

* Nu opriti motoarele in zbor, altfel drona se va prabusi. Exceptie fac situatiile
speciale (de ex. drona ar putea cadea intr-o multime), cand oprirea de
urgenta a motoarelor este necesara pentru a reduce ranirile.

» Oprirea de urgenta a elicelor: ca in figura de mai jos, tineti apasate simultan
cele doua butoane din spate si butonul inapoi mai mult de 0,5 secunde.

Motoarele vor fi oprite neconditionat si nu se vor mai roti, iar drona va cadea.

Reminder

Emerger ck: Button Combo

ncie ¥)
Please follow ar two Buttons +Return

ButtonPress and hold for 0.5 seconds

Got it

3.1.4. Restrictii de zbor, legi si reglementari

* Pentru date detaliate despre restrictiile si interdictiile de zbor, consultati
compania sau autoritatea locala de trafic aerian, pentru a respecta legile si
reglementarile locale. Daca este necesar, solicitati autorizarea utilizarii dronei
de la autoritatile competente.

* La utilizarea dronei agricole in afara Chinei, respectati strict legile si
reglementarile tarii dumneavoastra.

3.1.5. Gardul electronic

» Gardul electronic al dronei agricole este activ implicit si limiteaza inaltimea,
viteza si distanta maxima de zbor.

* Puteti seta limite de siguranta pentru inaltimea de zbor si distanta maxima
(fata de telecomanda) din setarile aplicatiei dronei agricole.

3.1.6. Zona interzisa zborului

* Conform reglementarilor ICAO si nationale privind controlul spatiului aerian si
gestionarea dronelor, acestea trebuie operate in spatiul aerian desemnat. Din
motive de siguranta, functia de restrictie a zborului este activa implicit,
inclusiv restrictia zonelor interzise zborului si a gardului electronic, pentru
utilizarea dronelor agricole in siguranta si legal.
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* Zonele interzise zborului includ zonele ATC globale si zonele definite de
utilizator. Dronele nu au voie sa intre in zonele interzise zborului.

» Drona incetineste automat pana la zbor stationar cand se apropie de limita
zonei interzise zborului.

* Daca drona intra in zona interzisa zborului din cauza pierderii semnalului de
pozitionare, va ateriza automat la revenirea semnalului, iar dupa aterizare nu

mai poate decola in zona interzisa zborului.

AAvertisment

Cu GNSS activat, drona este supusa atat restrictiilor zonelor interzise zborului, cat si
celor de inaltime. Cu GNSS dezactivat, drona este supusa doar restrictiilor

de Tnaltime si nu va zbura efectiv peste inaltimea maxima de 30 m.

3.1.7. Gradul de protectie

» In conditii normale de functionare, drona este rezistent la praf, apa si
coroziune. In conditii controlate de laborator, cadrul (fara bateria inteligenta)
are protectie IP65 (conform standardului Comisiei Electrotehnice
Internationale IEC 60,529), iar cadrul este rezistent la stropire.

* Protectia nu este permanenta si se poate degrada prin imbatranire si uzura dupa utilizare
indelungata. Daunele cauzate de scufundarea in lichide nu sunt acoperite de garantie.

* Situatii in care protectia poate ceda:
(1) Garnitura deformata in urma unei coliziuni;
(2) Fisurarea si ruperea garniturii carcasei;
(3) Capacul de protectie al porturilor sau dopul de cauciuc impermeabil lipsa ori slabit.

3.1.8. Avertismente de siguranta pe cadrul dronei

Eticheta avertizare incarcare Eticheta avertizare rotatie motor
Itis strictly prohibited to pull out
the battery when charging! >>>
Eticheta avertizare blocare brate Eticheta avertizare rezervor substante chimice
e N -
h A ‘WARNING
A WARNING
WEAR MASKS AND
GLOVES WHEN ADDING
AGROCHEMICALS TO
WATCH AVOID AGROCHEMICALS
YOUR FINGERS EOISONING
b 4
\
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3.1.9. llustratii de siguranta

@Zone recomandate

% R_A -
+ + + de
Il \ .ﬁ‘; ~Jom

Zburati in zone Semnal GNSS in raza vizuala (VLOS) Zburati sub
deschise puternic

@Zone nerecomandate

> (3 g A

Evitati zborul deasupra sau in apropierea multimilor, liniilor electrice, cladirilor inalte,
aeroporturilor si antenelor. Antenele radio, liniile de inalta tensiune si statiile de transformare
pot perturba semnalul telecomenzii si pot pune in pericol zborul. De aceea, respectati strict

masurile de siguranta in timpul lucrului.

@Zone interzise

a & & & 2

(4 Comportamente periculoase

W

@

Zbor in zona
cu restrictii de zbor

3.2. Pregatirea inainte de utilizare
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3.2.1. incarcarea

« Incarcarea bateriei inteligente

Folositi incarcatorul standard all-in-one 18512000W pentru incarcarea bateriei
inteligente. La incarcarea de la generator, conectati stecherul de incarcare
rapida cu cablu gros de mare putere. Daca folositi un generator de alta marca,

verificati puterea de iesire a acestuia pentru compatibilitate.

AAvertisment
La prima incarcare a bateriei inteligente, se recomanda o putere redusa

(3000w) pentru incarcare lenta pana la incarcarea completa (100%).

* Incarcarea bateriei externe a telecomenzii RC8P

Folositi statia de incarcare si adaptorul de alimentare pentru bateria externa.
Folositi incarcatorul USB si cablul USB-C pentru bateria interna a telecomenzii.

~

Statie de Adaptor de alimentare Alimentare Tncércétor USB
incarcare c.a.
telecomanda (100-240V)

* Montarea bateriei externe

®Apasati butonul de deschidere a capacului compartimentului bateriei din
spatele telecomenzii pentru a deschide capacul.

@Introduceti bateria inteligenta in compartiment si impingeti-o pana sus.

®Iinchideti capacul compartimentului.

* Montarea cartelei SIM 4G

Atentie la sensul de montare a cartelei SIM, nu o introduceti invers.
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Introduceti cartela SIM, asteptati 30 de secunde, apoi verificati starea 4G. Daca
apare ca cartela SIM este introdusa, montajul este corect. Apoi verificati daca

reteaua functioneaza bine.

AAvertisment
Daca in zona dvs. nu exista retea 4G, folositi mica statie de baza HD201
ca sursa de semnal pentru serviciul RTK sau dezactivati detectia RTK a dronei

si zburati cu pozitionare GPS.

3.2.2. Verificarea sigurantei punctelor de decolare si aterizare

a. Zona de decolare si aterizare trebuie sa fie deschisa si plana. Denivelarile pot
face ca drona sa aterizeze instabil, sa se incline sau sa se prabuseasca, cu
risc de deteriorare a echipamentului.

b. indepartati toate resturile din jurul punctelor de decolare si aterizare. Altfel,
acestea pot fi aspirate de elice la decolare sau aterizare, ducand la
deteriorarea dronei.

c. Verificati sa nu existe obstacole deasupra punctelor de decolare si aterizare,
pentru a evita coliziunile in timpul acestor manevre.

d. Inainte de decolare, tot personalul trebuie s& stea la cel putin 20 de metri de
punctele de decolare si aterizare, pentru siguranta operatorului.

e. Personalul trebuie sa poarte casca si vesta de siguranta.
3.2.3. Siguranta zonei de zbor

a. Inainte de lucru, asigurati-va ca toate obstacolele din zona de zbor au fost
marcate clar.

b. In timpul lucrului, zona trebuie securizata, iar accesul persoanelor sau
echipamentelor neautorizate este strict interzis, pentru a nu afecta siguranta
lucrului.

c. La pilotarea dronei, operatorul trebuie sa fie foarte concentrat si sa impiedice
interventia persoanelor neautorizate.

d. Asigurati-va ca in zona de zbor nu exista pante abrupte deasupra solului.

e. Inainte de decolare, pilotul trebuie s& stea la cel putin 20 de metri de drona.
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4. Utilizarea produsului

4.1. Precautii inainte de utilizare

AAvertisment

inainte de a desface bratele, eliberati blocajele bratelor si desfaceti bratele unul
cate unul. Desfaceti intai M3 si M4, apoi M1 si M2 (ordinea inversa se aplica

la pliere). Dupa desfacerea completa, verificati ca toate cele patru blocaje sa fie
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bine inchise.

1 T — | 2]

= |y |""'7 " 'liii||
e 1
5 H

AAvertisment

Asigurati-va ca bateria este oprita Tnainte de a o introduce in compartiment.
Nu scoateti bateria din drona cat timp bateria este pornita. Cand

drona este pornita, nu conectati si nu deconectati niciun cablaj al dronei.
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4.2. inregistrarea contului de pilot

(1) Instalarea aplicatiei Agricultural Services
Cautati in ,,google play” pe telefon si descarcati aplicatia Agricultural Services.

(2) inregistrarea contului

Prin aplicatia Agricultural Services puteti inregistra un cont, consulta si
descarca inregistrarile lucrarilor si traseele de zbor. inregistrarea
contului din telecomanda. Porniti telecomanda si conectati-o la retea; in

ecranul principal al telecomenzii, apasati ,Account”.

09:39(CST)

Technology empowers agriculture, and intelligence leads the

future

With the goal of e

E ' ;PIO Log Ma % Devi @ nnec

Introduceti adresa de e-mail, setati o parola, completati corect codul de verificare, apoi

apasati ,Register Account”.
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< Account Registration
Already have an account? Go to login
B P
o et etianion cu
R

| have read and agree to the User Agreement and Privacy Policy

Register Account

AAvertisment

Contul si parola platformei sunt comune pentru aplicatia telecomenzii

si aplicatia Agricultural Services. Aplicatia Agricultural Services functioneaza doar
pe Android.

4.3. Activarea dronei

* Porniti telecomanda si conectati-o la retea;

* Fixati bateria inteligenta si porniti drona;

» Dupa conectarea dronei la telecomanda, autentificati-va in contul aplicatiei din
telecomanda, la ,, Account”;

AAvertisment

Selectati prefixul tarii respective.

» Dupa autentificare, apasati ,Drone connected” pentru a intra in ecranul de
detectie inteligenta.

» Apasati ,Flight permission” in ecranul de detectie inteligenta.
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09:39(CST)

Technology empowers agriculture, and intelligence leads the

future

With the goal of being alead

E 5 Ass ?0 Log Mai % Devic @ nnec

X
Your aircraft is not activated, and the
inactivated aircraft cannot be used.
Please activate it in time

Please note:

Please keep the remote controller connected to
the Internet and connect to the aircraft
After the aircraft is activated, it will be bound
to your real-name identity, please log in to the
owner account to activate

Activate later Activate now
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Bind identity confirmation after activation

ne:1906503464@qgqg.com count:1906503464@qq.cc

Activation code:
1se contact your local dealer to obtain the activation code

u c 2 c 0 a 3 B

ise note: If the current login account of the remote control is not the

Confirm

* Daca drona nu este activata, va afisa ,Flight permission” anormal si ,Drone
status” inactiv; apasati ,Activate now” in acest ecran.

» Apasati ,Activate now” in fereastra afisata.

* Introduceti codul de activare si apasati ,,Confirm”.

AAvertisment

Codul de activare este furnizat de dealer. Dupa activare, contul curent
va fi considerat proprietar; inainte de activare, verificati ca acel cont

sa fie contul proprietarului.

4.4. Activarea incarcatorului

Incarcatorul poate fi activat doar dupa activarea dronei.
» Conectati incarcatorul la alimentare si porniti-I;

* Activati Bluetooth din setarile incarcatorului;

» Cautati ID-ul incarcatorului in lista Bluetooth a telecomenzii si conectati-va;

» Apasati ,Device engagement”-,Charger”-, Activate” in ecranul principal al

aplicatiei pentru a finaliza activarea incarcatorului.

4.5. Activarea bateriei inteligente

Activarea bateriei inteligente se face pe drona.
* Asigurati-va ca telecomanda este conectata la drona.
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* Intrati in setarile din dreapta ecranului principal al aplicatiei si gasiti butonul de
setari ale bateriei inteligente.

» In ecranul de setari ale bateriei inteligente, apasati butonul , Activate”.

transmis
sion

@) .
- Smart battery Settings X
on
[ ]

0 Battery lev... Voltage Current Temperat... Cycles
Remote g > - - =
control

JE\

Spray
Low battery alarm Hover
=
Battery
Low Battery Alarm Setting ~ — 25% +
RTK
RTK Range 16~30%
Protection behavior is not triggered in manual mode and enhanced manual
mode
X
Image

* Urmati instructiunile pentru a finaliza activarea. Dupa activare, puteti vedea

zona si ora activarii in ecranul de setari ale bateriei inteligente.

drones

transmis

cinn

@) Smart battery Settings X
Percepti
on
[ ]
Low Battery Alarm Setting ~ — 25% +
Remote
control pange 16~30%
Protection behavior is not triggered in manual mode and enhanced manual
=4 mode
SN
Spray
Batery  Severely low batteryalarm  — 15% +
Range 10~15%
RTK
RTK
4  BatteryID
Image

4.6. Actualizare firmware

4.6.1. Colectarea informatiilor

1. Confirmati modelul dronei: verificati cu atentie marcajele de pe corpul dronei,
produsul manualul sau factura de achizitie pentru a identifica exact modelul.
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Firmware-ul difera in functie de model; un pachet gresit poate face drona
inutilizabila.

2. Obtineti fisierele oficiale de actualizare: vizitati site-ul oficial sau contactati

echipa tehnica asistenta tehnica pentru cel mai recent pachet de actualizare
firmware si documentatia aferenta modelului dronei dvs.

4.6.2. Pregatirea echipamentului

1. Baterii complet incarcate: asigurati-va ca bateria dronei si cea a telecomenzii
sunt complet incarcate Thainte de actualizare, pentru a nu ramane fara curent. O
intrerupere neasteptata poate corupe firmware-ul si impiedica pornirea normala.

2. Conexiune stabila la retea: o intrerupere poate face actualizarea sa esueze.
4.6.3. Pregatirea mediului

1. Alegeti un loc sigur: faceti actualizarea intr-o zona deschisa si plana, departe
de oameni, cladiri si obstacole (de ex. un camp larg, teren agricol liber).
Evitati interiorul, spatii inchise sau zone cu interferente puternice de semnal,
pentru a preveni pericolele daca drona porneste neasteptat.

2. Vreme potrivita: de preferinta faceti actualizarea de firmware intr-o zi senina,
fara vant sau cu vant slab, fara ploaie sau ninsoare. Vremea nefavorabila poate
afecta functionarea echipamentului si creste riscul de esec al actualizarii.

4.6.4. Procesul de actualizare
1. Descarcarea pachetului de actualizare firmware

Pachet de actualizare: Pachetul de actualizare firmware va fi trimis de tehnicienii
producatorului atunci cand este necesar.

2. Conectarea dispozitivelor

Conectarea dronei: Porniti drona cu o apasare scurta urmata de o apasare lunga
a butonului de pornire. Porniti telecomanda, deschideti aplicatia dronei, gasiti si
intrati in optiunea Device Management din ecranul principal al aplicatiei.
Conectare baterie/incarcator: porniti bateria/incarcatorul. Apoi conectati bateria/
incarcatorul la telecomanda din ecranul Device Management.

4.6.5. Efectuarea actualizarii

Actualizare drona/telecomanda: Apasati ,Remote Controller/UAV Upgrade”. Cand
aplicatia anunta ca actualizarea va incepe, verificati cu atentie numarul versiunii
si descrierea, pentru a va asigura ca operatiunea este corecta. Dupa confirmare,
apasati ,Download and Update” pentru a incepe efectiv actualizarea. Actualizare
baterie/incarcator: in ecranul Device Management, apasati pictograma ,Charger/
Battery” pentru a intra in ecranul de gestionare. Gasiti optiunea ,,Check for
Updates”
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si apasati butonul ,,Upgrade”. Apasati ,Update” si asteptati finalizarea cu succes
a actualizarii. Asteptarea finalizarii: Actualizarea, care include transferul automat
de date si actualizarea programelor, poate dura cateva minute. Durata depinde
de marimea firmware-ului si de performanta dispozitivului. In acest timp:
Mentineti conexiunile dispozitivelor stabile. Nu efectuati alte operatiuni, cum ar fi
oprirea, deconectarea cablurilor sau inchiderea aplicatiei. Progresul actualizarii

va fi afisat procentual in aplicatie.

4.6.6. Verificarea dupa actualizare

Verificarea versiunii firmware: Dupa finalizarea actualizarii dronei si telecomenzii,
verificati reusita prin ,Version Check” din Device Management. O actualizare
reusita va afisa ,,Matched”. Ecranul ,Version Check” afiseaza numerele
versiunilor actuale. Versiunile potrivite ale dronei si telecomenzii vor fi
evidentiate cu verde. Test de functionare: Efectuati un scurt test de functionare
intr-o zona sigura: Zbor de test pe distanta scurta pentru verificarea stabilitatii si
a raspunsului la comenzi. Testati sistemele de lucru, cum ar fi stropirea sau
imprastierea (daca exista). Verificati precizia functiilor de ocolire a obstacolelor si
de pozitionare (ex. RTK/GPS). Daca observati anomalii, consultati documentatia

actualizarii sau contactati imediat asistenta tehnica.

4.6.7. Precautii la actualizare

v

1. Nu intrerupeti actualizarea Supraveghere permanenta: Nu parasiti locul in
timpul actualizarii. Daca apar probleme (ex. dispozitivul se blocheaza, progresul
stagneaza mult timp), nu actionati la intamplare. Consultati mai intai sectiunea
de depanare din documentatia actualizarii sau contactati asistenta tehnica.
Evitati interferentele: Feriti zona de interferente electromagnetice puternice (ex.
linii de Tnalta tensiune, antene de comunicatii, microunde), care pot perturba
transferul de date si pot duce la esecul actualizarii.

2. Ce faceti daca actualizarea esueaza Nu reincercati imediat: Daca apare o
eroare (cod de eroare, intrerupere), nu reporniti actualizarea imediat. Verificati
mai intai conexiunile si stabilitatea retelei si cititi cu atentie mesajul de eroare
pentru pasii de depanare. Contactati asistenta tehnica: Daca nu puteti rezolva
singur problema, contactati prompt asistenta tehnica. Oferiti informatii detaliate:

mesajele de eroare, pasul in care
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a aparut eroarea etc., pentru un diagnostic corect. Urmati indicatiile
tehnicianului, care pot include reluarea actualizarii.

3. Salvarea si restaurarea datelor Salvati datele importante: inainte de
actualizare, asigurati-va ca datele importante ale dronei (ex. harti ale parcelelor,
inregistrari ale misiunilor) sunt salvate, conform sectiunilor anterioare. Aceste
date se pot pierde in timpul actualizarii, iar copia de rezerva permite restaurarea
lor.

< Device management Detect upgrading ]

The current version is the latest version

Software version:3.0.0.15.c¢
([ |

Remote control

Connected

4.7. Procedura de incarcare a jurnalelor

4.7.1. Pregatiri

1. Drona: Asigurati-va ca drona este oprita si parcata in siguranta, cu elicele
blocate, pentru a evita rotirea accidentala in timpul operatiunii.

2. Telecomanda: Telecomanda trebuie sa aiba baterie suficienta (recomandat
peste 50%), pentru a evita intreruperea din cauza bateriei descarcate pe toata
durata incarcarii. De asemenea, asigurati-va ca orice conexiune anterioara
dintre telecomanda si drona este inchisa (daca au fost conectate anterior).

4.7.2. incarcarea jurnalelor dronei

1. Conectati drona la dispozitivul mobil: 1 Apasati butonul de pornire al dronei
@pésare scurta + apasare lunga) pentru a porni

drona.

Deschideti aplicatia dronei. in ecranul principal al aplicatiei, gasiti ,Log
anagement”.
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ER(EY )

Technology empowers agriculture, and intelligence leads the

future

With the goal of be

Igl «

2. in ecranul principal, selectati ,Log Management”.

3. Intrati in ecranul de citire a jurnalelor: Apasati ,Refresh UAV List”. Aplicatia va
fncerca sa comunice cu drona si sa citeasca jurnalele de zbor stocate intern.
Citirea poate dura de la cateva secunde la cateva minute, in functie de
marimea fisierelor si de viteza de transfer dintre drona si dispozitivul mobil.
Dupa finalizarea citirii, aplicatia va afisa intr-o lista toate fisierele jurnal
stocate in drona.

4. Selectati jurnalele de incarcat: Din lista, selectati fisierul (fisierele) dorit(e)
bifand caseta din fata numelui. Pentru mai multe fisiere, bifati caseta fiecarui
fisier necesar. (Nota: Se genereaza un fisier jurnal la fiecare pornire. Daca
depanati o problema actuala, reporniti drona pentru a genera un jurnal nou.)

5. Porniti Tncarcarea: Apasati butonul ,Upload”, introduceti motivul incarcarii
jurnalului si confirmati. Aplicatia va incepe sa incarce jurnalele selectate pe
serverul desemnat. Este necesara o conexiune stabila la internet. Retelele
slabe sau instabile pot cauza esecul sau intreruperea incarcarii. in timpul
incarcarii, aplicatia afiseaza progresul in timp real, inclusiv marimea
fncarcata/totala si o bara de progres.

6. Asteptati finalizarea: Dupa incarcarea reusita, aplicatia va genera un cod QR al
jurnalului. Fotografiati acest cod QR si trimiteti-| asistentei tehnice a producatorului.

7. Tratarea erorilor: Daca apare o eroare la incarcare, aplicatia va afisa un mesaj
de eroare. Verificati conexiunea la retea, setarile dispozitivului etc., conform
mesajului, si reluati incarcarea.

4.7.3. incarcarea jurnalelor telecomenzii

1. In mod similar, deschideti aplicatia dronei si gasiti ,Log Management” in
ecranul principal. Pe pagina ,Log Management”, selectati ,Remote
Controller”. Apasati pe ea, alegeti jurnalul telecomenzii
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din perioada corespunzatoare si incarcati-I.
4.7.4. incarcarea jurnalelor incarcatorului

1. Telecomanda se conecteaza la incarcator prin Bluetooth. Asigurati-va ca
Bluetooth este activat pe incarcator inainte de incarcare (apasati butonul de
setari al incarcatorului pentru a activa Bluetooth).

2. Deschideti aplicatia dronei si gasiti ,Log Management” in ecranul principal. Pe
pagina ,Log Management”, selectati ,Charger”.

3. Apasati ,Search”, apoi conectati-va la incarcator.

4. Reveniti la ecranul ,,Log Management”. Cand starea incarcatorului arata
~.Connected”, apasati ,Log Management”.

5. Apasati ,,Charger Logs”, apoi ,Upload”. Trimiteti codul QR generat asistentei
tehnice.

4.7.5. incarcarea jurnalelor bateriei

1. incarcarea jurnalelor bateriei este similara cu cea a incarcatorului. Mai intai,

asigurati-va ca bateria este pornita si Bluetooth este activat pentru conectare.

2. Cu Bluetooth activ, numarul de serie al bateriei se gaseste in ecranul de
informatii al bateriei, pentru conectare.

3. Intrati in ecranul ,Battery Management” si apasati ,Upload Log”.

4. Selectati jurnalul din perioada dorita si apasati ,Upload”. Similar, trimiteti
codul QR al jurnalului asistentei tehnice.

4.7.6. Probleme frecvente si solutii

1. Probleme de conexiune

(1) Conexiune instabila sau care se intrerupe des:

a) Verificati daca dispozitivul este pornit normal.

b) Verificati daca nivelul bateriei este suficient.

c) inchideti si redeschideti aplicatia sau reporniti dispozitivul mobil, drona si telecomanda, apoi

reincercati.

d) Verificati daca distanta dintre dispozitive nu este prea mare. Ramaneti in raza efectiva

(de regula ~10 m pentru Bluetooth, poate varia).

e) Verificati interferentele din mediu (campuri magnetice puternice, alte dispozitive wireless).

indepartati-va de sursele de interferenta si reincercati.

f) Actualizati aplicatia la cea mai noua versiune; versiunile vechi pot avea probleme de compatibilitate.

g) Verificati daca firmware-ul dronei si al telecomenzii este la zi. Daca nu, efectuati o

actualizare oficiala de firmware Tnainte de a refncerca.
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2. Probleme la incarcarea jurnalelor
(1) incarcarea esueaza:

a) Verificati conexiunea la retea a dispozitivului mobil. Daca este instabila, schimbati reteaua (ex. de pe

date mobile pe Wi-Fi sau invers) si reincercati.

b) Verificati daca marimea fisierului depdseste limita serverului. Daca e prea mare, incdrcati pe rand sau
contactati asistenta tehnica.

(2) Viteza de incarcare redusa:

a) Latimea de banda insuficienta poate incetini incarcarea. Folositi o retea puternica, de mare viteza

(ex. Wi-Fi de mare viteza).

b) Serverul este aglomerat de multi utilizatori simultan. incercati incarcarea in afara orelor de varf
(ex. noaptea tarziu).

(3) Note importante

a) Inainte de a incarca jurnalele, cititi cu atentie manualele dronei si telecomenzii pentru a
intelege cerintele specifice si a evita deteriorari sau pierderi de date.

b) In timpul incarcarii, asezati dispozitivul mobil sigur si stabil, pentru a preveni

intreruperea operatiunii sau deteriorarea.

c) Daca apar probleme la incarcare, nu folositi metode sau instrumente neoficiale, care pot

cauza daune ireversibile. Contactati-ne pentru asistenta de specialitate.
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5. Calibrari

5.1. Calibrarea IMU

* Intrati in ecranul de setari din partea dreapta a ecranului principal al aplicatiei
si gasiti butonul de setari ale dronei.

+ In ecranul de setari ale dronei, apasati ,Advanced settings”;

&
o 0 - -
v R Aircraft settings X
ed aerial
vehicle
drones
- IMU IMU calibration
@)
Percepti
on
W
Remote
control
Spray

Battery

RTK

RTK

* Apasati ,IMU calibration”; Apasati ,IMU calibration” pana cand telecomanda

« afiseaza ,Calibration successful”.

AAvertisment

La calibrarea IMU, drona trebuie asezata pe o suprafata plana.

5.2. Calibrarea greutatii rezervorului gol

» Rezervorul trebuie golit Tnainte de calibrare.
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Battery
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Spray settings X

Empty container weight calibration Calibration
If the empty container is not 0, it needs to be calibrated
Full container weight Calitration

calibration(Unnecessary)

If the weight of the full container is inaccurate, a full container
calibration is required

Calibration

5.3. Calibrarea debitmetrului

* Calibrati debitmetrul inainte de prima stropire cu drona, pentru a evita o doza

de stropire incorecta din cauza unui debit masurat gresit.

(1) Adaugati peste 20 | de apa curata in rezervorul de solutie;

(2) Apasati butonul de stropire pentru a elimina aerul din conducte, apoi opriti stropirea;

(3) Intrati in ecranul de setari din partea dreapta a ecranului principal al
aplicatiei dronei si gasiti butonul de setari de stropire;

(4) Gasiti calibrarea debitmetrului si apasati ,Calibrate”;

£

Unmann
ed aerial
vehicle
drones

@

Percepti
on

Remote
control

-
=
AN

Spray

==
s

Battery

RTK

RTK

Flowmeter calibration

« Urmati instructiunile pentru a finaliza calibrarea debitmetrului.

Spray settings X

Empty container weight calibration Calibration
If the empty container is not 0, it needs to be calibrated
Full container weight Calitration

calibration(Unnecessary)

If the weight of the full container is inaccurate, a full container
calibration is required

Calibration
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AAvertisment

de lucru.

Debitmetrul trebuie recalibrat daca observati ca debitul nu este corect.

Recalibrarea debitmetrului este necesara la inlocuirea accesoriilor sistemului

5.4. Calibrarea anti-balans

« In ecranul principal al aplicatiei dronei, intrati in meniul de setari din dreapta si
gasiti butonul ,UAV Settings”.

« in ecranul ,,UAV Settings”, apasati ,Advanced Settings”, apoi ,Anti-sway
Sensor Calibration” si continuati pana cand telecomanda anunta ca
calibrarea a reusit.

(c¥o)
&
Unmann
ed aerial
vehicle
drones

@)
Percepti
on

Remote
control

é

Lifting

i |
-+

Battery

RTK

5.5. Calibrarea tarei

< Aircraft settings

Eliminate swaying sensor

IMU

Calibration

IMU calibration

« in ecranul principal al aplicatiei dronei, intrati in meniul de setari din dreapta si
gasiti butonul ,Operation System Settings”.

+ In ecranul ,Operation System Settings”, apasati ,Tare Calibration”.
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Unmann Lifting settings X

ed aerial
vehicle
drones

@ Maximum descent speed — 3 Omys L

Percepti
on

Remote
control
Tare calibration Calibration

@ If it is not 0 at no load, it needs to be peeled and calibrated
Lifting

Weighing calibration Calibration

Batte! 2 . Sara : -
. If the weight is not accurate, do weighing calibration

RTK

RTK

» Apasati ,Calibrate” si mentineti pana la calibrarea reusita.
5.6. Calibrarea cantarului

» Inainte de calibrarea cantarului, asigurati-va ca a fost efectuata calibrarea
tarei.

« In ecranul principal al aplicatiei dronei, intrati in meniul de setari din dreapta si
gasiti butonul ,Operation System Settings”.

« In ecranul ,Operation System Settings”, apasati ,Weighing Calibration”.

Unmann Lifting settings X

ed aerial
vehicle
drones

@ Maximum descent speed — 3 Omys L
Percepti -
on

Remote
control
Tare calibration Calibration

@ If it is not 0 at no load, it needs to be peeled and calibrated
Lifting

Weighing calibration Calibration

Batte! 2 . Sara : -
. If the weight is not accurate, do weighing calibration

RTK

RTK

» Inainte de calibrarea cantarului, atasati o greutate cunoscuta si verificati ca
greutatea introdusa sa corespunda celei reale (recomandat: aproximativ 50
kg).
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» Apasati ,Calibrate” si continuati pana la calibrarea reusita.

Weighing calibration (please complete the peeling X
calibration first)

Before weighing and calibrating, attach weights of known weight

Please enter the weight of the item

Start calibration

5.7. Calibrarea joystickurilor

* Intrati in setarile din dreapta ecranului principal al aplicatiei si gasiti si apasati
butonul de setari ale telecomenzii pentru a intra in pagina de setari a
telecomenzii.

0}
E ,
Unmann Remote control settings X
ed aerial

vehicle
drones

@
Percepti

on

14 Joystick calibration Calibration

Remote
control

-
=
N

ol Paddle calibration >

e
-+

Battery

= Connection method multiple cont...

RTK

» Apasati ,Calibrate” pentru a intra in pagina de calibrare a joystickurilor, apoi
apasati ,Start calibration” dedesubt.
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@) ;
I I Remote control settings X

on

T Left stick Right stick
Remote
control

fﬁ\
Spray

Battery
Please control the left joystick and the right joystick respectively and dr..

RTK Do not touch the joystick before starting to calibrate it.

RTK

) Start calibration

Image
transmis
sion

» Urmati instructiunile de pe ecran pentru a misca joystickurile stang si drept.

* Joystickurile sunt calibrate cand inelele patrate sunt complet verzi.

AAvertisment

Telecomanda este calibrata din fabrica. Daca observati

nepotriviri in miscarea manetelor in timpul lucrului, puteti corecta problema prin
recalibrarea joystickurilor.

La calibrarea joystickurilor, asigurati-va mai intai ca drona nu este pornita.

5.8. Calibrarea rotitelor

* Intrati in ecranul de setari, apoi apasati butonul de setari ale telecomenzii

pentru a merge la pagina de setari a telecomenzii.
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£

Unmann Remote control settings X
ed aerial
vehicle
drones

@

Percepti
on

11 Joystick calibration Calibration
Remote
control
o Paddle calibration >
pray

Battery

Connection method multiple cont...
RTK

RTK
» Apasati ,Thumb wheel calibration” pentru a intra in ecranul de calibrare a
rotitelor, apoi apasati ,Calibration”.

X

T B < Remote control settings X
ed aerial

vehicle

drones

®) Left paddle calibration middle: 1.565 Calibration

Percepti
on

Right paddle calibrationmiddle: 1.554 Calibration

Remote
control

=
N

Spray

{ |
-+

Battery

RTK

RTK
» Apasati ,Start calibration” si urmati instructiunile pentru a finaliza calibrarea.

* Modul ,Calibration” pentru rotita dreapta este acelasi ca pentru cea stanga.

5.9. imperecherea telecomenzii

Telecomanda si drona sunt imperecheate din fabrica si pot fi folosite direct
dupa pornire. Insa, daca telecomanda este inlocuita, este necesara

reimperecherea inainte de lucru.

37



UAV-180-EN-MA-YHSC-V1.6

1 . Porniti telecomanda, deschideti aplicatia dronei si apasati butonul functiei
telecomanda din aplicatie. Gasiti functia de imperechere drona-telecomanda si

apasati ,Start Pairing”.

2 . Porniti drona, apoi tineti apasat butonul de pornire 10 secunde, pana cand LED-urile
de stare (ambele) clipesc galben, indicand intrarea Thn modul de imperechere. Continuati pana

cand drona anunta ca imperecherea a reusit. Dupa imperechere, reveniti in
aplicatia dronei. Coltul din dreapta sus al ecranului telecomenzii va indica
faptul ca drona se poate conecta, iar pictograma dronei va deveni verde.

2
@® .
Unmann Remote control settings

ed aerial
vehicle

drones
@)
Percepti . .
on Connection method multiple cont...[ReliERlalifo]]

Remote
control

G

Lifting

The remote controller and the aircraft are

Start pairin
linked together L

|

o Obstacle avoidance ke
y

Battery

RTK Map rotate with aircraft
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6. Operarea dronei

6.1. Manevrarea dronei

* Exista trei moduri de control cu joystickurile: Mode 1, Mode 2 si Mode 3.

s

Unmann
ed aerial
vehicle
drones

@

Percepti
on

Remote
control

-
=
Hin

Spray

i |
-+

Battery

RTK

RTK

Remote control settings X

Mode 1 Mode 3

It is not allowed to modify the joystick mode during flight.

9 jj-
&
1500 ,.
< E{>
Turn left, =

Joystick mode

Left stick

1500 i

Up/Down L
1500
Yaw left/ *

Right stick
1500

Forward/

* Modul de control implicit din fabrica al telecomenzii este Mode 2, iar acest

manual foloseste Mode 2 ca exemplu pentru a explica modul de control al

telecomenazii.

AAvertisment

Nu armati motoarele pentru decolare pana nu sunteti sigur de modul joystickurilor.

Modul joystickurilor trebuie setat de la inceput conform preferintei
dumneavoastra de operare.

Model
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Battery
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Remote control settings X

It is not allowed to modify the joystick mode during flight.

Joystick mode Mode 3

Left stick Right stick
. 1500 1 . 1500 A
)rwa;;;j;/B:. - Up;-’i)-c-)wn G
&
1500 1500
= &/ \
aw left/Ya ~ urn left/Tu
Remote control settings X

Joystick mode

It is not allowed to modify the joystick mode during flight.

Left stick Right stick
1\
e =
1500 ‘Z 1500 /l
Up,;‘b-(-)wn @ :rwa;r-c-ij-‘Ba e
<
1500 1500 /l
- @/\a o/ R
1w left/Yav = irn left/Tu L
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2
o2~} .
Unmanned Remote control settings X

aerial
vehicle
drones

@) Joystick mode Mode 1 Mode 2

s o It is not allowed to modify the joystick mode during flight.

Left stick Right stick

Remote
control

9 1500 l 9 1500 4
7w \rwe;r-a,;‘Ba - Up;-’i)-c-)wn
Spray @ G

1500 / 1500
Ry o R4 N
irn left/Tu — w left/Ya —

Battery

6.2. Decolare manuala

» Efectuati urmatoarea miscare a manetelor pentru a porni motoarele, apoi
impingeti maneta de acceleratie in sus pentru decolare.

Y < . . A x
& l Maneta de acceleratie Mode 2: Maneta stanga

6.3. Aterizare manuala

» Trageti maneta de acceleratie in jos pana cand drona aterizeaza. Dupa ce
drona atinge solul, puteti opri motoarele astfel:

U

Dupa aterizare, trageti maneta de acceleratie in pozitia cea mai de jos si
mentineti-o. Motoarele se opresc dupa 5 secunde. Apoi eliberati maneta.

* Elicele care se rotesc cu vitezd mare sunt periculoase. in timpul utilizarii, pastrati o
distanta sigura fata de drona si tineti-o departe de oameni, animale sau alte obstacole.

Pana la oprirea motoarelor, tineti telecomanda in mana si asigurati-va ca drona
este complet sub control.

in zbor, nu opriti niciodatad motoarele, altfel drona se va prabusi. Doar in situatii
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speciale (ex. drona risca sa cada peste oameni) este necesara oprirea de
urgenta a motoarelor pentru a reduce pagubele. Dupa aterizare, opriti mai

intai drona, apoi telecomanda.

6.4. Pornirea motoarelor

» Cand bateria dronei este suficienta, comunicarea cu telecomanda este normala
si pozitionarea RTK a dronei este disponibila, in ecranul de pornire a lucrului,
armati motoarele prin miscarea de armare in opt directii cu manetele stanga
si dreapta ale telecomanda.

* Dupa pornirea motoarelor, eliberati imediat manetele si impingeti acceleratia
pentru a decola cat mai repede. Daca nu decolati, nu efectuati miscarea de
pornire a motoarelor, altfel drona isi poate pierde echilibrul, poate deriva sau

chiar decola singura, provocand vatamari sau pagube materiale.

6.5. Oprirea motoarelor

Dupa aterizare, trageti maneta de acceleratie in pozitia cea mai de jos si
mentineti-o. motoarele se opresc dupa 5 secunde.

Nota: Elicele care se rotesc cu vitezd mare sunt periculoase. in timpul utilizarii, pastrati o
distanta sigura fata de drona si tineti-o departe de oameni, animale sau alte obstacole.

Pana la oprirea motoarelor, tineti telecomanda in mana si asigurati-va ca drona
este complet sub control.

in zbor, nu opriti niciodatd motoarele, altfel drona se va prabusi. Doar in situatii
speciale (ex. drona risca sa cada peste oameni) este necesara oprirea de
urgenta a motoarelor pentru a reduce pagubele.

Dupa aterizare, opriti mai intai drona, apoi telecomanda.

6.6. Gestionarea traseelor

6.6.1. Planificarea traseelor

* Aplicatia ofera patru moduri de planificare a traseelor: planificare RTK,
planificare vizuala cu drona, planificare cu telecomanda si planificare pe

harta.
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Map planning

Remote control planning
RTK planning  (Unavailable)

Aircraft planning(Unavailable)

1) Planificare RTK

* Pentru planificarea RTK, modulul de pozitionare RTK de mare precizie trebuie
montat in portul USB al telecomenzii, pentru masuratori precise.

» Apasati ,Plan plot” in ecranul principal al aplicatiei si selectati ,RTK planning”;

» Asteptati pana cand bara de stare RTK din stanga sus a ecranului devine verde,

iar precizia de determinare a punctului GPS este sub 50 cm;
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Planificare RTK

Map planning
Remote control planning
RTK planning  (Unavailable)

Aircraft planning(Unavailable)

* Duceti telecomanda in pozitia dorita, apoi apasati butonul ,,Add” din aplicatie

pentru a adauga puncte, planificand conturul parcelei si obstacolele.

AAvertisment

Pentru siguranta dumneavoastra, asigurati-va ca drona este oprita cand folositi

functia de planificare RTK.

2) Planificare cu drona
» Apasati ,Plan plot” in ecranul principal al aplicatiei si selectati ,,Drone planning”;

* Manevrati cu telecomanda drona in pozitia dorita, apoi apasati butonul ,,Add” din
aplicatie pentru a adauga puncte, planificand conturul parcelei si obstacolele.

Map planning
Remote control planning

RTK planning  (Unavailable)

Aircraft planning(Unavailable)

3) Planificare pe harta
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* Intrati in ecranul principal al aplicatiei, apasati ,Plan plot”, selectati oricare dintre
metodele de planificare disponibile, intrati in ecranul de planificare a parcelei
si selectati ,Map planning” din butonul de selectare a metodei de planificare;

* Glisati ecranul pentru a aduce reticulul in pozitia dorita, apoi apasati butonul , Add”
din aplicatie pentru a adauga puncte, planificand conturul parcelei si obstacolele.

Application area: 0.00Mu
P4 T

. Uniform indentation
— 0.0m

One-sided retraction

Swath width

— 7.0m

Obstacle margin

= 3.0m

Obstacle avoidance method

AAvertisment
Planificarea pe harta necesita ca in parcela sa nu existe obstacole, iar conturul
parcelei sa fie clar vizibil.

Daca folositi planificarea pe harta, punctele parcelei pot fi ajustate precis cu

drona sau telecomanda fnainte de inceperea lucrului.

4) Planificare cu telecomanda

* Metoda este aceeasi ca la planificarea RTK; consultati metoda de planificare
RTK.

AAvertisment
Precizia planificarii cu telecomanda este mai mica decat a planificarii RTK.
Pentru siguranta dumneavoastra, asigurati-va ca drona este oprita cand folositi functia

de planificare cu telecomanda.

6.6.2. Tipuri de puncte

* Aplicatia dronei ofera 8 tipuri de puncte: puncte de contur, obstacole circulare,
obstacole poligonale, puncte de referinta, zone circulare interzise zborului,
zone poligonale interzise zborului, linii auxiliare si marcaje.
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* Boundary point

~ Waypoint
* Round obstacle
@ Polygonal obstacle

Reference point

* Puncte de contur: Set poligonal de puncte care defineste conturul parcelei

» Obstacol circular: Adauga un obstacol circular cu raza reglabila in parcela de
lucru

BASIC WAYPOINT

Field area: 0.00Mu  Applicationarea: 0.00Mu

. . ) % 0
Uniform indentation

— 0.0m
One-sided retraction

Swath width

— 7.0m

Obstacle margin

= 3.0m

Obstacle avoidance method

» Obstacol poligonal: Adaugati mai multe puncte de obstacol, iar obstacolul
poligonal se traseaza in ordinea punctelor de obstacol.

* Punct de referinta: Pentru corectarea traseului, se recomanda alegerea unui
reper fix ca punct de referinta.

e Zona circulara interzisa zborului: Adauga in parcela o zona interzisa zborului cu raza reglabila.

* Zona poligonala interzisa zborului: Adaugati mai multe puncte interzise in parcela,
iar zona poligonala interzisa zborului se traseaza in ordinea acestor puncte.

* Linie auxiliara: Adaugati doua puncte auxiliare in afara parcelei pentru a forma
o linie auxiliara.
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* Marcaj: Marcati punctele din parcela care trebuie semnalate.

6.6.3. Editarea parcelei
1) Editarea traseului

* Ajustarea retragerii: Implicit se aplica o retragere uniforma, intre minim 0 si
maxim 10 m, cu valoarea standard de 2 m. Puteti selecta latura dorita a
parcelei si ajusta retragerea pe acea latura.

* Distanta intre treceri: Distanta implicita este 7 m, cu optiuni intre 1,5 m si 40
m.

* Marja obstacole: Implicit, marja este 3 m, cu optiuni intre 0 m si

6 m.

‘ ’ Moo & 3

o - sl ' @ & o
- 3 Yl (o) —
BASIC  WAYPOINT | 7% g R R = SR
- = i ; " ca]jbrate Please.caﬁbrate Field area: O.DUMU“- v{'\p[::lication area: 0.00Mu
Uniform indentation [ @N “% the ! ?’,‘ .= E P EE A P FR
- 0.0m 4+ 1 R Map planning v

One-sided retraction O * undary poin v

Swath width

3
+

- 7.0

\eg
37
m
d

Obstacle margin

= 3.0m + §

Obstacle avoidance method

re . o

BASIC

WAYPOINT

Edge-sweeping type

- Ige Swe Sweep only

Route split Setting

Course offset Setting

B9 g

Start point Setting #

) -

I it
i

A

Course Setting

Save

i, B2 ) <1 R
« impartirea traseului: Aceasta functie permite separarea portiunilor de traseu care nu
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trebuie lucrate acum, pastrand doar segmentele necesare.

| Map plagai
& %
m merthelgﬁ nor

o the right dial has been
calibrated. Pleasggahb- t

30% ~ 99%

cahbrated Please calibrate

,(} th!.

‘ Correct to aircraft position ‘

Corrected to Remote Control
Position

* Setarea punctului de start: Alegeti un punct de intrare potrivit in traseu, in

functie de locul de decolare/aterizare, pentru a incepe lucrul.
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SET STARTING POINT

Application area 0.00mu
Total length 0.0m
Application length 0.0m

Newline length 0.0m

e :
L E= =71
e

R Gl

* Directie: Permite ajustarea fina prin glisare; fiecare apasare modifica cu 1 grad.

» Ajustarea rapida a directiei traseului: Apasati pe o latura a parcelei pentru a alinia

traseul paralel cu acea latura.

COURSE

Application area 0.00mu
Total length 0.0m
Application length 0.0m
Newline length 0.0m

4
L
7,

E

AAvertisment

impartirea traseului se face dupa procentul din traseu, nu dupa procentul din

suprafata parcelei.

2) Editarea punctelor

» Editarea punctelor de contur: Trageti punctele de contur pentru a le muta sau
ajustati fin
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pozitia cu butoanele de reglaj. Dupa mutarea unui punct, traseul este
replanificat automat, in timp real.

 Stergerea punctelor de contur: Stergeti punctele de contur nedorite; dupa
stergere, traseul va fi replanificat automat, in timp real.

* Adaugarea punctelor de contur: Dupa adaugarea unui punct de contur nou,
traseul va fi replanificat imediat, in mod inteligent.

Uniform indentation

g -‘ﬂ."'-p
“'_"}l'“m?‘,c :
"a (

»

— 0.0m

One-sided retraction

Swath width

— 7.0m

Obstacle margin

= 3.0m

Obstacle avoidance method

3) Editarea obstacolelor

* Adaugarea obstacolelor: Consultati planificarea obstacolelor circulare si
necirculare de mai sus

 Stergerea punctelor de obstacol: Selectati un punct de obstacol si apasati
.Delete” pentru a-l sterge.

» Stergerea obstacolelor circulare: Selectati un obstacol circular si apasati
.Delete” pentru a sterge obstacolul circular.

» Mutarea punctelor de obstacol: Selectati un punct de obstacol, trageti-I sau folositi
butoanele de reglaj fin pentru a muta punctul de obstacol in pozitia dorita.

» Dupa editarea obstacolului, traseul va fi replanificat inteligent, in timp real.

4) Editarea punctului de referinta

e Adaugarea punctului de referinta: Alegeti ca punct de referinta un reper fix si usor de recunoscut,
pentru a usura corectarea ulterioara a traseului, cu mai multa comoditate si precizie.

» Stergerea punctului de referinta: Apasati pe punctul de referinta, apoi ,Delete”
pentru a sterge punctul de referinta sterge.

5) Anularea operatiei
* Pentru a anula o adaugare, stergere sau mutare, apasati butonul ,Undo”

50



UAV-180-EN-MA-YHSC-V1.6

si operatia va fi anulata.
6.7. Importul hartilor de prescriptie

6.7.1. Prezentare
generala

Aceste instructiuni descriu cum se importa un fisier local cu harta de
prescriptie in telecomanda, folosind impreuna ,telecomanda + browserul web".

Dupa import, fisierul poate fi accesat in lista ,Prescription Chart” din
~Assignment Resources”. Principiu general: Telecomanda porneste un serviciu
local de incarcare (adresa IP + port). Un dispozitiv extern acceseaza aceasta
adresa din browser, incarca fisierul ZIP al hartii de prescriptie in telecomanda,

apoi importul se confirma din telecomanda.

6.7.2. Conditii prealabile
(1) Telecomanda este pornita si a intrat in ecranul principal de lucru.

(2) Fisierul sursa cu harta de prescriptie este pregatit, in format ZIP.

(3) Un dispozitiv extern (calculator) se afla in aceeasi retea Wi-Fi cu telecomanda

(adica ambele sunt conectate la acelasi Wi-Fi).

6.7.3. Procedura de lucru

6.7.3.1. Pe telecomanda: intrarea in ecranul hartilor de prescriptie

Pasul 1: in ecranul principal al telecomenzii, apasati ,,Assignment resources” din

coltul din dreapta jos.

= @ 02:52(GMT+08:00)

Technology empowers agriculture, and intelligence leads the

future

With the goa»!cf being a lead

E Assignn ?0 Log Mar % Device | @ ecte

Ecranul principal al telecomenzii
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Pasul 2: In pagina ,, Assignment resources”, selectati fila ,Prescription Chart” din
panoul din stanga. La prima utilizare, lista este goala si apare mesajul ,,No

prescription map available”.

< Assignment resources

Fields Time * Multiple choice

Executing

Prescription
Chart

No prescription map available

7 Fila ,;};rescription Chart”

Pasul 3: Apasati butonul ,,+” din coltul din dreapta sus pentru a intra in ecranul
,Import prescription map”. in stdnga ecranului apar un cod QR si 0 adresa de
incarcare (exemplu: 192.168.110.154:7777/), iar in dreapta apare ,,No import file
yet”.

< Import prescription map

%ﬁ No import file yet

Please scan the QR code above
or use your browser to visit
192.168.110.154:7777/

Please keep the remote control and external

devices on the same network segment
Please ensure that the width of the grid is All Delete
greater than 10 meters, and the area of the

prescription map is less than 500 mu

Ecranul ,Import prescription map” (cod QR si adresa de incarcare)

Nota: Asigurati-va ca telecomanda si dispozitivul extern sunt in aceeasi

retea (conectate la acelasi Wi-Fi).

6.7.3.2. Pe web: incarcarea hartii de prescriptie

Pasul 4: In browserul calculatorului, introduceti adresa afisata pe ecranul telecomenzii
(ex. 192.168.110.154:7777/) sau scanati direct codul QR de pe ecran pentru a
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deschide pagina de incarcare. Pagina va afisa mesajul ,,Supported file format:

ZIP”. Apasati butonul ,Select File”.

ATwe 19216811014 F A@R @

ERRART oy
-

xnE *x L

Pagina web de incarcare

Pasul 5: in fereastra de selectare a fisierului, mergeti la folderul local in care este
salvata harta de prescriptie (exemplu: Desktop > Drone Remote Controller >
Custom Prescription maps > Custom Prescription maps), selectati fisierul .zip de

incarcat si apasati ,,Open”.

== ramn . gnrE . SgEoE ox B 4 o

iy

Selectarea fisierului ZIP local

Pasul 6: Dupa incarcarea reusita, lista din pagina va afisa numele fisierului,
marimea si starea ,Completed” pentru fisierul incarcat. Puteti repeta pasii 4 - 5

pentru a incarca mai multe harti de prescriptie.

53



UAV-180-EN-MA-YHSC-V1.6

e 192168.110.15477 * AaQ @

Incarcare web finalizata

6.7.3.3. Pe telecomanda: importul hartii de prescriptie

Pasul 7: Reveniti la ecranul , Import prescription map” de pe telecomanda. Lista
de fisiere din dreapta va afisa automat hartile de prescriptie incarcate (cu nume
si marime). Dupa selectarea fisierului dorit, apasati butonul ,,Import” din coltul

din dreapta jos.

< Import prescription map

5]
Please scan the QR code above

or use your browser to visit
192.168.110.154:7777/

Please keep the remote control and external

devices on the same network segment
Please ensure that the width of the grid is All Delete
greater than 10 meters, and the area of the

prescription map is less than 500 mu

Ecranul telecomenzii cu fisierele Tncarcate si butonul ,Import”

Pasul 8: Dupa import, sistemul revine automat la lista ,Prescription Chart”, unde
puteti vedea harta de prescriptie importata (cu nume, suprafata si alte

informatii). Aceasta harta poate fi folosita direct la lucrarile urmatoare.
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< Assignment resources
Fields Time ¢ Multiple choice
Executing 2026-03-14 14:52:44
108 ndvi_fertilizer_&3f 25 E-louu 16.52Mu

Prescription
Chart Delete

Lista hartilor de prescriptie importate
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Note

NR.

Note

1 Telecomanda si dispozitivul extern trebuie conectate la acelasi Wi-Fi;

altfel, browserul nu va putea accesa adresa telecomenzii.

2 Fisi

erul Incarcat trebuie sa fie in format ZIP; alte formate nu sunt

recunoscute. (Pachetul

ZIP trebuie sa contina atat fisierele .tfw, cat si .tif.)

Adresa IP din linkul de Tncarcare este alocata dinamic de telecomanda si se
poate schimba la fiecare pornire. Folositi adresa afisata pe telecomanda

> inteligente.
4 Dupa import, se recomanda verificarea numelui si suprafetei hartii de prescriptie
in lista ,Prescription Chart” inainte de a incepe lucrul.
6.7.5. Depanare
Simptom Cauza posibila Actiune recomandata

Browserul nu poate
deschide adresa de

Dispozitivul extern si
telecomanda nu sunt in aceeasi
retea Wi-Fi; sau adresa IP

Verificati conexiunea Wi-Fi;
reintroduceti adresa afisata pe

ncircare _ 5 _ ecranul telecomenzii
a fost introdusa gresit
Niciun fisier nu apare . . L Verificati daca pagina web
o o Retea intrerupta sau incarcare « "
pe telecomanda dupa ’ arata starea ,Completed”;

incarcarea din pagina web

incompleta reincarcati fisierul

Reverificati parametrii in programul

Suprafatd anormala afisatd Setari gresite de coordonate folosit pentru generarea
in lista ,Prescription sau grila in fisierul sursa N e
' hartii de prescriptie
Chart”

6.8. Lucrul cu o drona si doua telecomenzi

6.8.1.

Definirea functiei si aplicarea la transport

Functia ,,One-Controller-Two-Aircraft” fnseamna ca o drona de transport este
mperecheata cu doua telecomenzi. Este conceputa special pentru transport in zone montane,

zboruri

pe distante lungi, zone cu semnal obstructionat si situatii in care

punctele de incarcare si descarcare sunt separate.

6.8.2.

imperecherea si asocierea celor doua telecomenzi

Verificati firmware-ul: Asigurati-va ca drona si ambele telecomenzi sunt

actualizate la cel mai nou firmware si dezactivati hotspoturile terte care pot

interfera. Opriti drona si ambele telecomenzi.
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Porniti drona si telecomanda principala, finalizati imperecherea dintre

drona si telecomanda principala si mentineti conexiunea. Apasati succesiv:

.Settings > Remote Controller > Connection Mode”

> selectati ,One-

Controller-Multi-Aircraft” si asteptati reusita imperecherii.

<
fd

Relay Mode

Connection method

-] Obstacle avoidance button

Configuration suceessful

=

UAV Remote control settings X

bntrollers - SingSlls[EXeLLTI}

Remote Controller and UAV Pairing | Start Frequency Pairing }

@

Porniti telecomanda secundara, apoi apasati succesiv: ,Settings > Remote
Controller > Connection Mode” > selectati ,One-Controller-Multi-Aircraft” si asteptati

finalizarea configurarii. Tineti apasat butonul de pornire al dronei 10 secunde,

pana cand LED-urile de stare clipesc, indicand ca drona a intrat in modul de

imperechere. Pe telecomanda secundara, apasati ,, Start Frequency Pairing”;

numarul de serie al dronei disponibile pentru imperechere va fi reimprospatat

si afisat.

<
fd

®
Envion - Relay Mode
mental
Percept

on

n
Remote

controf

Remote Controller and UAV Pairing

Cargo
-] Obstacle avoidance button
Battery
RTK Configuration suceessful
=

UAV Remote control settings X

System
Connection method JlEERESILSingle Control

Start Frequency Pairing
J

@

Dupa ce confirmati ca numarul de serie este corect, apasati ,Start

Frequency Pairing” si asteptati reusita imperecherii.

vor conecta simultan la drona.

6.8.3. Solicitarea controlului

Ambele telecomenzi se

Dupa ce telecomanda secundara intra in ecranul de lucru, apasati

~Request Control Authority”.
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Apasati , Apply”. Apasati ,,Confirm” si asteptati autorizarea de la
telecomanda principala. Dupa primirea cererii, telecomanda principala

poate decide daca

cedeaza controlul. Daca decide sa cedeze, apasati ,,Agree”. Telecomanda
secundara va anunta ca a preluat controlul asupra dronei si devine telecomanda
principala. in functie de nevoile de lucru, telecomenzile pot solicita si ceda

reciproc controlul.

6.8.4. Precautii de utilizare

1. Control dublu: Daca telecomanda principala se deconecteaza sau este oprita,
telecomanda secundara devine automat telecomanda principala.

2. Cand telecomanda secundara solicita controlul, trebuie sa fie conectata printr-
o conexiune P2P normala. in modul 4G independent, telecomanda secundara nu
poate solicita controlul.

6.8.5. Procedura de transport

6.8.5.1. Pregatirea inainte de lucru

Finalizati imperecherea pentru control dublu si impartiti sarcinile intre cei doi piloti: telecomanda
principala raspunde de decolare, intoarcerea automata (RTH) si supravegherea generala a
sigurantei;

telecomanda secundara raspunde de navigarea pe traseul lung si de ajustarea
fina la joasa altitudine Tn punctul de descarcare. Pentru lucrari pe distante lungi
in zone montane, cei doi piloti trebuie pozitionati la punctul de decolare/aterizare

si, respectiv, la punctul de descarcare, pentru a prelua controlul la nevoie.

6.8.5.2. Decolarea si transportul pe distante lungi

Doar telecomanda principala efectueaza decolarea, urcand vertical la o altitudine sigura de 3

-10 m, apoi zbor stationar pentru a confirma ca sarcina nu se balanseaza
puternic. Accelerati treptat spre zona tinta. Daca semnalul telecomenzii
principale este blocat de relief sau cladiri, telecomanda secundara va solicita
preluarea controlului.

Dupa preluare, telecomanda secundara mentine o viteza constanta (=5 m/s)
pe tot parcursul, evitand accelerarile, franarile bruste sau virajele stranse care

pot amplifica balansul sarcinii.

6.8.5.3. Descarcarea la joasa altitudine
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La sosirea in zona de descarcare, telecomanda secundara pastreaza controlul si
coboara lent coboara. Coborarea incetineste automat cand sarcina ajunge la 1 metru de

sol.

Dupa ce sarcina este asezata stabil pe sol, operatorul secundar

actioneaza mecanismul de eliberare pentru a desprinde sarcina.

6.9. Moduri de lucru

Drona agricola dispune de mai multe moduri de lucru: Field Route Mode,
Agricultural Transport Mode, Manual Operation Mode si Enhanced Manual
Operation Mode. 2D Aerial Survey (in dezvoltare) se poate selecta din aplicatia
UAV App.

4 Please select work mode X

Field Route

Agricultural Lifting

Manual Operation Manual Enhancement

2D Aerial Survey

6.9.1. Modul Field Route (traseu pe parcela)

 Tipuri de lucru pe traseu: Field Plot, AB Points, Free Route

a. Field Plot (parcela)

* Pe ecranul principal al UAV App, apasati ,,Start Mission” pentru a intra in pagina
misiunii
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ER(EY )

Technology empowers agriculture, and intelligence leads the

future

With the goal of bein ea
goal of beingaal

Lt : Disconne
E s As ?0 Log Ma % Devi @cted

* Selectati parcela tinta

FIELDS EXECUTING

| 6:31:24 20 2.60Mu
20251217 06:31:26
T REN X EEETE A AL (
Z |

Delete

Height (m)  Flow (L/min)

=0 0
Distance {m) Speed (mvs) Applicated (Mu)

0 0

e

» Configurati parametrii misiunii dupa necesitati.

* Dupa setarea parametrilor, apasati ,,Upload”. Dupa ce telecomanda si drona
sincronizeaza datele, apasati ,,Execute”.

* Pe ecranul Mission Pre-check Confirmation, dupa verificarea informatiilor, glisati
cursorul spre dreapta pentru a porni misiunea pe traseu.
b. AB Points (puncte AB)

Puteti face masurarea AB prin sistemul de planificare inteligenta al UAV App.

La setarea punctelor A si B, orientati-le paralel cu conturul parcelei,

apoi setati numarul de treceri care acopera parcela. Aplicatia calculeaza si

genereaza traseul optim pe baza datelor, pentru o planificare inteligenta. Dupa
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planificare, porniti misiunea, iar drona intra in modul de lucru AB,

executand automat misiunea pe traseul planificat.

* Pe ecranul principal al UAV App, apasati ,Start Mission” pentru a intra in pagina misiunii.
* Selectati tipul de lucru AB Points si apasati butonul Add.

» Configurati parametrii misiunii.

* Adaugati punctul A

* Adaugati punctul B

. Neither the |

_the right dial has been

alibrated. Pleagalib g

H;Ig ht (}Ai')" Hlow (Ui}

<0 off B A -_-_J

' A

Distante (m) épeed {mvs) mpplicated (Mu) i-'
A

f i

.

, B 0 0 0

* Dupa selectare, apasati ,,Upload”. Dupa ce telecomanda si drona au sincronizat

.
s

datele, apasati ,Execute”. Confirmati detaliile pe ecranul Mission Pre-check Confirmation

pentru a continua misiunea AB.

AAvertisment
Modul de lucru AB nu permite planificarea obstacolelor din parcela.
Pentru parcele cu obstacole, se recomanda modul Field Plot, in care

parcela este planificata mai intai si apoi selectata pentru executarea misiunii.

c. Free Route (traseu liber)
in functie de cultura, forma parcelei si necesitati, puteti defini manual
traseul de zbor plasand puncte de traseu pe harta telecomenzii. Astfel se pot

planifica flexibil trasee nefixe, de ex. linii poligonale, adaptate

conditiilor.

* Pe ecranul principal al UAV App, apasati ,Start Mission” pentru a intra in pagina misiunii.

* Selectati tipul de lucru Free Route si apasati butonul Add.
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 Setati Operation Spacing (distanta intre treceri).

* Definiti punctele de traseu dupa teren, apoi apasati Save.

Application type

Ol Fields

it
s . -
Height (mj"(‘éiow (ifmin) §

<0 o/ i

[ fi
Distange{m),  Speedi{ms)i applicated (M)

0

Lasba T

* Selectati parcela corespunzatoare si apasati , Select”.
* Apasati ,Upload”. Dupa ce telecomanda si drona au sincronizat datele, apasati
~Execute”. Confirmati detaliile pe ecranul Mission Pre-check Confirmation pentru

a continua misiunea.

6.9.2. Modul de transport
in functie de necesitati, metoda de planificare a punctelor de traseu se poate
alege dintre: UAV Planning, RTK Planning, Remote Controller Planning sau Map

Planning.

Map planning
Remote control planning

RTK planning  (Unavailable)

Aircraft planning(Unavailable)
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« in functie de metoda aleasa, adaugati cele doua puncte de incarcare/descarcare.

* Dupa salvare, numele parcelei poate fi editat pentru identificare si gasire usoara.

+ In coltul din dreapta sus, in functie de pozitia actualad a dronei, selectati daca
drona zboara la Waypoint 1, Waypoint 2 sau Waypoint 3.

* Dupa selectare, apasati ,Upload”.

* Dupa incarcarea reusita, treceti la confirmarea pre-verificarii misiunii. Glisati
cursorul spre dreapta, iar drona va incepe misiunea conform parametrilor din
UAV Settings si Transport Settings.

6.9.3. Modul de lucru manual

Pentru parcele mici sau cu multe obstacole si teren foarte complex, se poate folosi
modul de lucru manual. in acest mod, traseul dronei este controlat in intregime
din joystick-urile telecomenzii, iar stropirea trebuie pornita

manual. Nu se recomanda zborul dronei in afara campului vizual (BVLOS) in

acest mod, deoarece poate pune in pericol siguranta zborului.

. Height(m)  Flow (kg/Min)

< 00, 00

Oifrance (m) - Bpeed (m/s)  worked(Hectare)

0.0 . 0.0 . 0.00

AAvertisment
in lucrul manual, datele misiunii (de ex. suprafata lucratd) se inregistreaza doar dupa

apasarea butonului ,Start”.

6.9.4. Modul de lucru manual imbunatatit

Pentru parcele medii sau mari, fara obstacole si cu forma relativ regulata, se
poate folosi si modul Enhanced Manual Operation. Duceti drona la punctul de
start al traseului si aliniati botul dronei cu directia de zbor dorita. Dupa setarea

parametrilor (debit de stropire, viteza de zbor, distanta intre treceri, inaltime
63



UAV-180-EN-MA-YHSC-V1.6
fata de cultura), apasati ,Start”. Apoi impingeti joystick-ul inainte pentru a
incepe. La capatul randului, apasati ,Left Lateral Move” sau ,Right Lateral Move”
pentru a face intoarcerea, apoi readuceti drona spre partea de start. Repetati
pasii de mai sus pentru a finaliza lucrarea.

RTKH’A élli‘- 161‘? ﬂ% -|||4M‘

; J
Settings : F

Spray dosage :
— | 30.0KgHa |+

Flow(1.2nys) kg/Min ZNozzle

Atomizat\on particle size
— | Thin(zs-135)- | +

Work width

— 1 7.0m -

Manual+ mode
heading lock

Maximum operan & A
ked ('E.mm) [

—L 10. Om/s |+ JO e oy - - Back Start
e —

[
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6.10. intoarcere automata (RTH)

1) Punctul de intoarcere
* Punctul de decolare este punctul de intoarcere implicit

2) intoarcere la epuizarea solutiei

* Drona agricola V180 permite setarea comportamentului la epuizarea
solutiei: zbor stationar sau intoarcere; daca alegeti intoarcerea, drona
va zbura automat Thapoi la punctul de intoarcere dupa epuizarea
solutiei. In timpul intoarcerii, puteti prelua controlul dronei miscand
oricare joystick.

3) intoarcere la baterie descarcata

» Drona agricola V180 permite setarea comportamentului la baterie
descarcata: zbor stationar sau intoarcere; daca alegeti intoarcerea, drona
va zbura automat Tnapoi la punctul de intoarcere la aparitia avertizarii de
baterie descarcata. In timpul intoarcerii, puteti prelua controlul dronei
miscand oricare joystick.

4) intoarcere la pierderea comunicatiei

* Drona agricola V180 permite setarea comportamentului la pierderea
comunicatiei: zbor stationar sau intoarcere; daca alegeti intoarcerea,
drona va zbura automat tnapoi la punctul de intoarcere cand detecteaza
pierderea legaturii cu telecomanda mai mult de 5 s, iar daca legatura se
restabileste in timpul intoarcerii, puteti prelua controlul dronei miscand
oricare joystick.

» Nota: Daca intoarcerea automata se declanseaza in modul de lucru
autonom, drona poate ocoli obstacolele planificate din parcela.

5) intoarcere cu o singura apasare

» intoarcerea se declanseaza tinand apasat butonul de intoarcere de pe
telecomanda 2-3 s; dupa declansare, aplicatia afiseaza mai intai o
notificare, apoi drona se intoarce automat, iar dumneavoastra puteti

prelua controlul dronei prin miscand oricare joystick.

6.11. Protectie la baterie descarcata si epuizata

* Drona V180 are alarma de baterie descarcata, alarma de baterie epuizata
si alarma de
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tensiune scazuta.

)

Percepti
on

Smart battery Settings X

T Battery lev... Voltage Current Temperat... Cycles

Remote
control

-
=
N

Spray
Low battery alarm Hover m
=

Battery
Low Battery Alarm Setting ~ — 25% +
RTK
RTK Range 16~30%
Protection behavior is not triggered in manual mode and enhanced manual
mode
X

Image
transmis
sion

* Daca aplicatia declanseaza alarma de t)'aférie'descércaté, duc‘e—t,_i drona
intr-o zona sigura si aterizati cat mai repede, apoi inlocuiti bateria. Daca
comportamentul la baterie descarcata este intoarcere, drona va anunta
intoarcerea automata imediat ce aplicatia declanseaza alarma de
baterie descarcata, apoi se va intoarce la punctul de decolare in mod
autonom. Daca este setat zborul stationar, drona va sta pe loc si va
astepta instructiunile operatorului dupa afisarea alarmei de baterie
descarcata.

AAvertisment

Pilotul poate seta procentul de baterie ramas in UAV App; se

recomanda o valoare prudenta, pentru siguranta zborului.

* La baterie critic descarcata sau la alarma de tensiune foarte scazuta,
drona executa automat o aterizare de urgenta, in timpul careia

operatorul nu poate interveni.

AAvertisment

Operatorul poate seta in aplicatie pragul de baterie la care se activeaza alarma;

se recomanda o valoare prudenta, pentru siguranta
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siguranta.

6.12. Functia RTK

* Drona agricola V180 are un modul RTK de inalta precizie; tehnologia de
orientare cu doua antene depaseste modulul clasic cu magnetometru ca
precizie si rezistenta la interferente electromagnetice. Asigura zboruri
sigure chiar si in zone cu perturbatii magnetice puternice, de ex. langa
linii de Tnalta tensiune si structuri metalice. Orientarea cu doua antene

se activeaza automat cand semnalele GNSS sunt disponibile.

* Drona agricola V180 foloseste RTK prin retea, statii de baza RTK si servicii
NTRIP CORS pentru o pozitionare cu precizie centimetrica, crescand

astfel precizia stropirii pentru protectia plantelor. Instructiuni:

@

e RTK settings X
on
11 ; .
Aircraft RTK Detection [ @)
Remote
control After the aircraft is turned off, it will no longer detect whether the RTK is fixed
when the aircraft is unlocked. Please pay attention to safe flight
Lifting
RTK signal source Network RTK
-+
Battery Network RTK
RTK RTK mobile stat...
RTK : ;
RTK diagnostics NTRIP CORS
=%
Image
transmis
=l RTK satellite signal-to-noise ratio >

1) RTK prin retea

* Intrati Tn pagina de setari din marginea dreapta a ecranului principal al aplicatiei,
apasati butonul de setari RTK si selectati ,,Network RTK” ca sursa de semnal RTK.

* Dupa conectarea reusita la serverul RTK prin retea, pictograma de stare
RTK din partea de sus a ecranului de lucru se aprinde, indicand ca

datele RTK prin retea au fost receptionate
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si sunt folosite.
2) Statie mobila RTK

* Consultati manualul HD201 pentru imperecherea frecventei dintre drona
si statia de baza si pentru configurarea statiei de baza.

3) NTRIP CORS

* Pentru statia de baza CORS, configurati adresa IP, portul, punctul de
montare (mount point), utilizatorul si parola pentru a primi datele
statiei CORS. Telecomanda trebuie sa fie conectata la internet sau sa

aiba cartela SIM.

* Pornire/oprire RTK

« Inainte de initializarea pozitionarii RTK, verificati ca functia RTK a dronei
este pornita si ca metoda de receptie RTK (statie mobila RTK sau RTK
prin retea) este setata corect. Altfel, pozitionarea RTK nu va fi

disponibila
ciSponidHa-

AAvertisment

Drona nu poate decola daca foloseste RTK, dar pozitionarea RTK

nu este disponibila.

6.13. Setari radar

1) Radar de urmarire a terenului

» Cand este pornit, drona isi ajusteaza automat inaltimea de zbor fata de
cultura; cand radarul de urmarire a terenului este oprit, inaltimea fata
de cultura ramane fixa, raportata la inaltimea punctului de decolare.

2) Sensibilitatea urmaririi terenului

* Cu cat sensibilitatea e mai mare, cu atat reactia la micile denivelari e
mai puternica; pe teren plat nu se recomanda o sensibilitate prea
mare.

3) Ocolirea obstacolelor

* Indiferent daca ocolirea obstacolelor este activata, aplicatia va
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afisa obstacolele detectate de radar. Drona ocoleste automat
obstacolele cand functia este pornita, dar nu si cand este oprita.

4) Ocolirea autonoma a obstacolelor

* Disponibila doar in lucrul autonom si in modul AB; in timpul ocolirii

autonome, functia poate fi intrerupta miscand manual joystick-urile.

5) Semnal sonor radar

* La obstacole aflate la distante diferite, telecomanda avertizeaza
utilizatorul cu semnale sonore diferite, in functie de apropierea
obstacolelor.

6) Radar spate

* Radarul din spate detecteaza obstacolele cand drona zboara inapoi.

7) Sensibilitatea radarului de ocolire

* Cu cat radarul de ocolire e mai sensibil, cu atat creste probabilitatea de
detectii false.

8) Distanta de detectie a radarului

® 20-90m
9) Distanta de alarma a radarului

» Cand drona intalneste obstacole in fata, spate, stanga sau dreapta,
afiseaza distanta pana la obstacolele din raza de alarma setata,
avertizand utilizatorul printr-un cod de culori in functie de apropierea
obstacolelor.

10) Timp de estompare

* Cupola radarului devine semitransparenta cand nu sunt detectate
obstacole o perioada mai lunga decat limita setata, pentru a lasa
vizibile celelalte informatii de lucru.

11) Marimea cupolei radar pe ecran

* Marimea cupolei radar din pagina de lucru a aplicatiei poate fi ajustata.
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&Avertisment

Puteti opri radarul de ocolire a obstacolelor cand apar des alarme false
si s-a confirmat ca nu exista obstacole reale; totusi, se

recomanda sa ramana activ in conditii normale.

Radarul are un unghi mort de detectie; zburati cu prudenta.

Daca obstacolul este in afara razei de detectie, drona nu il poate
sesiza. Prin urmare, zburati cu prudenta.

Distanta de detectie a radarului poate varia pentru obstacole de marimi
si materiale diferite. In afara razei efective de detectie, detectarea
obstacolelor poate fi afectata sau poate esua.

Daca partea de jos a dronei este aproape la nivelul varfului unui obstacol sau mai sus,
iar obstacolul este aproape de drona, este posibil ca drona sa nu-Il detecteze.
Prin urmare, zburati cu prudenta.

Pentru siguranta, se recomanda ca obiecte precum liniile

electrice si cablurile oblice sa fie marcate manual ca obstacole la
planificarea parcelei.

Detectarea poate esua la obstacole mici, cabluri oblice si

obiecte la nivelul trenului de aterizare, deci zburati cu prudenta. Controlul manual
al dronei este necesar la nevoie, pentru a preveni accidentele.
Mentineti controlul dronei pe tot parcursul zborului si nu va bazati

doar pe informatiile radarului si ale aplicatiei.

Asigurati-va ca vedeti bine spatiul aerian din jur si apreciati corect
conditiile de zbor prin observatie vizuala, pentru a ocoli

obstacolele la timp.

6.14. Revenirea la punctul de intrerupere

» Cu aceasta functie pornita, aplicatia calculeaza traseul optim pe baza
pozitiei punctului de intrerupere si a dronei etc., pentru a reduce

distanta parcursa de drona
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cu incarcatura completa. Functia se poate porni inainte de inceperea
lucrului si se poate porni/opri si din ecranul de setari avansate ale

dronei, dupa aterizarea dronei.
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7. Intretinere

7.1. Acord de intretinere

7.1.1. Baza si scop

intretinerea regulata a dronei de transport este esentiald pentru ca aparatul sa
ramana in stare tehnica buna, sa reduca defectiunile, sa asigure siguranta in lucru

si sa 1i prelungeasca durata de viata.
7.1.2. Niveluri de intretinere

intretinerea se imparte in: intretinere zilnica si intretinere periodica.
7.1.3. Intretinere zilnica

Utilizatorii si pilotii vor verifica de rutina componentele inainte si dupa fiecare
zbor, vor curata exteriorul aparatului si 1l vor pastra ingrijit, pentru a-i prelungi durata

de viata.
7.1.4. intretinere periodica

(D Pe 1anga intretinerea zilnicd, cuprinde operatiuni de curatare,
strangere si verificare/inlocuire a componentelor critice de siguranta. 2
Interval de intretinere: la trei luni, sau dupa 400 de zboruri, sau

N

dupa transportul a 200 de tone de marfa (care survine primul). 3
Utiliéé\torii pot alege planurile de intretinere (revizie mica/mare)
recomandate de compania noastra, pentru ca drona sa ramana in stare
optima de functionare si pentru a prelungi durata de viata a

echipamentului.
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intretinere ] . < . .
i Sistem Componenta Intretinere zilnica
Interval ’
Elice Cleme Verificati elicele/clemele de elice
. pentru deteriorari; verificati jocul
elice . . , “ e
Sistemn saibelor si suruburile slabite.
de Motor Verjficati jocul dintre baza motorului si
propulsid adaptor si jocul excesiv.
ESC Verificati suprafata ESC pentru
deteriordlri; verificati suruburile slabite.
Cadru Verificati suruburile cadrului/bratelor
pentru slabire sau deteriorare.
Modul Brate
cadru Verificati integritatea zavoarelor
Zavoare brate bratelor; verificati jocul sau
deviatiile la pliere.
Cablu de ridicard Verlﬁcatllvrupturli desprinderi
sau uzura severa.
Sistem de Carlig de ridigare Verificati deformari, uzura sau fisuri.
transport  gjstem de | Verificati aspectul senzorului;
- Anti-balans | verificati cablurile de conexiune
Inainte de transport T .
lucrul zilnic pentru slabire sau deteriorare.
Sistem Modul radar Verificati daca suprafata radarului
radar este murdarg.
Baterie Baterie Verificati daca bateria litiu este
L suficient incarcata.
Antena RTK Verificati antena pentru
deteriorari.
Antena
transmisie Verificati antena pentru deteriorari.
video
Sistem —— -
avionica | Modul Vekr]l_ﬁcat,l dac? smaprafa;a o
avionics echipamentelor de avionica este
murdara
Anszimblu Verificati uzura interfetelor PDB;
placa de verificati stifturile limitatoare si
distributie zavoarele bateriei pentru
Telecomand

7 Telecomandd

Verificati daca bateria telecomenzii
este suficient incarcata.
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Verificati functiile

incarcator incarcator o~ e . e
incarcatorului; verificati uzura

portutui-tncarcatoratut:
Curatarea

dispozitivului
Dupa lucrul | Curatare de transport

Curatati dispozitivul de
transport dupa lucru.

zilnic zilnic | de rutina
Curatati suprafata corpului

Curatarea . y
dronei dupa lucru.

corpului

daronel
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7.3. intretinere periodica

Dupa intretinerea zilnica a dronei agricole V180, trebuie efectuata intretinerea regulata

in functie de intervalul de intretinere / orele de functionare, care survine

primul.

Operatiunile si intervalele de intretinere sunt detaliate in tabelul de mai jos.

»*" indica operatiuni precum verificare, strangere, curatare etc. ,l”

indica Tnlocuire.

Periodic
. _ i intretinere
Intretinere Element
Modul
Interval de intretinere (x1 séptémé]\é) 1412 418 96
Timp de functionare (x1 org)2p5910030Q500
Elice x xxHE
Piese Inlocuire Clema elice/adaptor x xxHHE
de Si
Saiba xxEEN
uzura verificare
Verificati cadrul din fata pentru fisuri,
L N (% (H (N
deteriorari sau slabiri structurale
Verificati cadrul stanga/dreapta pentru R
o L o H N
fisuri, deteriorari sau slabiri structurale
Cadru principal
Verificati cadrul din spate pentru fisuri,
L . k(A ([l (N
deteriorari sau slabiri structurale
Cadru Verificati suruburile de montaj ale
: - k(> [l | H
cadrului pentru slabire sau rupere
Verificati articulatiile interioare/exterioare
pentru fisuri, deteriorari sau slabiri k| & |l |
structurale
Articulatii [y/arificati tuburile de carbon pentru
k(x| H|H

fisuri, deteriorari sau slabiri structurale

Verificati axele articulatiilor pentru fisufi

~
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deteriorari sau slabiri structurale
Verificati suruburile articulatiilor, tuburilor
de carbon si axelor pentru slabire sau rupere Kk
Verificati suruburile tren de aterizare-
- * [k
cadru pentru slabire sau rupere
Tren de Verificati suruburile tren de aterizare- N
. corp pentru slabire sau rupere
aterizare
Verificati tot trenul de aterizare
‘. , . * [k
pentru deformari sau joc excesiv
Cadru
Verificati suportul bateriei pentru
y . * [
uzura severa sau deformare
Cadru [Verificati suportul de fixare a elicelor e
.. |pentru uzura severa sau deformare
Accesorii
Verificati cablurile cadrului pentru deteriorari,
mufe slabite sau garnituri deformate Kk
. |Verificati ruperea, desprinderea sau
Cablu de ridicare ’ * [
uzura severa
Sistem de | Verificati carligul pentru deformari,
Carlig de ridicare| ! **
transport < . .
uzura sau fisuri
Anti- Verificati integritatea senzorului; verificati
balans cablurile pentru slabire sau deteriorare |k
transport e .. . .
P Verificati si curatati de coroziune ki
FPV . . . ~ .
Verificati pornirea corecta si nn
Perceptiefrontala functionarea normala
transport Verificati si curatati de coroziune * * % kil
Radar |verificati pornirea corect si
, . [
functionarea normala
Propulsie Motor Verificati capacul superior si axul motorului de (yie|J
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transport joc
Verificati slabirea suruburilor % % %%l
Verificati ruperea bornelor de cablaj ale mqatofullui s> s pk
Verificati deplasarea in afara sau
, , e[| % [ |
devierea motorului
Verificati corectitudinea unghiului de inclipare @l
motorului 44 i
Verificati curatenia suprafetei ESC % % Xl
ESC  |Verificati suruburile de montaj pentru
- e[| % [ |
slabire sau rupere
Verificati si curatati de coroziune *xx ki
Tele- Tele-
comanda Verificati pornirea corecta si okl % |5 | m
comanda functionarea normala
Verificati deteriorari fizice sau coroziung %% % Il
Incarcator incarcator |verificati integritatea cablurilor de
: , , y k| % | % [
conexiune si functionarea normala

Baterie litiu /

Generator

Efectuati intretinerea zilnica si periodica conform

programelor de intretinere pentru bateriile litiu si

generatoare.

7.3.1. Operatiuni de intretinere periodica

Efectuati o revizie mica lunar si o revizie mare trimestrial. Toate reviziile

trebuie efectuate intr-un service autorizat.

intretinere . : N X : -
Intretinere minora Intretinere majora
Tip
Curatare exterioara cadru Curatare profunda cadru
Intretinere Verificarea si calibrarea Verificarea si calibrarea
Operatiuni
componentelor actualizare
Actualizare firmware gratuita | Actualizare firmware gratuita
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Reparatii la nevoie

Inlocuire gratuitd accesorii

Verificarea exterioara a

corpului, reparatii la nevoie

Verificarea pieselor
exterioare ale corpului,
inlocuirea gratuita a unor

accesorii (capace fata/spate)

Restrangerea

componentelor structurale

inlocuirea gratuita a
elementelor de fixare

necesare

ingrijirea bateriei si a placii

de interfata

Curatarea in profunzime a

corpului si bratelor

Actualizare firmware gratuita

Curatarea si intretinerea in

profunzime a motoarelor

intretinere 3 e s . . .

Curatare stecher incarcator | Actualizare firmware gratuita

Detalii
Ingrijirea bateriei,

Curatare ansamblu propulsie ESC | ,  _  _ Lo
incarcatorului si placii de
infprfai:ﬁ din spate

Curs . . .| Curatarea in profunzime a

uratarea in profunzime a rezervorului .
pompei si a debitmetrului
Curatarea sistemului de . e .
’ Curatarea exterioara a incarcatorului
racire al Tncarcatorului
Verificarea pieselor

Verificarea exterioara a exterioare ale corpului,

corpului, reparatii la nevoie | inlocuirea gratuita a unor
accesorii (capace fata/spate)

intretinere . ,
Recomandat lunar Recomandat trimestrial
Interval
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7.4. intretinerea dupa lucrul in conditii speciale

7.4.1. Dupa lucrul in medii umede

Uscarea corpului: Daca drona a lucrat intr-un mediu umed (de ex. pe ploaie),

mutati-o imediat intr-un loc uscat si bine aerisit. Stergeti umezeala de pe suprafata

Cu 0 carpa uscata. Pentru componentele expuse la apa (motoare, ESC,
porturile bateriei), folositi un uscator de par pe treapta mica, de la distanta,
ca sa nu ramana umezeala in interior. Nu incarcati si nu porniti drona
fnainte de uscarea completa, pentru a preveni scurtcircuitele. Prevenirea
ruginii: Verificati piesele metalice ale corpului si ale sistemului de transport.
Daca gasiti rugina, slefuiti-o usor si aplicati ulei sau vopsea anticoroziva,
pentru a preveni coroziunea. Pentru dronele care lucreaza des in conditii
umede, se recomanda tratarea anticoroziva periodica a pieselor metalice.

7.4.2. Dupa lucrul in medii cu nisip/praf

Indepartarea prafului si nisipului: Folositi aer comprimat sau un pistol de aer la presiune
mica pentru a sufla praful si nisipul din prizele de aer, fantele de racire, spatiile motoarelor si
alte deschideri. Atentie

mai ales la curatarea prafului din elice, din interiorul motoarelor si de pe
suprafetele senzorilor, deoarece depunerile pot afecta functionarea. Pentru resturi
persistente, folositi cu grija o perie moale, pentru a nu zgaria componentele.

Verificarea si intretinerea componentelor: Verificati elicele pentru zgarieturi sau

ciupituri cauzate de praful abraziv; evaluati efectul asupra zborului si inlocuiti-
le la nevoie. Verificati rulmentii motoarelor; daca se simte nisip sau frecare,
curatati-i cu solutie speciala pentru motoare si aplicati lubrifiant potrivit.
Verificati si etansarile tuturor senzorilor, ca praful sa nu fi patruns si sa le fi
afectat precizia.

7.4.3. Dupa lucrul la temperaturi ridicate

Racirea: Dupa lucrul la temperaturi ridicate, nu incarcati si nu zburati drona
imediat. Asezati-o la umbra, intr-un loc aerisit, sa se raceasca natural, fara
expunere directa la soare. Asteptati ca temperatura corpului si a bateriei sa
revina la normal (de regula bateria < 40 °C, corpul sa nu fie fierbinte la

atingere) Tnainte de lucrarile urmatoare.
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Verificarea si intretinerea bateriei: Temperaturile ridicate pot solicita
puternic bateriile. Dupa lucru, verificati atent bateriile pentru umflare, deformare

sau alte anomalii. La depozitare indelungata dupa folosire la caldura,
pastrati bateria incarcata intre 40% si 60% si evitati expunerea prelungita

la caldura.
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7.5. Evidenta intretinerii si gestionarea dosarului

Dupa fiecare intretinere a dronei si a sistemului de transport, trebuie
tinuta o evidenta detaliata: operatiunile efectuate, data, personalul implicat,

problemele géasite si masurile luate. intocmiti un dosar de intretinere pentru
drona si arhivati fiecare inregistrare pentru consultare si analiza ulterioara.
Prin analiza evidentelor de intretinere se pot identifica tiparele de uzura si
tendintele de defectare ale componentelor, permitand planificarea
preventiva a intretinerii si inlocuirilor, crescand astfel fiabilitatea si
disponibilitatea echipamentului. In plus, la aparitia unei defectiuni, jurnalele

~

de intretinere sunt o referinta utila pentru depanare.

‘a @

Intretinere periodica Intretinere periodica
intretinerea periodica se efectueaza intretinerea periodica se efectueaza
dupa 1 saptamana de lucru sau dupa 4 saptamani de lucru sau
20 de ore de functionare, care survine 50 de ore de functionare, care survine
primul. primul.

\_ AN /
. @ (i o

Intretinere periodica Intretinere periodica
intretinerea periodica se efectueaza intretinerea periodica se efectueaza
dupa 12 saptamani de lucru dupa 48 de saptamani de lucru
sau 100 de ore de functionare, care sau 300 de ore de functionare, care
primul. primul.

\_ AN /

81



8. Anexa

8.1. Instructiuni de depanare
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Modul Su

irse de alarma

Descriere eroare

Solutie

Sistem de p

Motor

ropulsie

Motor blocat, opriti
zborul imediat

Identificati motorul blocat
dupa numarul de motor
afisat. Verificati daca
elicele sunt incalcite si
daca Tn motor sunt corpuri
straine. Daca problema
persista, contactati cel mai

apropiat dealer autorizat.

Motor suprasolicitat,
opriti zborul imediat

Identificati motorul
suprasolicitat dupa
numarul de motor afisat
Verificati elicele pentru
incalcire, deformare sau
rupere si motorul pentru
corpuri straine care ii pot
bloca functionarea. Daca
problema persista,
contactati cel mai apropiat

dealer autorizat.

Regulator de
turatie (ESC)

Risc de supraincalzire
a motorului

Identificati motorul
suprasolicitat dupa
numarul de motor afisat.
Lasati drona sa se
raceasca, pentru a evita

supraincalzirea, inainte de

P T [mY
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contactati cel mai
apropiat dealer
autorizat.

Anomalie tensiune
ridicata ESC

Identificati ESC-ul cu
supratensiune dupa numarul
ESC afisat. Verificati daca
tensiunea bateriei este prea
mare Daca problema
persista, contactati cel mai

apropiat distribuitor

Baterie

Baterie

Anomalie de
comunicare baterie -
controler de zbor

Reintroduceti bateria si
asigurati-va ca mufa
bateriei nu are corpuri
straine. Inlocuiti bateria
pentru a verifica daca este
deteriorata. Verificati daca
contactele aurite ale placii
de distributie sunt
deformate sau deteriorate.
Cu alimentarea oprita,
verificati daca legatura
dintre placa de distributie a
energiei, ansamblul cutiei
de control a rezervorului si
modulul de avionica este
normala. Daca problema
persista, contactati cel mai

apropiat distribuitor.

Autentificarea
bateriei a esuat

Verificati daca bateria este
autentica si originala.
Verificati daca contactele
aurite ale placii de

distributie sunt deformate

csau deteriorate
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asigurati-va ca mufa
bateriei nu are corpuri
straine. Inlocuiti bateria
pentru a verifica daca este
deteriorata. Daca problema
persista, contactati cel mai

apropiat distribuitor.

Tensiune baterie
foarte scazuta

Verificati daca tensiunea
vreunei celule a bateriei
este anormala. Daca
problema persista,
contactati cel mai apropiat

distribuitor.

Sistem avior

IMU

nica

Unitatea de masurare
inertiala (IMU)
deconectata

Reporniti drona. Efectuati
calibrarea IMU. Daca
problema persista,
contactati cel mai apropiat

distribuitor.

Starea unitatii IMU
neinitializata

Lasati drona nemiscata 10
s. Daca problema persista,
reporniti drona. Efectuati
calibrarea IMU. Daca
problema persista,
contactati cel mai apropiat

distribuitor.

Busola Busola d

pconectata

Busola deconectata:
verificati cu alimentarea
oprita ca modulul de
avionica este montat
corect, apoi porniti drona si

vedeti daca exista
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contactati cel mai apropiat
distribuitor.

Interferente la busola

Asigurati-va ca nu exista
interferente in zona de
zbor si calibrati busola.
Verificati cu drona oprita
ca modulul de avionica
este montat corect, apoi
porniti drona si vedeti
daca exista anomalii. Daca
problema persista,
contactati cel mai apropiat

distribuitor.

Placa RTK deconectata

Reporniti drona dupa 2
minute de la oprirea
alimentarii. Daca problema

persista, contactati cel mai

RTK apropiat distribuitor.
Reporniti drona. Daca
Anomalie a bazei problema persisté,
duble de antene RTK | 4ntactati cel mai apropiat
distribuitor.
Reporniti drona. Actualizati
Modul de . - firmware-ul dronei la ultima
transmisie Pierderea Tc,e.mn.a ului | versiune. Daca problema
video de transmisie video persista, contactati cel mai
apropiat distribuitor.
Verificati interferentele
Raport semnal- i1
. Modul de p | canalului in ecranul de
Statie de - zgomot prea mic la setari. Puteti modifica
. transmisie ’
incarcare video antena ~Remote controller id” din

telecomenzii

setarile ,Remote
controller” pentru a
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canalul, apoi refaceti
imperecherea. Verificati
surse de interferenta din
apropiere, inclusiv antene
de telefonie si hotspoturi
wifi. Asigurati-va ca nu
exista obstacole intre
telecomanda si drona.
Verificati daca antena
telecomenzii este
conectata ferm si corect.
Daca problema persista,
contactati cel mai apropiat

distribuitor.

Telecomanda nu
primeste semnal de
la drona

Verificati interferentele
canalului in ecranul de setari.
Puteti modifica ,,Remote
controller id” din setarile
~Remote controller” pentru a
schimba canalul, apoi
refaceti iImperecherea.
Verificati surse de
interferenta din apropiere,
inclusiv antene de telefonie

si hotspoturi wifi.

Drona nu primeste
semnalele joystick-
urilor

Asigurati-va ca nu exista
obstacole intre
telecomanda si drona.
incercati calibrarea
joystick-urilor
telecomenzii. Daca
problema persista,
contactati cel mai
apropiat distribuitor.

Radar

Radar

Temperatura ESC
radar prea mica

Verificati daca temperatura
ambianta este normala
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Verificati cu alimentarea
oprita legatura dintre
modulul radar-distributie
si modulul de avionica.
Daca problema persista,
contactati cel mai
apropiat distribuitor.

Temperatura ESC
radar prea ridicata

Verificati daca
temperatura ambianta
este normala. Verificati cu
alimentarea oprita
legatura dintre modulul
radar-distributie si
modulul de avionica. Daca
problema persista,
contactati cel mai
apropiat distribuitor.

8.2. Lista riscurilor si pericolelor si masuri de prevenire

* Folosirea dronei de transport V180 implica riscuri daca nu se face
conform cerintelor de lucru sau daca drona nu este manevrata

cu prudenta. Mai jos sunt riscurile identificate si masurile de prevenire:

S/n uzura Contramasuri Observatii

1 Elice Pastrati o distanta de siguranta (peste 20
m) cand elicea se roteste
Pastrati o distanta de siguranta de cel putin

2 Motor 0,5 m de un motor care se roteste fara elice
si de cel putin 20 m de un motor care se
roteste cu elice.
Bateriile trebuie folosite conform

3 Baterie procedurilor prescrise, pentru a evita
supraincarcarea si descarcarea excesiva.
incarcatorul trebuie folosit strict conform

4 Folgsirea incarcatorului

instructiunilor si tinut departe de substante

inflamabile si explozive
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in timpul folosirii; echipamentul de stingere
a incendiilor trebuie sa fie la indemana, in

apropiere.

5 Inftimpul zborului | |ycryl in camp, pastrati o distanta de

Zborul in zone urbane este interzis; la

siguranta (peste 20 m) fata de persoane.

8.3. Parametri tehnici

Parametri de zbor

Model Clasificare tip
drona Configuratie

Dimensiuni exterioare

V180

Drona multirotor mare 4 axe, 8 elice
1301,2mm x 1272,6mm x 1097,6mm (brate
si elice pliate, versiune stropire, £20mm)
3864mm x 3750.6mm x 1097.6mm(brate si

elice desfacute, versiune stropire, £20mm)

Ampatament maxim (intre doua n20t®@mne)n ( =20mm )

Ampatament (M1-M2): 1907 mm ( £20mm )
Ampatament (M2-M3): 1964 mm ( £20mm)
Ampatament (M3-M4): 1907 mm ( £20mm )

Ampatament (M4-M1): 1964 mm ( £20mm)

Greutate max. nominala la decolare Masa fara

sarcina (fara baterie) Configuratie stropire

291.1kg

108,7 kg (cu sistem de stropire, LIDAR

LiDAR)
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Precizia zborului stationar
Pozitionare RTK Zbor stationar
fara sarcina Zbor stationar la
sarcina max.

Sistem de propulsie

KV motor Dimensiuni motor
Putere nominala motor Turatie
nominala Dimensiune elice

Numar elice Material elice:

UAV-180-EN-MA-YHSC-V1.6

Orizontal £10 cm, vertical 10

cm 16min 4min30s

46KV 140*34mm

4650W* 8

1800r/min 1778mm (70 inch) 8 perechi

(elice pliabile) Fibra de carbon

Sistem energetic - baterie inteligenta

Denumire baterie Model
baterie Tensiune de
incarcare Curent de
incarcare Capacitate baterie
Tensiune nominala Numar
de celule Temperatura
ambianta de functionare
Incarcare Descéarcare
Greutate baterie Mod de
montare baterie Timp de

incarcare rapida

Baterie inteligenta 1852565wh
1852565wh 78.3VDC Max 170A Max

2565Wh

3.75V

18

0°C - 45°C
-10°C - 45°C 16.2kg Baterie cu cuplare

rapida Cca. 8 minute (de la 30% la

95%)

Sistem energetic - incarcator inteligent
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Denumire incarcator Model incarc3R6P AL HEORRFARS12000w
incdrcator AC100-240V 1d/380V 3BF#E008WtS de intrare

Putere de iesire Canale de iesire Functii de protectie

50Hz/60Hz 12000W (rapid)/3000W (lent)

Supratemperatura, supratensiune,
subtensiune, Protectie la scurtcircuit
Temperatura de functionare 0°c-45°
Greutate 23kg
Sistem de lucru - sistem de stropire

Capacitate rezervor 150 L

Tip duza Total duze Latime efectivy tam&FRYjfugala
de stropire 13 m Marime picaturi 30 um-500

um Tip pompa Numar pompe Debit maxim

Pompa cu rotor magnetic
2
35 L/min (cu 4 duze centrifugale)

Sistem de lucru - sistem de imprastiere

Capacitate rezervor seminte 200L

Debit maxim de descarcare 250 kg/min 180 kg 0.5-10 mm
Sarcina imprastiere Diametru
particule Latime max. de

imprastiere 12m
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Sistemul telecomenazii

Model Benzi China RC8P

Transmisie de date

si pozitionare TE-FDD : B1/B3/B5/B8

LTE-TDD : B34/B38/B39/B40/B41
WCDMA : B1/B8

GSM : 900/1800 MHz

Wi-Fi 802.11a/b/g/n/ac/ax : 2.4G & 5G
Bluetooth 5.2: 2402-2480 MHz GNSS:

GPS. BeiDou., GLONASS., Galileo

Radio : 2KM
Benzi America de Nord
Transmisie de date si TE-FDD : B2/B4/B5/B12/B13/B17/B25/B26
pozitionare

LTE-TDD : B41

WCDMA : B2/B4/B5

GSM : 850/1900

Wi-Fi 802.11a/b/g/n/ac/ax : 2.4G & 5G
Bluetooth 5.2: 2402-2480 MHz GNSS:

GPS., BeiDou, GLONASS., Galileo

Radio : 2KM

Benzi Eurasia
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Dat \YigR Si
ate pozifi6ifre TE-FDD : B1/B3/B5/B7/B8/B20/B28

LTE-TDD : B38/B40/B41

WCDMA : B1/B8

Wi-Fi 802.11a/b/g/n/ac/ax : 2.4G & 5G
Bluetooth 5.2: 2402-2480 MHz GNSS:

GPS., BeiDou, GLONASS., Galileo

Radio : 2KM Banda dubla 2.4/5.8G
Transmisie video SRRC:3km CE:3km FCC:2,5 km
(drona zboara la 2,5m, fara

interferente)

Dispozitiv de pichetare GNSS: GPS, BeiDou, GLONASS. Galileo

Precizie de pozitionare: DGNSS 0,5m
RTK 0,02 m +1ppm LCD tactil 8 inch,

rezolutie 1920*1200

Ecran Temperatura de lucru

Temperaturd ambiant3 la incarcaPeC-50°C
0°C-45°C Autonomie baterie interna
Autonomie baterie externa NurdBr

baterii externe Autonomie totaldh (cu 3 baterii)

Putere de incarcare 3

>7h

Extern: 33,6W/8,4V/4A*2 Intern: 65W max.
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Mod de Tncarcare Extern: suport Intern: TYPE-C

Sistem de detectie - camera

Camera frontald monoculard Camera gimbal virtual

Rezolutie Pixeli efectivi Camp ~ 1280%720

vizual Vedere nocturna 4MP Orizontal +45°,

vertical £85° Da

Sistem de detectie - radar

Raza efectiva de detectie 0.5-60m

radar Unghi de detectie radar

Radar rotativ Radar orientat Orizontal 360°, vertical £30° Orizontal
in jos Radar spate LiDAR +30°, vertical =£4,5° Orizontal +30°,
Viteza maxima la ocolirea vertical £4,5° Orizontal £60°, vertical £35°

obstacolelor inaltime efectiva
de ocolire a obstacolelor 18 m/s

Distanta de siguranta

>1.5m

3,5 m (distanta dintre varful elicei si
obstacol dupa ce drona franeaza si se

stabilizeaza in zbor stationar)
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